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1 WSTEP

1.1 Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z branzg torowa inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;.

1.2 Zakres opracowania STWiORB
Niniejsza Szczegdotowa Specyfikacje Techniczng nalezy traktowaé jako czgs¢
Dokumentéw Kontraktowych przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB
Niniejsze “Wymagania Ogodlne" nalezy stosowa¢ w powigzaniu z pozostatymi
branzowymi Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Uzyte w STWiORB okre$lenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfi-
kujaca, potwierdzajacy, ze wyrdb 1 proces jego wytwarzania s3 zgodne ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Dokumentacja projektowa- zgodnie z definicja, uzyta w rozporzadzeniu 10[59].

Deklaracja zgodnosci- os$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela, stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialno$é, ze wyrdb jest zgodny
ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Dokumentacja powykonawcza- projekt powykonawczy z naniesionymi w czasie
realizacji zmianami potwierdzonymi przez kierownika budowy i inspektora nadzoru,

Droga kolowa- wyznaczony pas terenu dla ruchu lub postoju pojazdéw jednosladowych i
samochodowych oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy- opatrzony pieczecia Nadzoru Budowlanego zeszyt =z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie
realizacji zadania budowlanego, rejestrowania dokonanych odbiorow  robdt,
przekazywania polecen i innej korespondencji techniczne;.
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Fazowanie robot- kolejno$¢ wykonywania robot umozliwiajaca realizacj¢ i prowadzenie
ruchu kolejowego w czasie robot.

Geodezyjna dokumentacja powykonawcza- zaktualizowana mapa sytuacyjno- wysoko-
Sciowa

Geowloknina ptaski geosyntetyk, wykonany z wldkien polipropylenowych lub
poliestrowych potaczone mechanicznie - w wyniku igtowania (lub przeszywania) lub
termicznie w wyniku zgrzewania.

Inspektor nadzoru- oznacza osob¢ wyznaczong przez Zamawiajacego do nadzoru nad
realizacja projektu.

Ksiazka obmiarow. Wyliczenia i zestawienia wykonanych robot wpisywane w uktadzie
asortymentowym zgodnie ze Specyfikacja 3. Wpisy musza by¢ podpisane przez
Wykonawce 1 Inspektora nadzoru. Wpisy w ksigzce obmiaréw stanowia podstawe do
rozliczen.

Laboratorium- laboratorium  badawcze  zorganizowane przez ~ Wykonawce,
zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do prowadzenia wszelkich badan i prob
zwigzanych z oceng jakos$ci robot 1 materiatow

Nawierzchnia kolejowa- zespdt konstrukcyjny, sktadajacy si¢ z szyn, ztaczek, podkia-
dow 1 podsypki, ktory tworzy droge dla pojazdéw szynowych.

Niweleta- wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi linii kolejowej, drogi, obiektu mostowego itp.

Obiekty inzynieryjne- mosty, wiadukty, przepusty, itp.

Podloze geologiczno- gruntowe- warstwa lub zespot warstw, ktére powstaly w sposob
naturalny lub pod wptywem réznych procesoéw geologicznych.

Podtorze kolejowe- kolejowa budowla geotechniczna wykonana jako nasyp lub przekop
wraz z urzadzeniami jg zabezpieczajagcymi, ochraniajgcymi 1 odwadniajagcymi podlegajaca
oddziatywaniom eksploatacyjnym, wplywom klimatycznym oraz wplywom podtoza
gruntowego zalegajacego bezposrednio pod podtorzem i w najblizszym jego otoczeniu
wg 1d-3 (D4).

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej 1 uprawniona do wprowadzania zmian w dokumentacji.

Przejazd kolejowy- skrzyzowanie drogi kolowej z torem kolejowym w jednym
poziomie, oznakowane i zabezpieczone zgodnie z kategorig 1 przepisami.

Rekultywacja- roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania inwestycyjnego oraz po
rozebranych torach i budynkach.
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Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera 1 odprowadza wode.

Skrajnia budowli- linia graniczna wyznaczajaca najmniejsze dopuszczalne odlegtosci
budowli i urzadzen od osi toru 1 od gérnej powierzchni gtéwki szyny.

Skrajnia taboru- linia graniczna, ktérej nie powinna przekracza zadna czg$¢ pojazdu
stojacego w polozeniu srodkowym na torze prostym.

Skrajnia podziemna- obszar ponizej gltowki szyny, w ktorym nie dopuszcza si¢
lokalizacji urzadzen podziemnych.

Stacja - uklad torow i rozjazdow wraz z calg infrastrukturg techniczng stuzacy do pro-
wadzenia 1 regulowania ruchu kolejowego, obstugi podroznych i tadunkéow. Teren
(obszar) stacji jest zawarty pomi¢dzy semaforami wjazdowymi.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)-jest
to zbidér wymagan technicznych zwigzanych z realizacja obiektow, kontrolg i odbiorem
poszczegbdlnych elementow robot.

Torowisko- powierzchnia kontaktowa miedzy nawierzchnig kolejowg a podtorzem o
odpowiednim profilu tacznie z tawami torowiska.

Warstwa ochronna- warstwa lub uktad warstw gruntu o odpowiednim uziarnieniu, no-
$nosci, wodoprzepuszczalnosci 1 mrozoodpornosci.

Operat kolaudacyjny- zbior wszystkich dokumentow zwigzanych z odnotowanymi
zmianami zaistniatymi w czasie realizacji robot, wynikami wykonanych badan,
pomiardw, przeprowadzonych prob stwierdzajacych jako$¢ wykonanych robdt oraz
zestawienie ilosci wykonanych robo6t i ich rozliczen stanowiacych podstawe do oceny i
odbioru koncowego.

Wykonawca- osoba(y) wyznaczona(e) jako Wykonawca w ofercie zaakceptowanej przez
Zamawiajacego oraz prawnych nastepcoéw tej(ych) osoby(ob).

Zamawiajacy- osoba wymieniona jako Zamawiajacy w SIWZ oraz prawni nastgpcy tej
osoby.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
projektem wykonawczym (PW), Szczegotowa Specyfikacja Techniczng (STWiORB) oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6 Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy

wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, oraz
lokalizacj¢ reperow. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone
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przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.7 Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca sporzadzi geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza po zakonczeniu robot i
przekaze ja Zamawiajgcemu.

1.8 Zgodnos¢ robot z Projektem Wykonawcezym i STWiORB

Projekty Wykonawcze oraz STWiORB poszczegdlnych branz przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego stanowig integralng cze$¢ kontraktu, a wymagania okre§lone w
cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci pomiedzy poszczegdlnymi dokumentami
obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB);
2) Projekty Wykonawcze (PW).

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach umownych,
a o ich wykryciu winien powiadomi¢ Projektanta, ktéry w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opisow wymiaréw wazniejszy jest odczyt ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z PW 1 STWiORB.
Dane okreslone w PW i STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne beda odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z
okreslonymi wymogami, a odchylenia tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozbiérkowe wykonane beda na koszt
Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Warunkiem przystagpienia do robdt, ktorych wykonanie moze zagraza¢ bezpieczenstwu
ruchu pociggéw lub 0sob zatrudnionych na torze, jest ostonigcie miejsca robot zgodnie z
“Instrukcja sygnalizacji na PKP Ie-1", w nawigzaniu do ustalen §62 przepisow Id-1. W
czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak znaki drogowe itp.
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow szynowych.
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Wykonawca zapewni warunki widocznosci, w dzien i w nocy, tych znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze
jest ujety w cenie umowne;j.

1.10 Ochrona Srodowiska i przyrody w czasie wykonywania robaét.

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego i przyrody.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej;

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisOw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska i przyrody na terenie i wokot
Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu, lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatdéw, magazynoéw, sktadowisk, ukopow 1 drog
dojazdowych;

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekdéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi;

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami;

e mozliwoscig powstania pozaru.

1.11 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1
magazynach oraz w maszynach 1 w pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.12 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
nat¢zeniu wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialty uzyte do robot beda
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posiadaty $wiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy, Wykonawca powinien otrzymaé¢ zgode na uzycie tych materiatow
od witasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyje materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie z STWiORB i
PW, a ich uzycie spowoduje jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.13 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za uzbrojenie
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp., oraz uzyska od wtlascicieli tych urzadzen
informacji (uzgodnienia PW) o ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie robot rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore beda konieczne do wykonania w ramach przetozenia
instalacji 1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy.

O faktach przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Zamawiajacego 1 zainteresowanych wilascicieli oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 uzbrojenia podziemnego tylko wowczas,
gdy zostang one wykazane (naniesione) przez wtascicieli w ramach uzgodnien PW.

Za uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 uzbrojenia podziemnego nie
wykazanego (nie naniesionego) w ramach uzgodnien PW przez wlascicieli Wykonawca
nie ponosi odpowiedzialnosci.

1.14 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
jego personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca jest obowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczeciem budowy, planu Bezpieczefstwa i Ochrony
Zdrowia, uwzgledniajac specyfike obiektu budowlanego 1 warunki prowadzenia robot
budowlanych.

Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.
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1.15 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru robot przez Zamawiajacego.

2 MATERIALY.

2.1

Ogolne wymagania techniczne dotyczace wlasciwosci materialow i urzadzen:

Zgodnie z polskim prawem dla systemow lub urzadzen oraz budowli przeznaczonych do
prowadzenia ruchu kolejowego wydawane sg $wiadectwa dopuszczenia do eksploatacji
typu budowli i urzadzen zgodnie z Rozporzadzeniem Ministerstwa Infrastruktury z dnia
30.04.2004 pkt. 10[17] wraz z pdzniejszymi zmianami.

Wszystkie materiaty 1 wyroby dotyczace podtorza kolejowego moga by¢ stosowane po
uzyskaniu aprobaty technicznej lub swiadectwa kwalifikacji.

Wszystkie materialy i urzadzenia muszg odpowiada¢ Polskim Normom lub europejskim 1
specyfikacjom UIC lub posiada¢ krajowa deklaracje zgodnosci (o$wiadczenie produ-
centa) z Polska Normga lub aprobatg techniczna.

Materialy i wyroby, dla ktérych nie ustanowiono normy musza uzyskaé aprobaty
techniczne na koszt wnioskodawcy, zgodnie z ustawg wymieniong w pkt. 10 [3].

Wszystkie materialy (z wylgczeniem materiatéw z rozbiorki przeznaczonych do
ponownej zabudowy), urzadzenia 1 sprze¢t dostarcza Wykonawca. Dobor sprzetu i
materialu musi gwarantowacé jako$¢ robot okreslong w branzowych STWiORB.

Zgodnie z Prawem Budowlanym materiaty musza posiada¢ certyfikaty na znak bezpie-
czenstwa wykazujacy zgodnos$¢ z polskimi normami, aprobatami technicznymi oraz
wlasciwymi przepisami Wszystkie materialy 1 urzadzenia dostarcza Wykonawca.

2.2 Materialy i urzadzenia

Materiaty 1 urzadzenia musza by¢ zgodne z Projektami Wykonawczymi i wymaganiami
okreslonymi w STWiORB.

Jezeli Wykonawca zdecyduje si¢ na uzycie materiatdéw miejscowych to jest zobowigzany:
e zdoby¢ prawo eksploatacji zrodta;
e okresli¢ 1los¢ 1 jako$¢ materialow z tego Zrodta;

e okresli¢ ilos¢ 1 typy sprzetu oraz technologie eksploatacji zrodta i przerdbki
SUrowcow;

e spelni¢ wymogi ochrony srodowiska podczas eksploatacji zrodta 1 przerdbki
SUrowcoOw;
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e zrekultywowa¢ teren eksploatacji Zrédla po zakonczeniu poboru materialow;
Inspektor Nadzoru ma prawo inspekcji eksploatacji zrodta 1 kontroli materialow
pochodzacych ze zrédta.

Odpady powstale podczas realizacji robot, Wykonawca przekaze do odzysku, recyklingu
lub utylizacji, zgodnie z przepisami wskazanymi w pkt. 10 [42] i [43].

Jezeli Wykonawca nie wykonuje, a podzleca prace Podwykonawcy, to materialy
uzywane przez Podwykonawce musza odpowiada¢ wymaganiom STWiORB.
Wykonawca przedktada wyniki badan, na podstawie, ktorych Inspektor Nadzoru ocenia
jako$¢. Inspektor Nadzoru musi mie¢ zagwarantowane prawo pobrania probek do badan.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace aprobate lub
certyfikat stwierdzajacy ich peing zgodnos¢ ze Specyfikacja przed wykonaniem badan
jakos$ci. Materiaty oparte o aprobatg lub certyfikat moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Materialy stosowane do budowy podtorza musza by zbadane przed wbudowaniem pod
katem wymagan okreslonych w STWiORB 1 w projekcie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ wlasciwosci z wymaganiami STWiORB, to takie materialy zostang usunigte,
a w to miejsce wbudowane nowe.

Wykonawca jest zobowigzany do skladowania i przechowania materialow w sposob
zapewniajacy ich jakos¢ 1 przydatnos¢ do robot. Materiaty powinny by sktadowane
oddzielnie- wg asortymentu, frakcji i zrédet dostaw, z zachowaniem wymogow
bezpieczenstwa i mozliwo$cig pobrania reprezentatywnych probek. Szczegdlne zasady
obowigzujg dla sktadowania i przechowania cementu, bituméw, materiatdw chemicznych,
paliw 1 innych materiatow tatwo ulegajacych zniszczeniu lub niebezpiecznych.

Materialy, ktorych jako$¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodzi watpliwo$¢
pod wzgledem jakosci, powinny by¢ skladowane oddzielnie. Dostawy tych materiatow
nalezy przerwac, a juz dostarczone Wykonawca musi wywiez¢ poza teren budowy.

2.3 Materialy po demontazu i rozbiorce.

Demontaz oraz gospodarka materiatami z odzysku nalezy realizowa¢ w oparciu o przepi-
sy podane w pkt. 10 [19], [20]. Materialy z rozbiorki po dokonaniu segregacji i
kwalifikacji podlegaja przekazaniu ich wiascicielowi lub utylizacji na koszt Wykonawcy,
tacznie z kosztami uzyskania, wymaganych prawem, zezwolen na prowadzenie
dziatalnosci w zakresie odpadow zgodnie z przepisami wskazanymi w pkt. 10 [42], [43]

Niezbedne koszty oraz czynnos$ci za- 1 wy-tadunkowe oraz transport nalezag do Wykonaw-
cy.

3 SPRZET

Dobor sprzgtu do wykonania robdt przewidzianych w umowie powinien gwarantowac
jakos¢ robot okreslong w Projekcie Wykonawczym 1 STWiIORB oraz spetienie
wszystkich warunkéw BHP. Jezeli Wykonawca proponuje do realizacji robdt uzycie
niekonwencjonalnego sprzetu, powinien udowodni¢ Inspektorowi Nadzoru na wilasny
koszt jego przydatno$¢. Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania sprzgtu w dobrym
stanie technicznym w trakcie wykonywania rob6t objetych umowa.
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Szczegdtowy wykaz sprzgtu dla konkretnych rodzajow robot okreslono w specyfikacjach
branzowych.

Wykonawca musi uja¢ calkowity koszt wszelkiego rodzaju wypozyczonego sprzgtu i
maszyn okreslonych w poszczegolnych STWiORB w cenie umowne;.

4 TRANSPORT.

Dobor srodkow transportu Wykonawca przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
Uzyte $rodki transportu jak i umieszczenie na nich tadunkéw nie moze zagrazaé
bezpieczenstwu innym uzytkownikom tras komunikacyjnych, po ktorych te srodki beda
si¢ poruszac. Transport materialow z rozbiorki 1 demontazu obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien dostosowac¢ si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi
pojazdow podczas transportu materiatéw na liniach kolejowych i po drogach publicznych
poza granicami placu budowy. Jezeli Wykonawca uzyska zezwolenie wtadz na uzycie
taboru lub pojazdow o ponadnormatywnym obcigzeniu osi i takich pojazdow uzyje, to
poniesie koszty wzmocnienia nawierzchni torowej, obiektu mostowego lub drogi oraz
koszty napraw szkod, jesli takie powstang.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1

5.1.1

Wszystkie roboty objete Umowa powinny by¢ zgodne z PW, wymaganiami STWiORB
dla poszczegdlnych rodzajow robdt wyszezegdlnionych w  Tabeli Elementow
Rozliczeniowych i z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonania wszystkich elementow
1 rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania budowlanego.

Wykonanie kazdego rodzaju robdt powinno by¢ odnotowane w dokumentach budowy w
postaci wpisu do dziennika budowy, sporzadzenia dokumentéw badan i pomiarow
inwentaryzacji biezacej urzadzen w postaci szkicow geodezyjnych oraz protokédtu
odbioru.

Dokumenty budowy.

W  okresie realizacji Umowy Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia,
przechowywania i zabezpieczania nastgpujacych dokumentow budowy:
a) dziennika budowy,

b) dokumentdéw zwigzanych z gospodarka materiatami uznanymi za odpady

c) dokumentow pomiaréw cech geometrycznych,

d) protokotow odbioru robot,

e) korespondencje dotyczaca budowy- protokoty (notatki) ze spotkan na budowie.

Dziennik budowy.
Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i chronologicznie w

odniesieniu do wystepujacych na budowie przypadkéw wymagajacych odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku powinien by¢ zaopatrzony w datg¢ 1 podpis osoby dokonujace;j

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH. 15
Branza TOROWA

zapisu z podaniem imienia i nazwiska, stanowiska stuzbowego oraz nazwy instytucji,
ktora reprezentuje.

Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy przystuguje réwniez:
przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego, osobom wchodzacym w sktad
personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezpieczenstwa wykonywania robot
budowlanych. Prowadzenie dziennika budowy nalezy do obowigzkéw Kierownika
budowy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Za jako$¢ zastosowanych materiatdow 1 wykonanych robot oraz ich zgodno$¢ z
wymaganiami STWiORB odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

Badania laboratoryjne materiatow prowadzi Wykonawca. Wyniki zatwierdza Inspektor
Nadzoru.

Badania w czasie prowadzenia robét polegaja na sprawdzeniu przez Inspektora Nad-
zoru na biezaco, w miar¢ postepu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce
materiatow 1 zgodnosci wykonywanych robot z PW i wymaganiami STWiORB.
Wszystkie pomiary i wyniki badan musza zosta¢ opracowane na formularzach zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami i normami i podpisane przez przedstawicieli Wykonawcy i
Inspektora Nadzoru. Dokumenty te stanowia integralng cz¢s¢ Operatu Kolaudacyjnego
Robot. Sporzadza si¢ je w dwoch egzemplarzach- oryginat dla Zamawiajgcego i kopia dla
Wykonawcy.

Koszty badan kontrolnych jakosci ponosi Wykonawca.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane przez
Zamawiajacego za niewiarygodne, to moze on zazada¢ powtorzenia badan w niezaleznym
laboratorium. Jezeli wyniki si¢ potwierdzg i spelnia wymagania STWiORB, to koszty
tych badan ponosi Zamawiajacy. W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

7 OBMIAR ROBOT.
Obmiar robot zgodny z warunkami Umowy (obmiar netto). Obmiar rob6t polega na
wyliczeniu 1 zestawieniu rzeczywiste] ilosci wykonanych robdt wykazanych w Tabeli
Elementow Rozliczeniowych. Obmiarow robot stalych 1 tymczasowych dokonuje
Wykonawca 1 wyniki zamieszcza w zestawieniach cze$ciowych, a Inspektor Nadzoru
potwierdza prawidlowos$¢ obmiaréw. W wypadku niezgodno$ci obmiaréw sposob
postepowania okreslajg warunki Umowy.
Obmiar robdt obejmuje roboty ujete w Umowie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.
Roboty s3 podane w jednostkach wedlug STWiORB 1 Tabeli Elementow
Rozliczeniowych. Roboty pomiarowe do obmiaru powinny by¢ wykonane w sposob
jednoznaczny 1 zrozumiaty.
Koszt robot tymczasowych potrzebnych do wykonania o krotkotrwatym zastosowaniu
powinien by¢ uwzglednione w cenie robot podstawowych.

7.1 Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

7.2 Obmiar robét ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupeklnione
szkicami w ksigzce obmiaréw lub dotaczone do niej w formie zalacznika. Wyniki
obmiaru nalezy poréwna¢ z podanymi wartoSciami w Tabeli Elementow
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Rozliczeniowych dla okreslenia roznic (wielko$ci réznic beda kwalifikowane zgodnie z
warunkami Umowy).

8 ODBIOR ROBOT.

8.1
8.1.1

8.1.2

8.1.3

8.14

Odbior robot jest to ocena robot wykonanych przez Wykonawce. Odbioru robot nalezy
dokonywa¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w warunkach wskazanych w pkt. 10
[16].

Rodzaje odbioréw.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie
realizacji zanikajg lub ulegaja zakryciu.

Odbidr czesciowy.

Jest to ocena ilo$ci 1 jakosci wykonanych roboét, stanowigcych zakonczony, odrebny

element konstrukcyjny lub technologiczny wymieniony w Umowie, wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia.

Odbior koncowy.
Jest to ocena ilosci 1 jakosci catosci wykonanych robdt, wchodzacych w zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniem koncowego rozliczenia finansowego.

Odbior ostateczny (pogwarancyjny).
Okreslajg warunki Umowy.

8.2 Dokumenty do odbioru robdgt.

Wykonawca przygotowuje do odbioréw czesciowych i odbioru koncowego nastepujace
dokumenty:

a) Projekt Wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru

Robdt Budowlanych (STWiORB);

b) dziennik budowy,

c) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

d) atesty jakosciowe wbudowanych elementow konstrukcyjnych,

e) wyniki badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru,

f) dokumentacje powykonawcza,

g) operat kolaudacyjny

h) certyfikaty, aprobaty techniczne, §wiadectwa dopuszczenia.

Zgloszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy. Tym
samym przekazuje Inspektorowi Nadzoru kompletny operat kolaudacyjny i koncowe
rozliczenie finansowe robot.

Zamawiajacy po stwierdzeniu zakonczenia robot i sprawdzeniu kompletnosci operatu
kolaudacyjnego potwierdza ten fakt Wykonawcy.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powolana przez Zamawiajacego po zgloszeniu
przez Wykonawce zakonczenia robot. Jako§¢ i ilo§¢ zakonczonych robdt komisja
stwierdza na podstawie operatu kolaudacyjnego oraz badan i pomiar6w wymienionych w
pkt. 8.3. 1 na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgodno$¢ wykonania rob6t z PW i
STWiORB.
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9 PODSTAWA PLATNOSCI.

Warunki i podstawy platnosci podane sg w Umowie oraz w Przedmiarze robot. Podstawy
ptatnosci, odnoszace si¢ do wymagan, wynikajacych z ninieszej czesci STWiORB,
podane sa w Przedmiarze robot.

Podstawg platnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana na jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji przedmiaru.

Stawka jednostkowa pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci
1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone w Specyfikacji dla tej roboty 1 w
Dokumentacji Projektowe;.

Ptatnosci beda dokonywane zgodnie z ustaleniami, podanymi Umowie.

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

1.

10.

11.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r., Prawo budowlane (tekst jednolity). Dz. U. Nr 207
poz. 2016 z 2003r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r., o zmianie ustawy- Prawo budowlane. Dz. U. Nr
93 poz. 888 z 2004r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r., o wyrobach budowlanych Dz. U. Nr 92 poz.
881 z 2004r.

Ustawa z dnia 28 marca 2003r., o transporcie kolejowym. Dz. U. Nr 86 poz. 789 z
2003r.; z poézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrze$nia
1998r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle
kolejowe i ich usytuowanie. Dz. Nr 151 poz. 987 z dnia 1998r.

Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych,
Warszawa 2005r.

Id-2 (D-2) Warunki Techniczne dla kolejowych obiektow inzynieryjnych.

Id-3 (D-4) Warunki Techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzadzenie Nr
30 Zarzadu PKP PLK S.A. z 05 pazdziernika 2005r.

Zarzadzenie Nr 144 z dnia 23 pazdziernika 2000r., Instrukcja o organizacji i
wykonywaniu pomiarow w geodezji kolejowej D-19.

Id-18 (D-27) “Instrukcja o sporzadzaniu i aktualizacji planéw schematycznych
stacji".

Zarzadzenie Zarzadu PKP PLK S.A. Nr 120 z dnia 29 sierpnia 2000r., w sprawie
ustalenia “Instrukcji o dokonywaniu pomiaréw, badan i oceny stanu torow"- D-75.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

Decyzja Nr 42 Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 28 grudnia
2000r., w sprawie ustalenia terenow, przez ktére przebiegajg linie kolejowe, jako
terendw zamknietych.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 30 kwietnia 2004r., w sprawie
swiadectw dopuszczenia do eksploatacji typu budowli 1 urzadzen przeznaczonych
do prowadzenia ruchu kolejowego oraz typu pojazdu kolejowego. Dz. U. Nr 103
poz. 1090 z 2004r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrzesnia 2003r., w sprawie
wykazu typéw budowli i1 urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz typoéw pojazddéw kolejowych, na ktére wydawane sg Swiadectwa
dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr 175 poz. 1706 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 20 lipca 2000r., w
sprawie zakresu badan koniecznych do uzyskania §wiadectwa dopuszczenia do
eksploatacji budowli 1 wurzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz $swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji kazdego typu pojazdu
szynowego Dz. U. Nr 69 poz. 813 z 2000r.

Przepisy, normy 1 instrukcje obowigzujace na PKP.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia
1998r., w sprawie aprobat i1 kryteriow technicznych oraz jednostkowego
stosowania wyrobow budowlanych. Dz. U. Nr 107 poz. 679 z 1998r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r., w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i1 formy aprobat oraz trybu ich
udzielania, uchylania lub zmiany Dz. U. Nr 209 poz. 1780 z 2002r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 31 lipca
1998r., w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz
sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie. Dz. U. Nr 113 poz. 728 z 1998r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r., w sprawie
systemow oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE. Dz. U. Nr 209 poz. 1779 z 2002r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003r., w sprawie
warunkow 1 trybu postepowania dotyczacego rozbidrek oraz z zmiany sposobu
uzytkowania obiektu budowlanego. Dz. U. Nr 120 poz. 1131 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r., w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, do uzytkowania ktérych mozna przystapi¢ po
przeprowadzeniu przez witasciwy organ obowigzkowej kontroli. Dz. U. Nr 120
poz. 1128 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r., w spawie
dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
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24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Dz. U. Nr
108 poz. 953 z 2002r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r., w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r., w
sprawie

ogblnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity). Dz. U. Nr
169 poz. 1650 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Dz. U.
Nr 47 poz. 401 z 2003r.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996r.,w
sprawie szczegdtowych zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny
pracy. Dz. U. Nr 62 poz. 285 z 1996r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001r., w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych i drogowych. Dz. U. Nr 118 poz.
1263 z 2001r.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 listopada 2002r., w sprawie
warunkow, jakie nalezy speni¢ przy wprowadzeniu $ciekow do wod lub do ziemi
oraz w sprawie substancji szczegdlnie szkodliwych dla $srodowiska wodnego. Dz.
U. Nr 212 poz. 1799 z 2002r.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony $rodowiska. Dz. U. 62 p0z.627 z
2001r.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach. Dz. U. 62 poz. 628 z 2001 r.

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony
srodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektoérych ustaw. Dz. U. Nr 100
poz. 1085 z 2001 r.

Ustawa z 18 lipca 2001 r. Prawo Wodne - Dz. U. Nr 1/6 poz. 1229 z pdzniejszymi
Zzmianami.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r., w sprawie
wzorow dokumentow stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw. Dz. U. Nr
152, poz. 1736.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst
jednolity). Dz. U. Nr 100 poz. 1086 z 2000r.
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37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995r., w sprawie rodzaju 1 zakresu opracowan geodezyjno -
kartograficznych oraz czynnos$ci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie.
Dz. U. Nr 25 poz. 133 z 1995r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 24 marca
1999r., w sprawie standardow technicznych dotyczacych geodezji, kartografi oraz
krajowego systemu informacji o terenie. Dz. U. Nr 30 poz. 297 z 1999r.

Instrukcje techniczne Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografi.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 lipca 2005r. w sprawie ogolnych
warunkow prowadzenia ruchu kolejowego 1 sygnalizacji Dz. U. Nr 172 po 1444 z
2005r. z p6zn. zmiang

Ustawa z dnia 4 lutego 1994r., Prawo geologiczne i gornicze (tekst jednolity). Dz.
U. Nr 27 poz. 96 z 1994r.

Ustawa z dnia 4 lutego 1994r., o prawie autorskim i1 prawach pokrewnych (tekst
jednolity). Dz. U. Nr 80 poz. 904 z 2002r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 10 marca 2000r., w sprawie trybu
certyfikacji wyrobow. Dz. U. Nr 17 poz. 219 z 2000r.

Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych 1 warunki ich
umieszczania na drogach. Zataczniki nr 1 do Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, Dziennik Ustaw Nr
220 z dnia 23 grudnia 2003r. poz. 2181.

Szczegodtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i1 warunki ich
umieszczania na drogach. Zalaczniki nr 2 do Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakéw 1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, Dziennik Ustaw Nr
220 z dnia 23 grudnia 2003r. poz. 2181.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., w sprawie
szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego. Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006r. w
sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie Dz. U. Nr 83 poz.
578 - 2006r.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania obowigzujacych norm, aktéw
prawnych, itd. w momencie przystagpienia do robdt 1 uwzgledniania ich
ewentualnej aktualizacji. Przepisy i normy branzowe zwigzane z projektowaniem i
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wykonaniem robdt s3 wymienione w poszczeg6lnych Specyfikacjach oraz w pkt.
2. niniejszej STWiORB.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.01.
BUDOWA ZAGESZCZONEJ WARSTWY
TLUCZNIA
(PODUSZKI TLUCZNIOWEJ).
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych (STWiORB) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa dolnej warstwy tlucznia (poduszki tluczniowej) o gr. 17cm w
ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na
wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.2 Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z budowa dolnej warstwy thucznia o gr. 17cm. Zakres robdt obejmuje:
e zaladunek tlucznia na samochody samowyladowcze na tymczasowej bazie
kruszyw zorganizowanej przez Wykonawce
e transport thucznia z tymczasowe] bazy kruszyw do miejsca wbudowania
samochodami samowytadowczymi po drogach kotowych
e wyladunek thucznia  z samochodu samowytadowczego
e rozscielenie thucznia przy pomocy spycharki gasienicowej (lub rowniarki
samojezdnej);
e zageszczenie poduszki thuczniowej zageszczarka spalinowa;

1.3  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne".

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.

Materialty do budowy zaggszczonej dolnej warstwy thucznia musza spelnia¢ wymagania
podane w warunkach technicznych Id-3 (D-4); oraz normie PN-EN 13450.

Podsypka thuczniowa ze skal naturalnych (material nowy) o parametrach technicznych
okreslonych w standardach konstrukcyjnych nawierzchni odpowiadajaca nastepujacym

parametrom:
e szeroko$¢ pryzmy podsypki od czota podktadu powinna wynosi¢ co najmniej 0,15
m;

e warstwa grubos$ci 17 cm po zageszczeniu;
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e thluczen klasy | gat. 1 o frakcji nominalnej 31,5-50mm (thuczen 31.5/50 I/1) wedtug
normy PN- EN 13450
e wytrzymato$ci na Sciskanie w stanie powietrzno-suchym MPa nie mniej niz 160;
e Scieralnos¢ w bebnie Devala,% nie wigksza niz 5,6;
e nasigkliwo$¢, % w stosunku do suchej masy kruszywa nie wigcej niz 1,5;
e mrozoodporno$¢, % ubytku masy, nie wigcej niz 1,5;
e zawartos$¢ ziaren mniejszych od 63mm. % -100;
e zawartos¢ nadziarna, % nie wigksza niz- 30;
e zawarto$¢ ziaren wydluzonych ponad 100mm, % nie wigcej niz- 5;
e zawarto$¢ podziarna, % nie wicksza niz- 20;
e zawartos¢ ziaren mniejszych od 22,4mm, % nie wigksza niz- 3;
e zawartos$¢ ziaren mniejszych od 2mm, % nie wicksze niz- 2;
e zawartos¢ czastek mniejszych od 0,063 mm nie wigksza niz- 0,3;
e zawartos¢ ziaren nieforemnych, % nie wigcej niz- 30;
e zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % nie wigcej niz- 0,10; Zakup 1 transport
thucznia na koszt Wykonawcy
3 SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

3.2 Sprze¢t do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegblowy dobor sprzetu zapewniajacy
prawidlowe wykonanie robot okreslonych w Przedmiarze Robot i1 Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych oraz zgodnie z zalozong
technologia.

Do wykonania zaggszczonej dolnej warstwy tlucznia nalezy uzywaé
nastgpujacego sprzgtu mechanicznego:

tadowarka kotowa do zatadunku ttucznia na tymczasowej bazie kruszyw;
samochody samowytadowcze;

spycharka gasienicowa (réwniarka samojezdna);

zageszczarka wibracyjna spalinowa do zageszczenia warstwy mechanicznie oraz
ubijaki spalinowe w miejscach trudno dostepnych dla zageszczarki,

4 TRANSPORT.

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
og6lne".

4.2 Transport materialow.
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Transport tlucznia na zageszczong dolng warstwe tlucznia powinien odbywaé sig
transportem  kotowym (samochodami samowytadowczymi), poduszke nalezy budowac
poprzez roztadunek samochodow.

5 WYKONANIE ROBOT.

Dolng zageszczong warstwe tlucznia nalezy wykona¢ na catej szerokosci projektowane;j
pryzmy podsypki. Roboty wykona¢ nalezy mechanicznie rozkladajac thuczen z
samochodow i zageszcza¢ mechanicznie do uzyskania wskaznika zageszczenia
zgodnego z Id-3

Roboty te nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym, a takze zgodnie z
przepisami BHP i ruchu kolejowego i kotowego.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".
Przy budowie dolnej zageszczonej warstwy thucznia gr. 17cm kontroli podlega:
e grubo$¢ poduszki tluczniowej- bezposredni pomiar w koncowej fazie
zageszczania, co najmniej w dwoch miejscach na kazdej dzialce roboczej, tasma
lub tata dopuszczalne odchytki w grubosci do 10%;
e szeroko$¢ poduszki thuczniowej- pomiar co 50m i w  punktach
charakterystycznych- dopuszczalne odchytki +1cm i -1cm;
e dlugosc- pomiar tasma- dopuszczalne odchytki +1cm i -1cm;
e potozenie osi- pomiar we wszystkich zalomach i1 katach charakterystycznych oraz
co 100m na prostej- dopuszczalne odchytki +/-10cm;
e profil podluzny- pomiar niwelatorem, tata z poziomnicg co najmniej w dwoch
miejscach na dziennej dzialce roboczej- dopuszczalne odchyltki +/-2cm;
Wykonanie rob6t sprawdza 1 potwierdza Inspektor Nadzoru.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru rob6ot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogdlne".
Roboty ulegajace zakryciu bedg obmiarowane bezposrednio przed zakryciem przy udziale
Inspektora Nadzoru. Budowa dolnej warstwy ttucznia (poduszki ttuczniowej) jako robota
ulegajaca zakryciu bedzie obmiarowana bezposrednio przed zakryciem przy udziale
Inspektora Nadzoru.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa dla dolnej zageszczonej warstwy thucznia jest “m3" zageszczonej
poduszki thuczniowe;..

8 ODBIOR ROBOT.
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8.1 Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogdlne".
Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru.

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania og6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

e zaladunek tlucznia na samochody samowytadowcze na tymczasowej bazie
kruszyw zorganizowanej przez Wykonawce

e transport thucznia z tymczasowej bazy kruszyw do miejsca wbudowania

e wyladunek thucznia w miejsce wbudowania

e rozscielenie thucznia przy pomocy spycharki gagsienicowej (lub rowniarki
samojezdnej);

e zageszczenie poduszki thuczniowej zageszczarka spalinowa;

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy
PN-EN 13450- “Kruszywa na podsypke kolejowa".

10.2 Przepisy zwiazane.

1. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1),
2005r.

2. Dz. U. Nr 151- Rozporzadzenie nr 987 MTiGM z dnia 10 wrze$nia 1998r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe 1
ich usytuowanie

3. Instrukcja o organizacji 1 wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, z
2000r
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T.00.00.02.
ROBOTY ZIEMNE W TOROWISKU
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét ziemnych w torowisku
wykonywanych w ramach inwestycji: Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;..

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument w postepowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robot
zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem robot ziemnych w torowisku. Zakres robot obejmuje:

e Pomiar przy wykopach w terenie rOwninnym i nizinnym wraz z geodezyjng
obstuga robdt ziemnych na odcinku demontazu i odbudowy toru

e mechaniczne wykonanie koryta z zatadunkiem na samochody samowytadowcze
(lub $rodki transportu kolejowego) z odwozem na odklad (lub do miejsca
utylizacji);

e mechaniczne profilowanie 1 zaggszczenie podloza pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni torowe;.

e uporzadkowanie terenu robot;

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB T.00.00.00. “Wymagania ogdlne".

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.
Nowe materiaty nie wystepuja.
3 SPRZET.
3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".
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3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdlowy dobor sprzgtu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robot okreslonych w Projekcie Wykonawezym i STWiORB oraz zgodnie z
zatozong technologig. Do wykonania robot ziemnych nalezy uzywaé nastepujacego
sprzetu mechanicznego:

e koparka jednonaczyniowa ggsienicowa

e koparka dwudrogowa typu ATALS

e wagony platformy 2 i 4 osiowe.

4 TRANSPORT.

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".

4.2 Transport materialow.
Transport mas ziemnych oraz starej podsypki z torowiska powinien odbywacé si¢
samochodami samowyladowczymi (§rodkami transportu kolejowego) w ilosci 1 objetosci
nie przekraczajacej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego $rodka transportu w miejsce
sktadowania.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".
Wszystkie kanalizacje podziemne zaprojektowane w podtorzu nalezy utozy¢ przed
zageszcezeniem korony torowiska. Roboty polegajace na usunigciu starej podsypki nalezy
wykona¢ mechanicznie. Wykonanie robot uzaleznione jest od ich rodzaju. Wykopy nalezy
wykonywa¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety dla umozliwienia odptywu wod
opadowych. Wykonujac wykopy koparka gasienicowa podsigbiernag nalezy ziemie
odspaja¢ w sposob ciagly 1 tadowac bezposrednio na srodki transportu kolowego. Nadmiar
urobku pochodzacy z wykopu nalezy wywiez¢ na odktad lub zagospodarowac.

W czasie prac wykopowych nalezy wykona¢ 1 utrzymywaé tymczasowe rowki
odwadniajace, a takze wyrownywac z grubsza skarpy wykopu. Po wykonaniu wykopow
nalezy skarpy obrobi¢ na czysto poprzez przekopanie rowkoéw lub podsypanie $ciezek na
skarpach 1 S$cigcie wypukto$ci miedzy rowkami ze sprawdzeniem prawidtowosci
wykonania za pomocg taty .

Torowisko powinno by¢ wykonane z pochyleniem poprzecznym 4% od osi toru dla
zapewnienia odptywu wody opadowej z nawierzchni (zgodnie z przekrojem
konstrukcyjnym w Projekcie Wykonawczym).

Teren nalezy mechanicznie wyrownac¢ przez Scigcie wypuklosci 1 zasypanie wglebien 1
ostatecznie wyprofilowaé ze sprawdzeniem prawidlowosci wykonania za pomoca taty.
Zageszczenie nalezy wykona¢ mechanicznie na catej szerokosci korony torowiska. Nalezy
wykonywac je w sposob ciagly na catej szerokosci dostgpnego aktualnie frontu robot.
Gorng warstwe podtorza nalezy po uprzednim spulchnieniu do glgbokosci 20cm zagescic¢
tak. by wskaznik zageszczenia Ig byt nie mniejszy niz 0,95 dla gruntéw spoistych i 0,97
dla gruntéw niespoistych (metoda badawcza 1 i 3 wedhug normy PN-88/B- 04481).
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Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci
optymalne;j. Jezeli wilgotno$¢ wynosi mniej niz 80% wilgotnosci optymalnej grunt nalezy
polewa¢ woda, natomiast w wypadku, gdy wilgotno$¢ wynosi wigcej niz 120%
wilgotnosci optymalnej grunt nalezy przesuszy¢ naturalnie lub sztucznie.

Robot ziemnych nie nalezy prowadzi¢, jezeli grunt jest zamarznigty lub nawodniony po
opadach. Roboty te nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, a takze zgodnie z przepisami
BHP i prowadzenia ruchu kolejowego i kolowego.

Nalezy przeprowadzi¢ reczng rozbiorke torow kolejowych z szyn typu 42El na
podktadach strunobetonowych z mechanicznym zatadunkiem i wyladunkiem koparkami
dwudrogowymi. Materiatl z rozbiérki toru nalezy uzy¢ do ponownej zabudowy. Roboty
polegajace na uzupehlieniu podsypki na odcinku regulowanym (zgodnie z Projektem
Wykonawczym) nalezy wykona¢ na dlugosci 75 m.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakoSci robét.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB “Wymagania ogolne".

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robdét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkami obmiarowymi dla robdt ziemnych przekopowo- nasypowych sa:
e Dla usunigcia mas ziemnych z zatadunkiem na S$rodki transportu kotowego
(kolejowego) z transportem na odktad i zagospodarowaniem- “m3";

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogdlne".

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB T.00.00.00
“Wymagania og6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e dla robdt ziemnych:
1) mechaniczne wykonanie koryta z zaladunkiem na samochody samowytadowcze
(lub $rodki transportu kolejowego) z odwozem na odklad (lub do miejsca
utylizacji);
2) mechaniczne profilowanie 1 zaggszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni torowe;.
3) uporzadkowanie terenu robot;

10 NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.
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Normy:

1) BN-88/8930-03- “Gruntowe podtorze i podtoze kolejowe. Nazwy 1 okreslenia.";
2) BN-88/8932-02- “Podtorze i podioze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania."
Przepisy zwiazane:

1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), 2005r.
2) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego 1d-3 (D-4) 2004r.
3) Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaré6w w geodezji kolejowej - D-19, 2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.03. ]
BUDOWA NAWIERZCHNI TOROW
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowy nawierzchni
torowej ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na wykonanie robot
zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni torowej. Zakres robot obejmuje:

e zaladunek materiatow nawierzchniowych (szyny, podktady, elementy
przytwierdzenia szyn do podktadow) w miejscu sktadowania oraz transport
srodkami transportu szynowego do miejsca wbudowania;

e rozladunek elementéw nawierzchni torowej w miejscu wbudowania;

e rozkladanie podktadow

e wkladanie szyn o dlugosciach 30m typu 49E1 na podktady przy pomocy uktadarki
mechanicznej szyn (lub dzwignikow bramowych recznych);

e przymocowanie szyn do podktadow (montaz toru) za pomoca elementow
przytwierdzenia

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB T.00.00.00. “Wymagania ogdlne".

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.

Wszystkie stosowane materiaty wchodzace w sktad nawierzchni muszg posiada¢ polskie
atesty 1 odpowiada¢ polskim normom oraz posiada¢ dokument komisarycznego odbioru.
W przypadku materiatéw, co do ktorych powyzsze wymagania nie zachodza odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.
Wyroby, ktére wymagaja $wiadectwa kwalifikacyjnego CNTK w Warszawie (pismo DG
PKP Nr 181/95 z dn. 18.09.95t.) to min.:

e szyny nowe

e clementy taczace szyny (akcesoria);
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e clementy przytwierdzenia szyn do podktadow drewnianych
e podktady drewniane twarde;
e podklady strunobetonowe

3 SPRZET.
3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".

3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobor sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robot okreslonych w Projekcie Wykonawczym i STWiORB oraz zgodnie z
zatozong technologiag. Do budowy torow nalezy uzywaé nastepujacego sprzgtu
mechanicznego:
e koparka dwudrogowa typu ATLAS
zuraw samochodowy;
koparka dwudrogowa;
spycharka gasienicowa,
zakretarka spalinowa;
sprzet reczny
e samochdd samowytadowczy;

4 TRANSPORT.
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".

4.2 Transport materialow.
Transport materiatow nawierzchniowych do budowy torow powinien odbywaé si¢
transportem drogowym dostosowanym do przewozu tadunkéw ponadgabarytowych do
transportu poszczegdlnych asortymentow materialowych w ilosci 1 objetosci nie

przekraczajacej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego Srodka transportu oraz
zabezpieczonych.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".

Do budowy toréw mozna przystapi¢ dopiero po wykonaniu i odbiorze dolnej zageszczone;j
warstwy thucznia (poduszki thuczniowej).
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Na przygotowanym podtozu (dolnej zageszczonej warstwie thucznia) nalezy roztadowac
szyny podktady drewniane 1 szyny typu 49E1. Podklady nalezy rozktada¢ z zachowaniem
ich potozenia w osi toru oraz z zachowaniem okre$lonego rozstawu 75cm. Uktadarka
mechaniczng (lub dzwignikami bramowymi r¢cznymi) ulozy¢ szyny na podktadach,
zatozy¢ ztaczki 1 przymocowac szyny do podktadow poprzez montaz przytwierdzenia typu
“K" w przypadku podktadow drewnianych wykorzystaniem zakrgtarek spalinowych do
$rub stopowych oraz montaz przytwierdzen SB w podktadach strunobetonowych. Roboty
nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP.

Rozstaw podktadéw nalezy regulowaé recznie przed ostatecznym przytwierdzeniem
szyn. Zkaczki nalezy roztadowaé¢ w miejscu wbudowania i montowaé poprzez dokrgcanie
srub stopowych zakretarkami spalinowymi w przypadku przytwierdzeniu typu “K".
Uszkodzone podktady nalezy wymieni¢ na nowe podktady

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1

Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB “Wymagania ogolne".

Przy budowie toréw kontroli podlega:

e szerokos$¢ toru +/-4mm mierzona toromierzem co drugi podktad;

e gradient szerokos$ci toru 2mm mierzony toromierzem co drugi podktad;
réznica wysokosci tokéw szynowych 6mm- mierzona wraz z szerokos$cig toru;
wichrowato$¢ 6mm mierzona toromierzem na bazie 9 podktadow;
nieréwnos$ci poziome 6mm mierzone teodolitem co 10m;
nier6wnos$ci pionowe 6mm mierzone niwelatorem co 10m,;
prostoliniowos$¢ zlacz zgrzewanych +/-1,0mm;
rozstaw podktadow +/-2cm mierzony miarka;

Wykonanie robo6t sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1

7.2

Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".
Obmiar rob6t dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcey (lub osobe
przez niego wyznaczong) 1 na biezaco rejestrowany w ksigdze obmiarow. Ilosci robot
zarejestrowane w ksiedze obmiarow podlegaja weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksigdze obmiardw.

Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa dla budowy toréw jest “km toru".
Jednostka obmiarowa dla polaczen szyn jest ,,styk toru”
Jednostkg obmiarowa dla wymiany podktadow jest ,,szt podktadow”

8 ODBIOR ROBOT.

8.1

Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne".
Roboty budowy toréw podlegaja zasadom odbioru koncowego. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru
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9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne wustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB T.00.00.00
“Wymagania og6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

zatadunek  materiatbw  nawierzchniowych  (szyny, podktady, elementy
przytwierdzenia szyn do podktadow) w miejscu skladowania oraz transport
srodkami transportu do miejsca wbudowania;

roztadunek elementéw nawierzchni torowej w miejscu wbudowania;

rozktadanie podktadéw na przygotowanej zageszczonej dolnej warstwie tlucznia
(poduszce tluczniowej);

wktladanie szyn klasycznych typu 49E1 na podktady przy pomocy uktadarki
mechanicznej szyn (lub dzwignikow bramowych recznych);

przymocowanie szyn do podktadow (montaz toru) za pomocag elementéw
przytwierdzenia klasycznego typu “K";

przymocowanie szyn do podktadow (montaz toru) za pomoca elementéw
przytwierdzenia typu “SB";

10 NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy:

I.
2.

PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnie budowli.
PN-84/H-93421 Szyny normalnotorowe

Przepisy zwiazane:

1)

2)

3)
4)
5)

Dz. U. Nr 151 - Rozporzadzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrze$nia 1998 r. W
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i
ich usytuowanie

Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych,
2005r.

Id-3 (D-4)- Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego;

D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badan i oceny stanu torow

Instrukcja o organizacji 1 wykonywaniu pomiarow w geodezji kolejowej - D19,
2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.04.
BUDOWA NAWIERZCHNI ROZJAZDY

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



38

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.
Branza TOROWA

1 WSTEP.

1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowy nawierzchni
torowej ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;.

Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument w postepowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robot
zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wbudowaniem rozjazdow. Zakres robot obejmuje:
e zatadunek w miejscu sktadowania oraz transport §rodkami transportu kotowego do
miejsca wbudowania;
e roztadunek rozjazdow w miejscu wbudowania;
e rozkladanie podrozjazdnic
e montaz rozjazdu

OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB T.00.00.00. “Wymagania ogdlne".

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".

2 MATERIALY.

2.1

Rozjazdy

Szczegdtowe wymagania dotyczace rozjazdow (zawierajace podstawowe dane techniczne
1 materiatlowe zwrotnic, szyn taczacych, krzyzownic, kierownic 1 akcesoriow dla kazdego
rodzaju rozjazdu) powinny by¢ zawarte w dokumentacjach technicznych oraz warunkach
technicznych wykonania i odbioru, uzgodnionych przez organ upowazniony lub w innym
dokumencie przez niego wydanym oraz w odpowiednich normach i przepisach.

Wszystkie rozjazdy musza posiada¢ Swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji. Nowe
rozjazdy maja posiada¢ dokumentacje konstrukcyjng dostarczong przez producenta i
zaakceptowang przez Zamawiajacego.
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2.2

Rozjazdy zwyczajne; 49E1 - 300 - 1:9. z przytwierdzeniami sprezystymi typu Skl-12 w
odmianie klasycznej; w uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢ zastosowanie rozjazdu
tukowego wykonanego na bazie powyzszego rozjazdu.

Rozjazdy zwyczajne; 49E1 190 1:9 dla predkosci V = <100 km/h z przytwierdzeniami
sprezystymi typu Skl-12 w odmianie klasycznej

Dla rozjazdéw dla predkosci ponizej 120 km\h dopuszcza si¢ szyny bez pochylenia.
Przytwierdzenie sprezyste powinny spelnia¢ wymagania warunkéw podanych w pkt.
10[40] 1 [38].

Rozjazdy powinny by¢ przystosowane do elektrycznego ogrzewania zwrotnicy i zamknigé
nastawczych.

W rozjazdach o skosie 1:9 i promieniu 300 m w torach bocznicowych nalezy wbudowac
urzadzenia stabilizujace iglice.

Urzadzenia stabilizujace potozenie iglic powinny spetnia¢ wymagania dokumentu
normatywnego Centrum Naukowo Technicznego Kolejnictwa Nr 17/98

Ponadto, urzadzenia stabilizujace polozenie iglic powinny by¢ zgodne z zaakceptowanymi
przez upowazniong jednostke zarzadcy infrastruktury PKP ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru technicznego stabilizatorow potozenia iglic w rozjazdach typu UIC60
i S49” oraz posiadaé odpowiednie Swiadectwo dopuszczenia do eksploatacji wydane przez
Urzad Transportu Kolejowego lub Gtoéwny Inspektorat Kolejnictwa.

Podrozjazdnice

Dobér podrozjazdnic jak dla rozjazdu wolno lezacego lub do polaczen toréw w tym
podrozjazdnice przystosowane do mocowan oston zamknig¢ nastawczych oraz
umocowania napedu i urzadzen grzewczych.

W rozjazdach na podrozjazdnicach drewnianych obowigzuje ten sam rozstaw i1 dlugos¢
podrozjazdnic jak w rozjezdzie na podrozjazdnicach strunobetonowych.

Podrozjazdnice strunobetonowe przystosowane do przytwierdzen sprezystych Skl-12 1
geometrii rozjazdu.

Podktady i podrozjazdnice betonowe powinny spetnia¢ wymagania zawarte w warunkach
podanych w pkt. 10[30] oraz normach podanych w pkt. 10[59], [60] i [61].

Podrozjazdnice 1 podktady drewniane powinny spetnia¢ wymagania zawarte w normach
podanych w pkt. 10[55], [56] 1 [135].

Podrozjazdnice winny by¢ roztozone zgodnie z dokumentacja konstrukcyjna rozjazdu.

3 SPRZET.

3.1

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".
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3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobor sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robot okreslonych w Projekcie Wykonawczym 1 STWiORB oraz zgodnie z
zatozong technologia.

4 TRANSPORT.
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne".

4.2 Transport materialow.

Transport materialdw powinien odbywaé si¢ transportem drogowym dostosowanym do
przewozu tadunkéw ponadgabarytowych do transportu poszczegdlnych asortymentow
materialowych w ilosci 1 objetosci nie przekraczajacej dopuszczalnego obcigzenia
stosowanego $rodka transportu oraz zabezpieczonych.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne".

Whbudowanie rozjazdu zwyczajnego, krzyzowego lub skrzyzowania na podrozjazdnicach
strunobetonowych lub drewnianych moze by¢ wykonane jedng z dwdéch technologii:
e przestowo - w formie kompletnego rozjazdu lub skrzyzowania przy pomocy
zespolu urzadzen podnosnikowych np. typu UWR lub Zurawia samojezdnego,
e Dbezprzgstowo - poprzez montaz w miejscu docelowego utozenia. Technologie
przestowa nalezy stosowaé wowczas, gdy pozwoli to na zmniejszenie czasu
trwania 1 zakresu ograniczen eksploatacyjnych.

Kazdy rozjazd, skrzyzowanie torow, wstawki migdzy nimi oraz odcinki przylegle o
dhugos$ci minimum 50 m powinny by¢ uktadane na przygotowanej subwarstwie ttucznia
zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [23].

Balastowanie ulozonego rozjazdu, skrzyzowania, wstawek 1 odcinkow przyleglych nalezy
wykonywac zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [23].

Goérna powierzchnia warstwy podsypki na dtugosci zwrotnicy powinna by¢ potozona o 50
mm nizej od gornej powierzchni podrozjazdnic. .

Do unoszenia elementéw stalowych rozjazdu oraz przeset rozjazdowych i torowych nalezy
stosowac trawersy lub urzadzenia podno$nikowe zgodnie z przepisem wymienionym w
pkt. 10 [23]. Roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie z projektem i przepisami podanymi w pkt.
10 [14] §3.

Odbidr rozjazdow musi si¢ odbywa¢ na podstawie warunkow 1 kart odbiorczych
akceptowanych przez PKP PLK S.A.

Po zabudowie rozjazdu nalezy rozjazd oznaczy¢ tabliczkg informacyjng. Koszt tabliczki
nalezy uja¢ w cenie wstawki rozjazdu.
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Montaz urzadzen stabilizujacych potozenie iglic powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
zaakceptowang przez upowazniong jednostke zarzadcy infrastruktury PKP Instrukcja
montazu stabilizatoréw iglic w rozjazdach UIC60 i1 S49 utozonych w torach PKP.
Zaakceptowang Instrukcje nalezy dotaczy¢ do oferty.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB “Wymagania ogolne".

Przy wbudowaniu rozjazdow kontroli podlega:

e Powierzchnia toczna szyn pod wzgledem réwnosci $ladu od kot szczegdlnie w
strefie polaczen szyn oraz dziobow krzyzownic, szyn skrzydlowych i zwrotnic,

e sprawdzenie i usuni¢cie luzow w ztaczkach szynowych,

e sprawdzenie poprawnos$ci dziatania zwrotnic i dokonanie ostatecznych regulacji,
pomiar geometrii 1 regulacje potozenia zgodnie z pkt 10 [23], stabilizacje
dynamiczna,

e ostateczne oprofilowanie pryzmy podsypki

Wykonanie robdt sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robdét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg dla rozjazdow jest “szt".

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogdlne".
Roboty budowy toréw podlegaja zasadom odbioru koncowego. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru

Odbiory nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami wskazanymi w pkt. 10 [14] - Zatagcznik 15
oraz wg przepisu wskazanego w pkt. 10 [23] i [146], oraz innymi obowigzujacymi
warunkami odbioru.

Podczas odbioru okresla si¢ zakres 1 kompletno$¢ wykonanych prac, ich jako$¢ i
przydatnos¢ techniczna.

Formalnego odbioru dokonuje si¢ trzykrotnie:

po jego catkowitym zmontowaniu na bazie,

po catkowitym ukonczeniu robot w torze przed przekazaniem rozjazdu dla ruchu,

po przejsciu obcigzenia okreslonego dla torow wg przepisu wskazanego w pkt. 10 [23],
przy czym dopuszcza si¢ skrocenie tego okresu o polowe w odniesieniu do rozjazdow i
skrzyzowan potozonych w torach gtownych dodatkowych.
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Kazdy z odbioréw powinien by¢ udokumentowany technicznie poprzez zapis w karcie
odbioru 1 powinien obejmowac:

e sprawdzenie wymiardw wskazanych w karcie odbioru,

e wpisanie tych wymiarow do karty, poréwnanie z wymiarami nominalnymi
1 ustalenie czy rdznice mieszczg, si¢ w odchytkach dopuszczalnych,

e sprawdzenie prawidlowego dziatania rozjazdu,

e ogledziny elementdw rozjazdu zgodnie z przepisem wymienionym w pkt. 10 [16] i
sprawdzenie, czy zauwazone usterki nie maja wplywu na bezpieczenstwo
pociggow.

Odbior rozjazdow przez inspektorow odbiorczych odbywa si¢ u producenta w nastgpujacy
Sposob:

e zwrotnica wraz z zamknig¢ciami zmontowana na stole odbiorczym o szerokosci toru
1435 mm, na ktorym sg stabilizowane otwory w podktadkach jak dla koordynatu
wymiennego do montowania na podrozjazdnicach strunobetonowych,

e  mozliwo$¢ pomiaru opordw przestawiania zwrotnicy na stanowisku odbiorczym,

e pomiar dlugosci szyn taczacych oraz pomiar strzatek szyn laczacych kierunku
zwrotnego,

e kierownice: prosta i tukowa zmontowane na stole montazowym odbiorczym, na
ktérym sg stabilizowane otwory w podktadkach,

e krzyzownica zmontowana na stole montazowym odbiorczym, na ktéorym sg
stabilizowane otwory w podktadkach.

Po dokonanym odbiorze inspektorskim Wykonawca przedklada Zamawiajagcemu
deklaracje zgodnosci.

Wszystkie czgSci metalowe obrobione mechanicznie nalezy zabezpieczy¢ Srodkami
antykorozyjnymi.

Producent dokona doboru w zaleznosci od uktadu geometrycznego i rozstawu toréw w
polaczeniu.

Wykonanie dolnej warstwy podsypki 1 podbicie podlega zasadom odbioru robot
ulegajacych zakryciu, a podbicie zasadom odbioru koncowego Dokumentacj¢
konstrukcyjna rozjazdu nalezy przekaza¢ w posiadanie Inzyniera. Odchylki montazowe
dla rozjazdu staro uzytecznego powinny by¢ zgodne z przepisem wskazanym w pkt. 10
[16].Przy montazu rozjazdu kontroli podlega prawidlowos¢ montazu oraz zgodnos¢ jego
usytuowania w terenie z dokumentacja projektowa. Wykonanie montazu kazdego rozjazdu
sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne wustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB T.00.00.00
“Wymagania og6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e szt." ulozonego rozjazdu i skrzyzowania.
e szt.” dostosowania rozjazdu do wymiany napedu.

e ,m’” ulozonej sub-warstwy podsypki.

Cena montazu rozjazdu lub skrzyzowania obejmuje:
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e zakup i dostawe materialdéw na miejsce wbudowania kompletu elementéw rozjazdu
zgodnie ze specyfikacja typu rozjazdu

zakup 1 montaz urzadzen stabilizujgcych potozenie iglic

montaz rozjazdu na sub-warstwie thucznia grubosci zgodnej z STW 1 ORB
podbicie (doprowadzenie tlucznia do wysokosci zgodnej z STW 1 ORB
jednoramowg naprawe

10 NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Przepisy zwigzane:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity). Dz. U. z 2006r
Nr 156 poz. 1118 i Nr 170, poz. 1217 z pdézniejszymi zmianami.

2) Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kolejowym (tekst jednolity) Dz. U. z 2007r
Nr 116, poz.94 z pdzniejszymi zmianami.

3) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

4) Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia
1998 r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadad
budowle kolejowe i ich usytuowanie. Dz. Nr 151 poz. 987 z 1998 r.

5) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz. U. Nr 92 poz.
88122004 r.

6) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r., w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania. Dz.
U. z 2004r Nr 249 poz. 2497.

7) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrze$nia 2003 r., w sprawie
wykazu typoéw budowli i urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz typow pojazdéw kolejowych, na ktéore wydawane s3
$wiadectwa dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr. 175 poz.1706 z 2003 r.

8) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i1 drogowych Dz. U. Nr 118, poz.
1263 z 2001 r.

9) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 z 2003 .

10) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewng¢trznych i Administracji z dnia 21
kwietnia 2006 r., w sprawie ochrony przeciwpozarowe] budynkoéw, innych
obiektow budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr 80 poz. 563 z 2006 r.

11) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca
2009r., w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drog
pozarowych. Dz. U. Nr 124 poz. 1030 z 2009 r.

12) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
Dz. U. Nr 47, poz. 401 z 2003 r.

13) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 sierpnia 2008 r., w sprawie
wymagan w zakresie odleglo$ci i warunkow dopuszczajacych usytuowanie
drzew lub krzewow, elementéw ochrony akustycznej i wykonywania robot
ziemnych w sagsiedztwie linii kolejowej, a takze sposobu urzadzania i
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14)

15)
16)

17)

18)

19)
20)
21)

22)

23)

24)

25)

26)

27)
28)

29)

utrzymywania zaston od$nieznych oraz paséw przeciwpozarowych. Dz. U. Nr
153 poz. 955 z 2008 r.

Id-1(D-1) - Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych
Zatacznik do Uchwaty nr 173 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia
18 maja 2005 r.

Id-3 (D-4) - Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzadzenie
nr 9 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z 4 maja 2000r.

Id-4 (D-6) — O ogledzinach, badaniach technicznych i utrzymaniu rozjazdéw,
Zarzadzenie nr 15 Zarzadu PKP z 18 maja 2005 r.

Instrukcja D7 - Instrukcja spawania szyn termitem, Zarzadzenie Dyrektora
Generalnego PKP, Warszawa 1993 r. z poprawkami nr 150 Zarzadu PKP
z 7 listopada 2000 r.

Instrukcja D19 - ,,0 organizacji 1 wykonywaniu pomiarow w geodezji
kolejowej". Zalacznik do Zarzadzenia nr 144 Zarzadu PKP 2z dnia
23 pazdziernika 2000 r.

Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obsluga inwestycji.

Id-14 (D75) Instrukcja o dokonywaniu pomiarow, badan i oceny stanu toréw
Standardy Techniczne - Szczegdélowe Warunki Techniczne dla modernizacji
linii CMK do predkosci 200/250 km/h - przyjete do stosowania w
przedmiotowej umowie.

Warunki odbioru prac modernizacyjnych obiektow i urzadzen na linii kolejowej
E-20, zatwierdzone przez Zastgpce Dyrektora Generalnego PKP w dniu 25 maja
1995 r. - przyjete do stosowania w przedmiotowej umowie.

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robo6t Nawierzchniowo -
Podtorzowych - warunki uzupethiajgce z dnia 20.05.2003 r. znowelizowane dnia
16.05.2006r.

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z dnia 29 lipca
2003 r. w sprawie wykazu norm zharmonizowanych M. P. Nr 46, poz. 693
z2003 r.

Katalog pofaczen toréw réwnolegtych rozjazdami na podrozjazdnicach
strunobetonowych do nawierzchni UIC 60 - oprac. WPS , KOLBET" S.A.
w Suwatkach.

Katalog potaczen toréw rownolegltych rozjazdami prawymi i1 lewymi o
rozstawie osi torow 4500 mm, 4750 mm, 5000 mm, 5250 mm - oprac. SITK
Zespot RzeczoznawcoOw NR REJ. 5/95 W-wa, pazdziernik 1996 r.

Wytyczne zgrzewania szyn w torze - CION2-513-9/99 Warszawa 1999 r.

Zlacza szynowe izolowane klejono-sprezone: Wymagania PKP PLK S.A. na
ztacza typu ,P” lub ,S” wg WT-97/01/DG ,Nawierzchnia kolei
normalnotorowej. Zlgcza szynowe izolowane klejono-spr¢zone typu ,,S”.
Wymagania i1 badania.(zatwierdzone pismem KD4-518-55/97/KK z dnia
11.06.1997) lub WT-98/02/TOR-KARSSON , ,Nawierzchnia kolei
normalnotorowej. Ztacza szynowe izolowane klejono-sprezone typu ,,P”.
Wymagania i badania (zatwierdzone pismem WT-98/02/TOR-KARSSON z
dnia 01.03.1999) lub WT-98/02/APEX ,.Nawierzchnia kolei
normalnotorowej. Zlacza szynowe izolowane klejono-sprezone typu ,,S”.
Wymagania i badania.(zatwierdzone pismem 116/97 z dnia 12.06.1997).
WTWiO szyn kolejowych nt WTWiO-ILK3-5181-2/2004E.P. obowiazujace od
1 wrze$nia 2004 r.
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30) Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru podktadow 1 podrozjazdnic
strunobetonowych Nr WTWi0O-ILK3a-5187/01/05 przyjete do stosowania przez
PKP PLK S.A. z dniem 1 kwietnia 2005 r.

31) WT Podrozjazdnice strunobetonowe. Wykonanie, odbior, dostawa. -
Zatwierdzone decyzja Nr KD4W-72122/27/95 z dnia 30 wrzesnia 1995 r.

32) WTWiO technicznego rozjazdow kolejowych z szyn UIC60 do V<160 km/h
1 V<120 km/h do montazu na podrozjazdnice strunobetonowe i drewniane
WTWiOT-94/HA-05 zatwierdzone przez DG PKP-KD nr KD4K-518/59/95
z dnia 14 listopada 1995

33) WTWIiO Zgrzewanie ksztattownikéw klockowych, przekutych ksztaltownikow
iglicowych i odkuwek dziobdéw z szynami oraz szyn przejsciowych Nr WTWiO-
446/04/90.

34) WTWIiO elementow rozjazdow kolejowych perlityzowanych z nagrzaniem
ptomieniowym Nr WTWiOT 99/HA-14.

35) WTWiO odkuwek dziobéw do rozjazddéw kolejowych Nr 02/92, zatwierdzone
decyzja nr KD4e-723/01/93.

36) Warunki Techniczne Produkcji i Odbioru ksztaltownikéw do budowy rozjazdow
kolejowych, nt WT/PMT/8/96 z dnia 23 lipca 1996 .

37YWTWiO ksztattownikow oraz podkladek zebrowych Pm60, Pm49, Pzal6, Pzb16 Nr
WTWiO-96/ST-PZ-01, opracowane przez Trinecke Zelezarny Czechy, zatwierdzone
decyzja Nr KD4-518-6/3/96/JW z dnia 18 wrzesnia 1996 r.

38) WTWIiO elementéw z tworzyw sztucznych stosowanych w nawierzchni
kolejowej. Wymagania i badania. Nr ILK2-5185/14/2000, opracowane przez
CNTK, zatwierdzone decyzja Dyrektora Wydzialu Linii Kolejowych z dnia
1 wrzesnia 2000 r.

39) WTWIiO sprezyn Df-2 Nr WT-01/93 opracowane przez FEZ Siemianowice
Slaskie, zatwierdzone decyzja Nr KD4K/518/20/93 z dnia 22 grudnia 1993 r.

40) WTWIiO nr ILK3-5183-4/2003E.P. Warunki Techniczne dla tapek sprezystych
przytwierdzajacych szyny do podktadow i1 podrozjazdnic z dnia 11 marca 2003 r.

41) WTWIiO nakretek  samozabezpieczajacych  szesciokatnych — zwyktych
1 kolierzowych do nawierzchni kolejowej Nr WTWi0O-93/KW-01 opracowane
przez Zaktad Slusarski Krzysztof Wotek Mikotow, zatwierdzone w dniu
14 czerwca 1993 r.

42) WTWIiO nakretek samozabezpieczajacych do nawierzchni kolejowej
Nr WTWiO 1/97 opracowane przez FEZ Siemianowice Slaskie, zatwierdzone
decyzja Nr KD4518-8/1/97/JW z dnia 23 pazdziernika 1997 r.

43) WTWiO nakretek samozabezpieczajacych zwyktych 1 kohierzowych do
nawierzchni kolejowej Nr WTWiO-3/1F/47K/98 opracowane przez InterFrez
Tarndw Moscice, zatwierdzone decyzjag Nr CILK2-518-5/1/98/JW z dnia
6 sierpnia 1998 r.

44) Tymczasowe warunki techniczne wykonania 1 odbioru - ksztattowniki
walcowane na gorgco do produkcji tubkéw wzmocnionych oraz tubki
wzmocnione Nr TWTWiO-3/94, opracowane przez Hute Kosciuszko,
zatwierdzone decyzjag Nr KD4W-518/21/6/95 z dnia 07 marca 1995 r.

45) WTWIiO spiral MK-1, MK-2-A, MK-2-B, MK-3-A, MK-3-B Przedsi¢biorstwo
Wielobranzowe KARPA Lublin, zatwierdzone decyzja, Nr KD4-518-6/2/96/JW
z dnia 12 lipca 1996 r.

46) Przepisy, normy i instrukcje obowigzujace na PKP.
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10.2 NORMY.

47) BN-77/8934-08  Zlacza szynowe izolowane klejono-sprezone.

48) PN-EN/50122-1:2003 Zastosowania kolejowe. Urzadzenia stacjonarne.
Cze$¢ 1. Srodki ochrony dotyczace bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien

49) PN-EN/50122-2:2003 Zastosowania kolejowe. Urzadzenia stacjonarne.

Cze$¢ 2. Srodki ochrony przed oddzialywaniem pradow
btadzacych wywotanych przez trakcje elektryczna pradu staltego.

50) PN-EN 13450:2004 Kruszywa na podsypke kolejowa,.

51) PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci
kruszyw. Cz¢é¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwos$ci.

52) PN-EN 1367-1:2001 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw
na dzialanie czynnikéw  atmosferycznych. Cze¢s¢ 1:  Oznaczanie
mrozoodpornosci.

53) PN-EN 13674-1:2006 Kolejnictwo — Tor — Szyna — Szyny kolejowe
Vignole’a o masie 46kg/m 1 wigksze;.

54) PN-84/H-93421  Szyny normalnotorowe

55) PN-73/D-95006  Materiaty drzewne nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

56) PN-D-95014:1997 Nawierzchnia kolejowa. Sosnowe, d¢bowe i bukowe
materiaty drzewne nawierzchni kolejowej nasycane olejem impregnacyjnym.

57) PN-EN 13145:2003 Kolejnictwo. Tor. Podktady i podrozjazdnice
drewniane.

58) PN-K-02101:1998 Nawierzchnia kolejowa. Podklady betonowe. Wymagania i
metody badan.

59) PN-EN-13230-1:2006(U) Kolejnictwo — Tor - Podktady i podrozjazdnice
betonowe. Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.

60) PN-EN-13230-2:2006(U) Kolejnictwo — Tor - Podktady i podrozjazdnice
betonowe. Cze¢s¢ 2: podktady monoblokowe z betonu sprezonego.

61) PN-EN-13230-4:2003(U) Kolejnictwo — Tor - Podktady i podrozjazdnice
betonowe. Czg$¢ 4: Podrozjazdnice z betonu sprezonego do rozjazdow i
skrzyzowan.

62) BN-83/9313-04  Rozjazdy i skrzyzowania torow. Wymagania i1 badania.

63) PN-84/H-84027:00 Stal dla kolejnictwa. Gatunki. Ogdlne wytyczne.

64) PN-84/H-84027/08/Ap1:2001 Stal dla  kolejnictwa. Ksztattowniki
walcowane na akcesoria nawierzchni kolejowej. Gatunki.

65) PN-ISO 3755:1994 Staliwo weglowe konstrukcyjne ogdlnego przeznaczenia.

66) PN-EN 10025-1:2005(U) Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali
konstrukcyjnych. Czes¢ 1 Ogolne warunki techniczne dostawy.

67) PN-EN 10025-2:2005(U) Wyroby  walcowane na  goragco ze  stali
konstrukcyjnych. Cze$¢ 2 Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnych
niestopowych.

68) PN-EN 1563 Zeliwo sferoidalne.

69) PN-80/H-93423/00 Ksztattowniki stalowe walcowane na goragco do budowy
rozjazdow kolejowych normalnotorowych.

70) PN-80/H-93423/07 Ksztaltownik wysoki na kierownice Kw49. Wymiary.

71) PN-87/H-93425/01 Stal. Ksztaltowniki do budowy rozjazdow kolejowych.

72) PN-87/H-93425/05 Ksztattowniki do budowy rozjazdow kolejowych typu
KL60. Wymiary.

73) PN-80/H-93423/08 Ksztattownik niski na kierownice Kn60. Wymiary.
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74) PN-87/H-93425/06 Ksztattowniki do budowy rozjazdéw kolejowych typu
KL49.

75) PN-87/H-93423/03 Ksztattowniki do budowy rozjazdow kolejowych typu 160.

76) PN-87/H-93425/03 Ksztattowniki do budowy rozjazdéw kolejowych typu 149.
Wymiary.

77) PN-80/H-93424/01 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
lubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Ksztattownik
KL60.

78) PN-80/H-93424/03 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
tubkow oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej Ksztattownik
K49

79) PN-88/H-93427/01 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla
nawierzchni kolejowe;.

80) PN-88/H-93427/02 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowych. Wymiary ksztattownika KPZ2.

81) PN-88/H-93427/03 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztaltownika KPZ3.

82) PN-88/H-93427/04 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztaltownika KPZ4.

83) PN-88/H-93427/05 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztaltownika KPZ5.

84) PN-88/H-93427/06 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztaltownika KPZ6.

85) PN-88/H-93427/51 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Pm60.

86) PN-88/H-93427/52 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Pz60.

87) PN-88/H-93427/53 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Ps60.

88) PN-88/H-93427/54 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych asymetrycznych Ps49.

89) PN-88/H-93427/55 Stal. Ksztaltowniki zebrowe oraz podkladki Zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podkladek zebrowych Pm49.

90) PN-88/H-93427/56 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Pz49.

91) PN-88/H-93427/57 Stal. Ksztattowniki Zebrowe oraz podktadki zebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych BL3.

92) PN-83/H-93426/00 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podktadki ptaskie dla nawierzchni kolejowe;.

93) PN-83/H-93426/02 Ksztattowniki stalowe walcowane na goragco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podkladki plaskie dla nawierzchni kolejowe;.
Ksztaltownik KP42. Wymiary.

94) PN-83/H-93426/55 Ksztattowniki stalowe walcowane na goragco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podktadki ptaskie dla nawierzchni kolejowe;j.
Podktadka ptaska P1 S. Wymiary.

95) PN-83/H-93426/56 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podktadki ptaskie dla nawierzchni kolejowe;j.
Podktadka ptaska P3S. Wymiary.
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96) ZN-96/H05/0646-20
normalnotorowych.

97) PN-89/K-80021

98) PN-89/K-80030
1 badania.

99) PN-88/K-80017  Nawierzchnia kolejowa. Pier§cienie sprezyste.
100) PN-80/H-93443/00 Ksztaltowniki stalowe walcowane na gorgco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

101) PN-80/H-93443/01 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Kipl. Wymiary.

102) PN-80/H-93443/02 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
KLp2. Wymiary.

103) PN-80/H-93443/03 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
KLp3. Wymiary.

104) PN-80/H-93443/05 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
KLp5. Wymiary.

105) PN-80/H-93443/06 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Kipal. Wymiary.

106) PN-80/H-93443/07 Ksztatltowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Kipa2. Wymiary.

107) PN-80/H-93443/08 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Ktpa3. Wymiary.

108) PN-80/H-93443/09 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Kipwl. Wymiary.

109) PN-80/H-93443/10 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.
Kipzl. Wymiary.

110) PN-80/H-93443/51 Ksztaltowniki stalowe walcowane na gorgco

Nawierzchnia kolejowa. Sruby i wkrety.

tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

Wymiary.
111) PN-80/H-93443/52 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco

tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

Wymiary.
112) PN-80/H-93443/53 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco

tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

Wymiary.
113) PN-80/H-93443/55 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco

tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

Wymiary.

Podktadki zZebrowe dla rozjazdow kolejowych

Nawierzchnia kolejowa. Wkrety ze tbem prostokatnym.

Wymagania

do produkcji

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Ksztaltownik

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Ksztaltownik

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Ksztaltownik

do produkcji
Ksztattownik

do produkcji
Lapka ipl.

do produkcji
Lapka Lp2.

do produkcji
Lapka Lp3.

do produkcji
Lapka LpS.
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114) PN-80/H-93443/56 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lapka tpal.
Wymiary.

115) PN-80/H-93443/57 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goragco do produkcji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lapka Lpa2.
Wymiary.

116) PN-80/H-93443/58 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lapka Lpa3.
Wymiary.

117) PN-80/H-93443/59 Ksztattowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lapka Lpwl.
Wymiary.

118) PN-80/H-93443/60 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. tapka Lpzl.
Wymiary.

119) PN-84/K-80001  Nawierzchnia kolejowa. Sruba stopowa.

120) PN-89/K-80004 Nawierzchnia kolejowa. Sruba sprezajaca do zlacz
szynowych.

121) PN-89/K-80005  Nawierzchnia kolejowa. Sruby ze tbem kwadratowym do
ztacz szynowych.

122) PN-86/K-80011  Nawierzchnia kolejowa. Sruby ze tbem kwadratowym do
rozjazdow kolejowych.

123) PN-86/K-80013  Nawierzchnia kolejowa. Podktadka kwadratowa.

124) PN-86/K-80014  Nawierzchnia kolejowa. Nakretki szesciokatne.

125) PN-86/K-80015  Nawierzchnia kolejowa. Nakretki szesciokatne kotierzowe.

126) PN-86/K-80016  Nawierzchnia kolejowa. Podktadki okragte.

127) PN-80/H-93424/00 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
tubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;.

128) PN-80/H-93424/02 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
tubkow oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Ksztattownik
KES60. Wymiary.

129) PN-80/H-93424/51 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
tubkow oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lubek 160.
Wymiary.

130) PN-80/H-93424/52 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco do produkcji
tubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lubek £S60.
Wymiary.

131) PN-80/H-93424/53 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji
tubkow oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. Lubek 149.
Wymiary.

132) PN-H-93411:1997 Ksztattowniki stalowe walcowane na goragco do produkcji
tubkoéw wzmocnionych oraz tubki wzmocnione.

133) BN-79/8939-14  Prefabrykowane elementy betonowe i  zelbetowe
wyposazenia obiektow kolejowych. Wymagania i badania.

134) PN-69/K-02057  Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli.

135) PN-EN-13145:2002(U)  Kolejnictwo — Tor - Podktady i1 podrozjazdnice
drewniane.

136) PN-EN-13232-1 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania. Czg$¢ 1 —
Definicje.
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137) PN-EN-13232-2  Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Wymagania dotyczace projektowania uktadu geometrycznego.

138) PN-EN-13232-3  Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Wymagania dotyczace wspolpracy koto/szyna.

139) PN-EN-13232-4  Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Uruchomienie, zamykanie 1 kontrola.

140) PN-EN-13232-5 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Zwrotnice.

141) PN-EN-13232-6  Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Krzyzownice pojedyncze i podwojne ze statymi dziobami.

142) PN-EN-13232-7 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Krzyzownice z ruchomymi dziobami.

143) PN-EN-13232-9 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skrzyzowania.
Uktady.

Czegs$¢ 2 —
Czes¢ 3 —
Czes¢ 4 —
Czes¢ 5 —
Czgs$¢ 6 —
Czes¢ 7 —

Czes¢ 9 —

144) PN-EN-13674-2  Kolejnictwo — Tor — Szyna. Cz¢$¢ 2 — Szyny do rozjazdow 1
skrzyzowan stosowane w polaczeniu z szynami kolejowymi Vignole’a o masie

46 kg/m 1 wieksze;.

145) PN-EN-13674-3  Kolejnictwo — Tor — Szyna. Cze$¢ 2 — Szyny kierownice.
146) PN-EN-13231-2  Kolejnictwo — Tor — Odbior prac. Czeg$¢ 2 — Prace na torach

na podsypce — Rozjazdy i skrzyzowania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.05.
WARSTWY OCHRONNE - POKRYCIA
OCHRONNE Z GRUNTOW MINERALNYCH
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa
warstwy ochronnej realizowanej w ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy
Gospodarcze;j.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na
wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robot
podtorzowych w zakresie zabudowy warstw ochronnych — pokrycia ochronnego z warstwy
niesortu kamiennego 0/31,5mm grubosci 20cm.

2 MATERIALY.
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Wszystkie materialy wykorzystywane do wbudowania jako warstwa ochronna powinny
spetnia¢ normy branzowe podtorza i podtoza kolejowego oraz kruszyw tamanych do nawierzchni
kolejowych.

Kruszywa do budowy warstw ochronnych powinny spetnia¢ warunek Terzaghiego.

3 SPRZET.
3.1 Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca winien dostosowac¢ sprzet stuzacy do zageszczania gruntow uwzgledniajacy
miejscowe warunki zabudowy w celu zapobiezenia naruszenia ich statecznosci.
Przewidywany sprzet:

e sprzet mechaniczny, taki jak: spycharki lub rowniarki do rozscielenia kruszywa,

e walce statyczne 1 wibracyjne do mechanicznego zaggszczania warstwy oraz w
miar¢ potrzeb ubijaki mechaniczne, wibratory plytowe w miejscach trudno
dostepnych,

e inny sprzet niezbedny do realizacji zadania

4 TRANSPORT

4.1 Transport materialow.
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Transport kruszywa winien odbywaé si¢ w sposdb przeciwdziatajacy jego
rozsegregowaniu 1 zanieczyszczeniu.

Przy transporcie samochodowym nalezy przestrzega¢ zakazu poruszaniu si¢ po
zageszczonych 1 przygotowanych do zabudowy warstwy ochronnej gornych warstw
podtorza.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robaét.
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STWiORB T-00.00.00 “Wymagania og6lne"
pkt. 5.

5.2  Wykonania warstwy ochronne;j.

Wykonanie warstwy ochronnej mozna rozpoczaé dopiero po wykonaniu i odbiorze
nastgpujacego zakresu robot:
e roboty ziemne wraz z profilowaniem torowiska (nadanie spadkéw poprzecznych
zgodnie z dokumentacjg projektowq),
e wykonaniu kanalizacji kablowej w podtorzu.

Warstwe ochronng nalezy wykona¢ na catej szerokosci korony torowiska. Roboty
wykona¢ nalezy mechanicznie, rozktadajagc warstwami dostarczone transportem kotowym
badz szynowym kruszywo i zagesci¢. Na odcinkach pracy kombajnu podtorzowego
pokrycie wzmacniajgce wbudowane bedzie jako jednowarstwowe z niesortu.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, a takze zgodnie z przepisami BHP
okreslonymi w przepisach wskazanych w pkt. 10 [8], [9], [10], [11], [12] oraz [14].

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.

Wykonanie rob6t sprawdza 1 potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.
Na odcinkach, na ktorych warstwa ochronna utozona bedzie za pomoca kombajnu
podtorzowego kontrola jakosci jej wbudowania winna by¢ zgodna z regulaminem pracy

maszyny.
7 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot.

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne".
Obmiar robot dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobeg
przez niego wyznaczong) i na biezaco rejestrowany w ksigdze obmiarow. Ilosci robot
zarejestrowane w ksiedze obmiarow podlegaja weryfikacji 1 pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksiedze obmiardw.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru jest ,, m*” wykonanej zageszczonej warstwy ochronne;.
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8 ODBIOR ROBOT.
8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [15] § 40, Tablica 14 odbioru robdt dokonuje
si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z projektem 1 warunkami technicznymi.
Za dziatke roboczg uwaza si¢ 250mb toru.

Wilgotno$¢ uktadanego materialu powinien okresli¢c Wykonawca robot na wlasny uzytek
w celu odpowiedniego zaggszczenia warstwy.

Dla pokry¢ jednorodnych i do grubosci 30cm wykonuje sie jeden pomiar zageszczenia.
Podczas odbioru okresla si¢ wartos¢ techniczng wykonanych prac.
Roboty podlegaja zasadom odbioru czesciowego, koncowego i pogwarancyjnego.

9 PODSTAWA PELATNOSCI.
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne wustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e dowdz materialu do wbudowania
e rozladunek materiatu z transportu kotowego
e zageszczenie niesortu

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwigzane:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity). Dz. U. z 2006r.
Nr 156 poz. 1118 1 Nr 170 poz. 1217 z pdzniejszymi zmianami.

2) Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kolejowym (tekst jednolity) Dz. U. z
2007r. Nr 16, poz. 94 z pdzniejszymi zmianami.

3) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

4) Rozporzadzenie Ministra Transportu i1 Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia
1998 r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle
kolejowe 1 ich usytuowanie. Dz. Nr 151 poz. 987 z 1998 r.

5) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz. U. Nr 92 poz.
88122004 r.

6) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r., w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania. Dz.
U. z 2004r Nr 249 poz. 2497.

7) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrze$nia 2003 r., w sprawie
wykazu typow budowli i1 urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
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kolejowego oraz typow pojazdow kolejowych, na ktore wydawane sg, §wiadectwa
dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr. 175 poz.1706 z 2003 r.

8) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych Dz. U. Nr 118, poz.
1263 z 2001 r.

9) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.

10) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 r., w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr 80 poz. 563 z 2006 r.

11) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca
2009r., w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drog
pozarowych. Dz. U. Nr 124 poz. 1030 z 2009 r.

12) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U.
Nr 47, poz. 401 z 2003 r.

13) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7sierpnia 2008 r., w sprawie
wymagan w zakresie odleglosci 1 warunkow dopuszczajacych usytuowanie drzew
lub krzewow, elementow ochrony akustycznej i wykonywania robdt ziemnych w
sgsiedztwie linii kolejowej, a takze sposobu urzadzania i utrzymywania zaston
ods$nieznych oraz paséw przeciwpozarowych. Dz. U. Nr 153 poz. 955 z 2008 r.

14)1d-1(D-1) - Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych
Zatacznik do Uchwatly nr 173 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 18
maja 2005 r.

15)Id-3 (D-4) - Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzadzenie nr
9 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z 4 maja 2009 r.

16) Instrukcja D19 - ,,0 organizacji i wykonywaniu pomiarow w geodezji kolejowe;j".
Zatacznik do Zarzadzenia nr 144 Zarzadu PKP z dnia 23 pazdziernika 2000 r.

17) Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obsluga inwestycji.

18) Standardy Techniczne - Szczegélowe Warunki Techniczne dla modernizacji linii
CMK do predkosci 200/250 km/h - przyjete do stosowania w przedmiotowe]
umowie.

19) Warunki odbioru prac modernizacyjnych obiektow i urzadzen na linii kolejowej E-
20, zatwierdzone przez Zastepce Dyrektora Generalnego PKP w dniu 25 maja 1995
r. - przyjete do stosowania w przedmiotowej umowie.

20) Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robdét Nawierzchniowo -
Podtorzowych - warunki uzupehniajace z dnia 20.05.2003 r. znowelizowane dnia
16.05.2006 r.

21)Z. Zelek: Aktualizacja katalogu materiatow na warstwy ochronne podtorza
kolejowego pod katem wykorzystania ich na liniach o duzych predkosciach. Praca
CNTK nr 2055/22. Warszawa 1998 r.

22) Przepisy, normy i instrukcje obowigzujace na PKP.

NORMY.
23) PN-EN 13450:2004  Kruszywa na podsypke kolejowa,.
24) PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych 1 fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn 1 nasigkliwosci.
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25) PN-EN 1367-1:2001
26) PN-S-06102

27) PN-69/K-02057

28) BN-88/8932-02

29) PN-88/B-04481

30) PN-B-06050

31) PN-B-11111

32) PN-B-11112:1996

33) BN-77/8931-12:

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na
dziatanie = czynnikow  atmosferycznych. Cze$¢ 1:
Oznaczanie mrozodpornosci.

Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
ustanowiona przez Polski Komitet Normalizacyjny dnia 11
grudnia 1997 r. (Uchwata nr 42/97-0).

Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli.

Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne Wymagania i
badania.

Grunty budowlane badanie probek gruntu.

Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; Zwir i
mieszanka z dnia 16 luty 1996 r. (Uchwata 4/96-0).
Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.06.
GEOSYNTETYKI
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robot budowlanych
(STWiORB) s3a wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wbudowaniem geowldkniny jako warstwy filtracyjno-separacyjnej w ramach inwestycji
Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na
wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza =zasad stabilizacji podloza
geosyntetykami (cienkimi pokryciami ochronnymi).

2 MATERIALY.
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Zastosowano cienkie pokrycia ochronne (geowldkniny) przepuszczalne, stanowigce
jednoczesnie element wzmocnienia podtorza w jego stabych miejscach tacznie z
zabezpieczeniami jak pokrycia ochronne z gruntow mineralnych.

2.2 Geowloknina.

Jako material uzyty do wzmacniania, odwadniania i1 zabezpieczenia podtorzy kolejowych
nalezy zastosowaé geowldkniny posiadajgce $wiadectwo kwalifikacji systemow i
wyroboéw do stosowania na liniach kolejowych PKP PLK S.A. a wytwarzanych z wtokien
odpornych na biodegradacje i dziatanie czynnikow srodowiskowych.

Generalnie sg to materialty o charakterze cigglym, pasmowym, produkowane 1
dystrybuowane w formie rulonéw dtugosci 100 — 150 m szerokos$ci 4 - 5,50 m. Uzyte
geowltokniny spelnia¢ beda funkcje wzmacniajace, filtracyjno-separacyjne i powinny
charakteryzowac si¢ wlasciwosciami mechanicznymi spelniajagcymi wymagania Standardu
Id-3 zatacznik nr 6.

Dodatkowo nalezy zastosowa¢ geowtokning termozgrzewalng (gramatura >200g/m2) oraz
z wlokien ciggtych wzmacnianych mechanicznie 1 stabilizowanych przeciw
promieniowaniu UV.
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3 SPRZET.

3.1

Sprzet do wykonania robot.
Przewidywany sprzet — reczny, zgodnie z przyjeta technologia.

Na odcinkach pracy kombajnu podtorzowego geosyntetyki wbudowane beda
mechanicznie, zgodnie z jego technologia pracy

4 TRANSPORT

4.1

S

5.1

5.2

Transport materialow.

Transport wszystkich materiatow nalezy prowadzi¢ w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu $rodkami transportu kotowego

WYKONANIE ROBOT.

Ogolne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogolne”
Wykonanie robét wbudowania geowlékniny.

Geowlokning nalezy stosowaé wytacznie jako widkning filtracyjng lub separacyjng tj. w
przypadku jezeli migdzy warstwami na ich styku nie jest zachowana stabilno$¢
mechaniczna okreslona wzorem Terzagi,ego.

Geowtoknina moze by¢ ukladana na wyréwnanym i zageszczonym podtorzu pod warstwa
ochronna.

Geowtokning nalezy uktada¢ na petng szeroko$¢ wzmacnianego fragmentu podtorza bez
pofaldowan (zgodnie z fazowaniem robot). Poszczegdlne pasy geowtokniny nalezy taczyc
ze sobg na zaktad o szerokosci 20 - 30 cm. Kierunek zaktadu powinien by¢ zgodny ze
spadkami poprzecznymi 1 podtuznymi torowiska.

W rejonie shlupdéw trakcyjnych geosyntetyk nalezy nacig¢ w ,koperte" - dotyczy
fundamentow palowanych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1

Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Kontrola ma na celu zapewnienie rob6t zgodnie z dokumentacja techniczng, normami,
przepisami technicznymi i umowami oraz ma na celu nie dopuszczenie do dalszych prac,
jezeli juz uprzednio wykonane prace nie spelniaja stawianych wymogoéw, jak réwniez
zapewnienie stosowania wlasciwych materialdow, metod pomiarowych, technologii i
warunkow ochrony $rodowiska.

Kontrola jako$ci robot obejmuje:
e jakos¢ uzytych materiatow,
e sposob przygotowania podtoza pod geosyntetyk,
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e jako$¢ utozenia geosyntetyku,

e wizualng ocen¢ jako$ci wykonanych robot,

e gsprawdzenie zgodnosci wymiaréw 1 rzednych wysokosciowych podtorza
z wielko$ciami projektowanymi,

Kontrola jakosci ulozenia geosyntetykow polega na wizualnej ocenie jakosci
wykonywanych robdt, ze szczegélnym zwrdceniem uwagi na sposéb wykonania polaczen
(wielkos¢ 1 kierunek zaktadow).

Na odcinkach, na ktorych geosyntetyki utozone bgda za pomoca kombajnu podtorzowego
kontrola jako$ci ich wbudowania winna by¢ zgodna z regulaminem pracy maszyny.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1

7.2

Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne".
Obmiar rob6t dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe
przez niego wyznaczong) i na biezaco rejestrowany w ksiedze obmiarow. Ilosci robot
zarejestrowane w ksiedze obmiarow podlegaja weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksiedze obmiardw.

Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowsa dla:
e Whbudowania geosyntetykoéw jest “mb";

8 ODBIOR ROBOT.

8.1

Ogolne zasady odbioru robot

Odbioru robot dokonuje si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z projektem 1
warunkami technicznymi.

Roboty podlegaja zasadom odbioru robot ulegajacych zakryciu.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1

9.2

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania og6lne".

Cena jednostki obmiarowej.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e Whbudowanie geowldkniny
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10 PRZEPISY ZWIAZANE.

[1]

(2]

[3]

[4]

[3]

(6]

[7]

[8]

[10]

[11]

[12]

[13]

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity). Dz. U. z 2006r.
Nr 156 poz. 1118 1 Nr 170 poz. 1217 z pdézniejszymi zmianami.

Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kolejowym (tekst jednolity) Dz. U. z 2007r
Nr 16, poz. 94 z p6Zniejszymi zmianami.

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z p6ézniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrze$nia 1998
r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle
kolejowe i ich usytuowanie. Dz. Nr 151 poz. 987 z 1998 r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz. U. Nr 92 poz. 881
22004 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r., w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania. Dz. U.
7 2004r. Nr 249 poz. 2497.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrze$nia 2003 r., w sprawie
wykazu typéw budowli 1 urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz typdéw pojazdow kolejowych, na ktore wydawane sg, §wiadectwa
dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr. 175 poz.1706 z 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r., w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i1 innych urzadzen
technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych Dz. U. Nr 118, poz.
1263 z 2001 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
1 ochrony zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010r., w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych 1 terenow. Dz. U. z 2009 r. Nr 178, poz. 1380 oraz z 2010 r. Nr 57,
poz. 353 r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca 2009
I., W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode¢ oraz drog pozarowych. Dz.
U. Nr 124 poz. 1030 z 2009r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U.
Nr 47, poz. 401 z 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 sierpnia 2008 r., w sprawie
wymagan w zakresie odleglosci i warunkéw dopuszczajacych usytuowanie drzew
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[14]

[15]

[16]

[17]
[18]

[19]

[20]

lub krzewow, elementow ochrony akustycznej i1 wykonywania robot ziemnych w
sasiedztwie linii kolejowej, a takze sposobu urzadzania i1 utrzymywania zaston
odsnieznych oraz pasow przeciwpozarowych. Dz. U. Nr 153 poz. 955 z 2008 r.

Id-1(D-1) - Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych
Zalacznik do Uchwaty nr 173 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 18
maja 2005 r.

Id-3 (D-4) - Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzadzenie nr 9
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z 4 maja 2009 r.

Instrukcja D19 - ,,0 organizacji i wykonywaniu pomiarow w geodezji kolejowej".
Zatagcznik do Zarzadzenia nr 144 Zarzadu PKP z dnia 23 pazdziernika 2000 r.

Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obstuga inwestycji.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Nawierzchniowo - Podtorzowych
- warunki uzupetniajace z dnia 20.05.2003 r. znowelizowane dnia 16.05.2006 r.

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z dnia 29 lipca 2003
r. w sprawie wykazu norm zharmonizowanych M. P. Nr 46, poz. 693 z 2003 r.

Przepisy, normy i instrukcje obowigzujace na PKP.

NORMY.

[21]

[22]

[23]

[24]

PN-EN 13250:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wtasciwosci wymagane
w odniesieniu do wyrobow stosowanych do budowy drog kolejowych.

PN-EN 13251:2002 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne — Wiasciwos$ci wymagane
w odniesieniu do wyrobdw stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu
1 konstrukcjach oporowych.

PN-EN 13252:2002 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne — Wlasciwosci wymagane
w odniesieniu do wyrobow stosowanych w systemach drenazowych.

PN-EN 13253:2002 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne — Wiasciwos$ci wymagane
w odniesieniu do wyrobow stosowanych w
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

1.00.00.07.
POLACZENIA KONCOW SZYN
STYKI KLASYCZNE
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
polaczeniami podpartymi koncoéw szyn poprzez tubki czterotworowe realizowanymi w
ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;j.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na
wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania  stykow
klasycznych.
Zakres rob6t obejmuje:
e laczenie koncow szyn poprzez styki klasyczne podparte za pomocg lubkéw
czterootworowych

2 MATERIALY.
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Wszystkie materialy wykorzystywane do laczenia koncéw szyn czy tez wykonywania
stykbw  bezposrednio w torze muszg posiada¢ polskie atesty i odpowiada¢ polskim
normom oraz posiada¢ dokument komisarycznego odbioru. W przypadku materiatow, co
do ktorych powyzsze wymagania nie zachodzg odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Wyroby, ktére wymagaja $wiadectwa kwalifikacyjnego CNTK w Warszawie (pismo DG
PKP Nr 181/95 z dn. 18.09.95t.) to min.:

e clementy taczace szyny (akcesoria);
2.2 Rodzaje materialow do laczenia koncow szyn:

Do taczenia szyn stykiem klasycznym nalezy uzyc¢:
e tubki 4- otworowe 1.49;
e Sruby lubkowe 24x150mm z nakretkami M24;
e pierscienie sprezyste do Srub tubkowych;

3 SPRZET.
3.1 Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobor sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robot okreslonych w Przedmiarze Robét, Projekcie Wykonawczym i niniejsze;j
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4.1

5.1

5.2

6.1

7.1

7.2

8.1

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych oraz zgodnie z
zatozong technologia. Przy laczeniu koncéw szyn nalezy uzywac nastgpujacego sprzetu
recznego:

e Klucz dynamometryczny

e wiertarka

TRANSPORT
Transport materialow.

Transport wszystkich materiatow do taczenia koncow szyn nalezy prowadzi¢ w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu srodkami transportu kotowego

WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania robdét.
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne
7Z1acza szynowe klasyczne wiszace.

Zkacza torowe klasyczne nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcym zatgcznikiem nr 8
przepiséw Id-1 (D-1).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakoSci robét.

Laczenie koncow szyn podlega kontroli zgodnej z obowigzujagcymi przepisami w tym
zakresie.

OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania ogo6lne".
Obmiar rob6t dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe
przez niego wyznaczong) 1 na biezaco rejestrowany w ksiedze obmiarow. Ilosci robot
zarejestrowane w ksiedze obmiardw podlegaja weryfikacji 1 pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksigdze obmiardw.

Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg dla:
e wykonywania stykow klasycznych “styk™;

ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot
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Laczenie koncoéw szyn podlega zasadom odbioru koncowego.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania ogo6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e laczenie koncow szyn poprzez styki klasyczne podparte

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwigzane:

1) Dz. U. Nr 151 - Rozporzadzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrze$nia 1998r. W
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i
ich usytuowanie.

2) Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych,
2005r.

3) D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiardéw, badan i oceny stanu torow
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.08.
ROWY
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem rowdéw w ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg opracowania branzowego w zakresie
profilowania dna i skarp rowu.

2 MATERIALY.

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow.
Wszystkie stosowane materiaty do robot odwodnieniowych muszg posiada¢ polskie atesty
1 odpowiada¢ polskim normom oraz posiada¢ dokumenty komisarycznego odbioru. W
przypadku materiatow, co do ktéorych powyzsze wymagania nie zachodza odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.

2.2 Materialy do budowy rowow
Materialy nie wystepuja.

3 SPRZET.

3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdblowy dobor sprzgtu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robot okreslonych w Przedmiarze Robdt 1 Specyfikacji Technicznej
Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych oraz zgodnie z zatozong technologig.

3.2 Sprzet do budowy drenazu
Do budowy drenazu stosowac nalezy uzywac nastgpujacego sprzetu:
e koparek podsigbiernych,
spycharek lemieszowych,
rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
urzadzen kontrolno-pomiarowych,
zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
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4 TRANSPORT.

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w pkt. 4 STWiORB T.00.00.00
“Wymagania og6lne".

4.2 Transport materialow.

Przy wykonywaniu robdt okre§lonych w niniejszej STWiORB, mozna korzystaé z
dowolnych $rodkéw transportowych.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robaét.
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STWiORB T-00.00.00 “Wymagania og6lne"
pkt. 5.

5.2 Wykonanie robot budowy rowéw.
W wyniku prac nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z 1d3-(D4):szeroko$¢ dna co najmniej 0,30 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
glebokos¢ min 0,30 m . Nalezy utozy¢ humus po zakonczeniu profilowania rowow.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB T-00.00.00 “Wymagania
ogo6lne" pkt 6.

6.2 Kontrola jakoSci robét budowy rowow.

Sprawdzeniu podlega:
e wysokosciowe potozenie dna rowu
e Wykonanie robdt sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru.

7 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe
przez niego wyznaczong) i na biezaco rejestrowany w ksiedze obmiarow. Ilosci robot
zarejestrowane w ksiedze obmiarow podlegaja weryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksiedze obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa dla budowy rowéw jest “mb™;
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8 ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB T-00.00.00 “Wymagania
ogoblne" pkt 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjga projektowa, STWiORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje dla budowy drenazu:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

profilowanie rowu 1 skarp

Sciecie trawy 1 krzakow,

odwiezienie urobku,

roboty wykonczeniowe,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10 NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Przepisy zwiazane:

1)

2)

3)
4)

Dz. U. Nr 151- Rozporzadzenie nr 987 MT i1 GM z dnia 10 wrze$nia 1998r. W
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i
ich usytuowanie

Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1),
2005r.

Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego Id-3 (D-4), 2005r.

Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19,
2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.09. ,
REGULACJA TOROW W PLASZCZYZNIE
POZIOMEJ I PIONOWEJ.
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i1 odbioru robot budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ostateczng
regulacja tor6w w plaszczyznie poziomej i pionowej toru na odcinkach bez demontazu
toru, realizowanych w ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarcze;j.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym 1 przy realizacji umowy na
wykonanie robot budowlanych zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie

1.1.

1.3  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ostateczng regulacja potozenia toréw w planie 1 w profilu wraz z oprofilowaniem pryzmy
podsypki i stabilizacja toru.

Zakres rob6t obejmuje:

wyznaczenie podniesienia 1 przesuni¢cia toru przez zespot pomiarowy w
oparciu o osnowe realizacyjng zatozong zgodnie z instrukcjg D-19;
przygotowanie toru do ostatecznej regulacji w planie i w profilu poprzez
mechaniczne (lub reczne) wypehienie okienek migdzy podkiadami
podsypka tluczniows;

ostateczng regulacje w planie i w profilu toru przez mechaniczng
wysokowydajng podbijarke torowa w oparciu 0 wyznaczone podniesienia i
przesunigcia,

mechaniczng stabilizacje polozenia toru stabilizatorem dynamicznym typu
DGS;

ostateczne mechaniczne (lub rgczne) oprofilowanie pryzmy podsypki wraz
z oczyszczeniem wierzchu podktadow i elementow przytwierdzenia szyn do
podktadoéw z podsypki ttuczniowej;

2 MATERIALY.

W robotach zwigzanych z ostateczng mechaniczng regulacja potozenia toréw w planie i w
profilu nowe materiaty nie wystepuja.

3 SPRZET.

3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobor sprzgtu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robdt okreslonych w Przedmiarze Robot, Projekcie Wykonawczym i niniejszej
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Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych oraz zgodnie z
zatozong technologia.

Do ostatecznej mechanicznej regulacji toru w planie 1 w profilu wraz z oprofilowaniem
pryzmy podsypki tluczniowej i stabilizacji toréw nalezy uzywac¢ nast¢pujacego sprzgtu
mechanicznego:

e automatyczna podbijarka torowa typu MD/PT;
mechaniczna profilarka podsypki typu USP (ZTU);
mechaniczny stabilizator dynamiczny toru typu DGS;
sprzet pomiarowy do wyznaczania podniesienia i przesunigcia osi toru;
sprzet reczny,

4 TRANSPORT.
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w pkt. 4 STWiORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

5 WYKONANIE ROBOT.
Ostateczna regulacja potozenia torow w planie 1 w profilu obejmuje ostateczne podbicie
toru z oprofilowaniem pryzmy podsypki thuczniowej i mechaniczng stabilizacje toru.
Do ostatecznego podbicia torow mozna przystagpi¢ dopiero po wykonaniu balastowania
torow 1 wykonaniu pomiaréw majacych na celu okreslenie podniesienia i przesuni¢cia osi
torOw w oparciu o geodezyjng osnowe realizacyjna.
Podbicie toru wraz z ostateczng regulacja potozenia osi toru w planie i w profilu nalezy
prowadzi¢ wysokowydajng podbijarkg torowa lub rozjazdowg. Odcinki przejscia
pomiedzy niweleta projektowana a niweleta istniejaca toréw nalezy wykona¢ w taki
sposob 1 na takiej dlugosci aby zachowal pochylenie tzw. ramp wejsciowych i
zejsciowych w wysokosci 0,1% (Imm/m).

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.
Przy ostatecznej regulacji torow w planie i w profilu kontroli podlega:
e rd6znica wysokosci tokéw szynowych 6mm- mierzona teodolitem r¢gcznym
lub elektronicznym,;
wichrowato$§¢ 6mm mierzona toromierzem na bazie 9 podktadow;
nieréwnosci poziome 6mm mierzone teodolitem co 10m;
nier6wnosci pionowe 6mm mierzone niwelatorem co 10m;
rozstaw podktadow +/-2cm mierzony miarka;
szeroko$¢ pryzmy podsypki od czota podktadéw, ktéra powinna wynosic¢
min. 45cm- tolerancja wynosi +/-5cm;
e wizualna ocena oczyszczenia gornych powierzchni podktadow i elementow
przytwierdzenia szyn do podktaddéw z podsypki ttuczniowe;;

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB T.00.00.00 “Wymagania og6lne".
Obmiar rob6t dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcey (lub osobe
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przez niego wyznaczong) 1 na biezaco rejestrowany w ksiedze obmiaréw. Ilosci robot
zarejestrowane w ksigdze obmiarow podlegaja weryfikacji 1 pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w ksigdze obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg dla ostatecznej regulacji toréw w planie i w profilu wraz z

ostatecznym oprofilowaniem pryzmy podsypki i mechanicznej stabilizacji toru jest “km
toru”.

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Roboty ostatecznej regulacji torow w planie i w profilu wraz z oprofilowaniem pryzmy
podsypki 1 stabilizacja toréw podlegaja zasadom odbioru koncowego. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

9 PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano STWiORB T.00.00.00.
“Wymagania og6lne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

e wyznaczenie podniesienia i przesunigcia toru przez zespol pomiarowy w
oparciu o osnowe realizacyjng zatozong zgodnie z instrukcjg D-19;

e przygotowanie toru do ostatecznej regulacji w planie i w profilu poprzez
mechaniczne (lub rg¢czne) wypetnienie okienek migdzy podkladami
podsypka thuczniows;

e ostateczng regulacjc w planie i w profilu toru przez mechaniczng
wysokowydajna podbijarke torowa w oparciu 0 wyznaczone podniesienia i
przesunigcia;

e ostateczne mechaniczne (lub rgczne) oprofilowanie pryzmy podsypki wraz
z oczyszczeniem wierzchu podktadow i elementdw przytwierdzenia szyn do
podktadoéw z podsypki ttuczniowej;

e jednorazowa naprawe nowo ulozonych torow kolejowych

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Przepisy zwiazane:

1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych 1d-1 (D-1),
2005r.

2) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego- 1d-3 (D-4) wprowadzone
Zarzadzeniem nr 30 Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 05 pazdziernika 2005r.

3) Dz. U. Nr 151- Rozporzadzenie nr 987 MTiGM z dnia 10 wrzesnia 1998r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i
ich usytuowanie
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