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Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru
Robd6t Budowlanych

BRANZA TOROWA

T-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot
Budowlanych (STWIORB) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z braiy torowg inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospaday.

1.2 Zakres opracowania STWIORB

Niniejsza Szczegdétow Specyfikacgg Techniczg nalery traktowa jako czsé
Dokumentéw Kontraktowych przy zlecaniu i wykonamabot opisanych w podpunkcie
1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB

Niniejsze “Wymagania Ogolne" nale stosowd w powizaniu z pozostatymi
brarcowymi Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Uzyte w STWIORB okrélenia naley rozumi& nastpujaco:

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikovggjednostk certyfi-
kujaca, potwierdzajcy, ze wyréb | proces jego wytwarzaniag szgodne ze
zharmonizowa# specyfikacy techniczg.

Dokumentacja projektowa- zgodnie z definigj, uzyta w rozporadzeniu 10[59].

Deklaracja zgodndci- oswiadczenie producenta Iub jego upawi@nego
przedstawiciela, stwierdzgje na jego wyiczrg odpowiedzialnéc, ze wyrob jest zgodny
ze zharmonizowanspecyfikacy technicza.

Dokumentacja powykonawcza- projekt powykonawczy z naniesionymi w czasie
realizacji zmianami potwierdzonymi przez kierownikadowy i inspektora nadzoru,

Droga kotowa-wyznaczony pas terenu dla ruchu lub postoju pdjazednaladowych i
samochodowych oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimgdzeniami technicznymi
Zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy- opatrzony piecxia Nadzoru Budowlanego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do notowania wydarae zaistniatych w czasie
realizacji zadania budowlanego, rejestrowania dekgoh odbioréw robot,
przekazywania poleéd innej korespondencji techniczne.
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Fazowanie robot-kolejnas¢ wykonywania rob6ot umdiwiajaca realizagj i prowadzenie
ruchu kolejowego w czasie robat.

Geodezyjna dokumentacja powykonawczazaktualizowana mapa sytuacyjno- wysoko-
sciowa

Inspektor nadzoru- oznacza osabwyznaczog przez Zamawiagego do nadzoru nad
realizacy projektu.

Ksiazka obmiarow. Wyliczenia i zestawienia wykonanych robét wpisywam uktadzie
asortymentowym zgodnie ze Specyfikagga Wpisy musz by¢ podpisane przez
Wykonawe i Inspektora nadzoru. Wpisy w ksce obmiaréw stanowipodstaw do

rozliczen.

Laboratorium-  laboratorium  badawcze zorganizowane przez Wykosawc
zaakceptowane przez Zamaw@ggo, niezbdne do prowadzenia wszelkich badgréb
zwigzanych z ocenjakaosci robot i materiatéw

Nawierzchnia kolejowa- zesp6t konstrukcyjny, sktaday sk z szyn, zczek, podkta-
dow i podsypki, ktory tworzy dragdla pojazdow szynowych.

Niweleta- wysokaciowe | geometryczne rozwigie na ptaszczynie pionowego
przekroju w osi linii kolejowej, drogi, obiektu misvego itp.

Obiekty inzynieryjne- mosty, wiadukty, przepusty, itp.

Podtoze geologiczno- gruntowewarstwa lub zespo6t warstw, ktére powstaty w sposob
naturalny lub pod wptywem gdych procesow geologicznych.

Podtorze kolejowe-kolejowa budowla geotechniczna wykonana jako nasggrzekop
wraz z uragdzeniami § zabezpieczagymi, ochraniagjicymi i odwadniajcymi podlegajca
oddziatywaniom eksploatacyjnym, wptywom klimatycemyoraz wptywom podiza
gruntowego zalegagego bezp@rednio pod podtorzem i w najbéizym jego otoczeniu
wg Id-3 (D4).

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentacii
Projektowej i uprawniona do wprowadzania zmian \kutnentacji.

Przejazd kolejowy- skrzyowanie drogi kotowej z torem kolejowym w jednym

poziomie, oznakowane i zabezpieczone zgodnie Z&eisa przepisami.

Rekultywacja- roboty magce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji p@lainwestycyjnego oraz po
rozebranych torach i budynkach.

Réw - otwarty wykop o gibokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej
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Skrajnia budowli- linia graniczna wyznaczgja najmniejsze dopuszczalne odlégto
budowli i uradzen od osi toru i od gornej powierzchni gtowki szyny.

Skrajnia taboru- linia graniczna, ktorej nie powinna przekraczana cezs¢ pojazdu
stojpcego w potaeniusrodkowym na torze prostym.

Skrajnia podziemna- obszar poriej gtowki szyny, w ktdorym nie dopuszczag si
lokalizacji uradzen podziemnych.

Stacja - ukfad toréw i rozjazdow wraz z eainfrastruktug techniczi stuzacy do pro-
wadzenia i regulowania ruchu kolejowego, obstugdrpgnych i tadunkéw. Teren
(obszar) stacji jest zawarty pogdzy semaforami wjazdowymi.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Bdowlanych (STWIORB)-jest
to zbiér wymaga technicznych zwizanych z realizagjobiektéw, kontrad i odbiorem
poszczegolnych elementow robot.

Torowisko- powierzchnia kontaktowa wgdzy nawierzchni kolejowy a podtorzem o
odpowiednim profiludcznie z tawami torowiska.

Warstwa ochronna- warstwa lub uktad warstw gruntu o odpowiednim uzeniu, no-
$nosci, wodoprzepuszczaldo i mrozoodporn&ci.

Operat kolaudacyjny- zbiér wszystkich dokumentéw zydanych z odnotowanymi
zmianami zaistnialymi w czasie realizacji rob6t, nikkami wykonanych bada
pomiarow, przeprowadzonych prob stwierdegch jaké¢ wykonanych robdt oraz
zestawienie iléci wykonanych robot i ich rozlichestanowicych podstaw do oceny i
odbioru kaxcowego.

Wykonawca- osoba(y) wyznaczona(e) jako Wykonawca w ofercekeaptowanej przez
Zamawiajcego oraz prawnych napcow tej(ych) osoby(bb).

Zamawiajacy- osoba wymieniona jako Zamawjay w SIWZ oraz prawni nagicy tej
osoby.

1.5 0Ogoblne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodaz
projektem wykonawczym (PW), Szczegop@pecyfikacja Technican(STWIORB) oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiagcy w terminie okrdonym w umowie przekee Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, oraz
lokalizacg reperéw. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzi&noza ochron
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbikoncowego. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.
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1.7 Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca sporgdzi geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz po zak@éczeniu robot |
przekae ja Zamawiagcemu.

1.8 Zgodnaos¢ robdt z Projektem Wykonawczym i STWIORB

Projekty Wykonawcze oraz STWIORB poszczegolnycmbnarzekazane Wykonawcy
przez Zamawiacego stanowi integraly czgé¢ kontraktu, a wymagania okiene w
chatby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej
dokumentacji. W przypadku rozhkigosci pomigdzy poszczego6lnymi dokumentami
obowigzuje nasfpujgca kolejnd¢ ich waznaosci:

1) Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdti®&vlanych (STWIORB);
2) Projekty Wykonawcze (PW).

Wykonawca nie mae wykorzystywad bteddéw lub opuszczew dokumentach umownych,
a o ich wykryciu winien powiadoraiProjektanta, ktéry w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbinosci opiséw wymiarow waniejszy jest odczyt ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaiglalzgodne z PW i STWIORB.
Dane okrélone w PW i STWIORB bda uwazane za wart@i docelowe, od ktorych
dopuszczalne dola odchylenia w ramach olilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musby¢ jednorodne i wykazywiabliska zgodnad¢ z
okreslonymi wymogami, a odchylenia tych cech nie mqgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty niegda w petni zgodne z Dokumentac)
Projektovg i wptynie to na niezadowakgjg jakosé elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozbiérkowe wykonanedp na koszt
Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Warunkiem przysipienia do robot, ktérych wykonanie teo zagraa¢ bezpieczastwu
ruchu pocigéw lub os6b zatrudnionych na torze, jest oskiri miejsca robét zgodnie z
“Instrukcja sygnalizacji na PKP le-1", w nagzaniu do ustale 862 przepiséw Id-1. W
czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zaiog i tkedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczme takie jak znaki drogowe itp.
zapewnigc w ten sposdb bezpiedmtwo pojazddéw szynowych.

Wykonawca zapewni warunki widoczw, w dzier i w nocy, tych znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabody zaptacie i przyjmuje size
jest ugty w cenie umowne;.

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej
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1.10 Ochronasrodowiska i przyrody w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego i przyrody.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj;

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanie¢sdo
przepiséw i norm dotyezych ochronysrodowiska i przyrody na terenie i wokot
Terenu Budowy oraz ¢olzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasnaci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu, lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca bdzie miat szczegélny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopow rnogd
dojazdowych;

2) Srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytalmb substancjami
toksycznymi;

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami;

* mozliwoscig powstania pzaru.

1.11 Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca bkdzie przestrzedga przepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca

bedzie utrzymywd@ sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaieeh biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i w pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgs¢m osoOb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zawem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.12 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia niegdly dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczagsiuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
natzeniu wikszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiabytel do robot bda
posiadatyswiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawnjednostk, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania sradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaiczeniu roboét
ich szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaga technologicznych wbudowania. z# wymagay tego
odpowiednie przepisy, Wykonawca powinien otrzygragod: na wycie tych materiatdw
od wiaciwych organdéw administracji patwowej.

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej
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Jezeli Wykonawca ayje materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniSBWIORB i
PW, a ich aycie spowoduje jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.

1.13 Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrornstalacji na powierzchni ziemi i za uzbrojenie
podziemne, takie jak rurami, kable itp., oraz uzyska od wtcieli tych urzdzen
informacji (uzgodnienia PW) o ich lokalizacji. Wykawca zapewni wkziwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rob6t rezerazasovy
dla wszelkiego rodzaju robot, ktoreda konieczne do wykonania w ramach przeloia
instalacji i uradzen podziemnych na Terenie Budowy.

O faktach przypadkowego uszkodzenia tych instalatfykonawca bezzwitocznie
powiadomi Zamawiacego | zainteresowanych wiacieli oraz legdzie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i uzémnéa podziemnego tylko woéwczas,
gdy zostan one wykazane (naniesione) przezdeiaieli w ramach uzgodniePW.

Za uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi ibnagenia podziemnego nie
wykazanego (nie naniesionego) w ramach uzga@dRMY przez wiécicieli Wykonawca
nie ponosi odpowiedzialgoi.

1.14 Bezpieczdstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
jego personel nie wykonywat pracy w warunkach regiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelnggych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca
zapewni i ledzie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczae, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. Wykonawca jest obgrany sporzdzi¢ lub
zapewnt sporadzenie, przed rozpoeziem budowy, planu Bezpiearsgwa i Ochrony
Zdrowia, uwzgédniagc specyfik obiektu budowlanego i warunki prowadzenia robot
budowlanych.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umownej.

1.15 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty odbioru robot przez Zamawaggo.

2 MATERIALY.

2.1  Ogolne wymagania techniczne dotygre wiaciwosci materiatdw i urzadzen:

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej
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Zgodnie z polskim prawem dla systemow lubadzan oraz budowli przeznaczonych do
prowadzenia ruchu kolejowego wydawangeswiadectwa dopuszczenia do eksploatacji
typu budowli i uradzen zgodnie z Rozposzizeniem Ministerstwa Infrastruktury z dnia
30.04.2004kt. 10[17] wraz z p@niejszymi zmianami.

Wszystkie materialy i wyroby dotygze podtorza kolejowego medyé stosowane po
uzyskaniu aprobaty technicznej léiadectwa kwalifikaciji.

Wszystkie materiaty i ugglzenia musz odpowiada Polskim Normom lub europejskim i
specyfikacjom UIC lub posiadakrajows deklaracg zgodndci (oswiadczenie produ-
centa) z PolskNormg lub aprobag technicza.

Materiaty i wyroby, dla ktérych nie ustanowiono myr musz uzysk& aprobaty
techniczne na koszt wnioskodawcy, zgodnie z ustaymieniory w pkt. 10 [3].

Wszystkie materiaty (z wygtzeniem materiatdbw z rozbidrki przeznaczonych do
ponownej zabudowy), ugdzenia i sprgt dostarcza Wykonawca. Dobér sgr i
materiatu musi gwarantowaakaos¢ robot okrélong w brarrowych STWIORB.

Zgodnie z Prawem Budowlanym materiaty mugmsiadéd certyfikaty na znak bezpie-
czenstwa wykazujcy zgodn&¢é z polskimi normami, aprobatami technicznymi oraz
wiasciwymi przepisami Wszystkie materiaty i gdzenia dostarcza Wykonawca.

2.2 Materialy i urz adzenia

Materiaty i uradzenia musg by¢ zgodne z Projektami Wykonawczymi i wymaganiami
okreslonymi w STWIORB.

Jezeli Wykonawca zdecydujecsha uzycie materialtdw miejscowych to jest zobgaany:
» zdoby prawo eksploatacjirddia;
o okreli¢ ilos¢ i jakos¢ materiatdw z tegarodia;

o okreili¢ ilos¢ i typy sprztu oraz technologi eksploatacjizrodta i przerébki
surowcow;

* speint wymogi ochronysrodowiska podczas eksploatadjiodia i przerdbki
surowcow;

» zrekultywowa teren eksploatacjizrodta po zakéczeniu poboru materiatow;
Inspektor Nadzoru ma prawo inspekcji eksploataddta i kontroli materiatow
pochodacych zezrodia.

Odpady powstate podczas realizacji robot, Wykonaprezakae do odzysku, recyklingu
lub utylizacji, zgodnie z przepisami wskazanymi k.40 [42] i [43].

Jezeli Wykonawca nie wykonuje, a podzleca prace Podwykonawcy, taeray
uzywane przez Podwykonawc musz odpowiadd wymaganiom STWIiORB.
Wykonawca przedktada wyniki batlana podstawie, ktérych Inspektor Nadzoru ocenia
jakosé. Inspektor Nadzoru musi néigagwarantowane prawo pobrania prébek dofhada

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



12 SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BRANZY KOLEJOWEJ

Inspektor Nadzoru moze dopuci¢ do wycia materialty posiadage aprobat lub
certyfikat stwierdzajcy ich petla zgodnd¢ ze Specyfikag przed wykonaniem bada
jakoéci. Materiaty oparte o aprolatub certyfikat mog by¢ badane w dowolnym czasie.
Materiaty stosowane do budowy podtorza muby zbadane przed wbudowaniem pod
katem wymaga okreslonych w STWIORB i w projekcie. Zeli zostanie stwierdzona
niezgodné¢ wiasciwosci z wymaganiami STWIORB, to takie materiaty zogtasungte,

a w to miejsce wbudowane nowe.

Wykonawca jest zobowdzany do skiadowania i przechowania materiatow wsépo
zapewniaicy ich jaka¢ i przydatné¢ do robot. Materiaty powinny by skladowane
oddzielnie- wg asortymentu, frakcji #rodet dostaw, z zachowaniem wymogow
bezpieczastwa i maliwoscia pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdlnedyasa
obowigzuja dla sktadowania i przechowania cementu, bitumoatematow chemicznych,
paliw i innych materiatéw tatwo uleggjych zniszczeniu lub niebezpiecznych.

Materiaty, ktorych jakd¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktorych zachegtgliwosé
pod wzgédem jakdci, powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatow
nalezy przerwd, a juz dostarczone Wykonawca musi wywéepoza teren budowy.

2.3 Materialy po demontazu i rozbiérce.

Demonta oraz gospodarka materiatami z odzysku hakealizow& w oparciu o przepi-
sy podane w pktl0 [19], [20]. Materiaty z rozbiérki po dokonaniu segregacji i
kwalifikacji podlegaj przekazaniu ich wigicielowi lub utylizacji na koszt Wykonawcy,
tacznie z kosztami uzyskania, wymaganych prawem, ak#wna prowadzenie
dziatalnagci w zakresie odpadow zgodnie z przepisami wskamamypkt. 10 [42], [43]

Niezbedne koszty oraz czynda za- i wy-tadunkowe oraz transport najelo Wykonaw-
cy.

3 SPRZET

Dobér sprztu do wykonania rob6t przewidzianych w umowie paetingwarantowa
jakos¢ robot okrélong w Projekcie Wykonawczym i STWIORB oraz spetnienie
wszystkich warunkéw BHP. deli Wykonawca proponuje do realizacji robétyaie
niekonwencjonalnego smtzi, powinien udowodii Inspektorowi Nadzoru na wiasny
koszt jego przydatrio. Wykonawca zobowgany jest do utrzymania sgta w dobrym
stanie technicznym w trakcie wykonywania roboétebjgjh umowy.

Szczegodtowy wykaz spgiu dla konkretnych rodzajow robét okleno w specyfikacjach
branzowych.

Wykonawca musi af catkowity koszt wszelkiego rodzaju wyp@zonego sprtu i
maszyn okrdonych w poszczegolnych STWIORB w cenie umowne.

4 TRANSPORT.

Doborsrodkow transportu Wykonawca przedstawia do akc@ptaspektorowi Nadzoru.
Uzyte srodki transportu jak i umieszczenie na nich tadumkdie mae zagraat
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bezpieczastwu innym uytkownikom tras komunikacyjnych, po ktorych &edki beda
si¢ porusza. Transport materiatow z rozbidrki i demonieobchza Wykonawe.

Wykonawca powinien dostosowasic do obowjzujacych ograniczé obchzen osi
pojazdow podczas transportu materiatéw na liniaaejwych i po drogach publicznych
poza granicami placu budowy.z& Wykonawca uzyska zezwolenie wtadz ngyaie
taboru lub pojazdéw o ponadnormatywnym a@beniu osi i takich pojazdowzyje, to
poniesie koszty wzmocnienia nawierzchni torowejiektu mostowego lub drogi oraz
koszty napraw szkod, §k takie powstan.

5 WYKONANIE ROBOT.

Wszystkie roboty olgie Umowg powinny by zgodne z PW, wymaganiami STWiORB
dla poszczegolnych rodzajéw robdét wyszczegolnionysh Tabeli Elementow
Rozliczeniowych i z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi pednodpowiedzialnéc za jakad¢ wykonania wszystkich elementéw
i rodzajow robét wehodeych w sktad zadania budowlanego.

Wykonanie kadego rodzaju robot powinno dydnotowane w dokumentach budowy w
postaci wpisu do dziennika budowy, spmzenia dokumentéw bafiai pomiarow
inwentaryzacji biegcej urzdzen w postaci szkicow geodezyjnych oraz protokotu
odbioru.

5.1 Dokumenty budowy.

W okresie realizacji Umowy Wykonawca jest zobgeeny do prowadzenia,
przechowywania i zabezpieczania gpsfacych dokumentéw budowy:
a) dziennika budowy,

b) dokumentow zwjzanych z gospodagkmateriatami uznanymi za odpady

c) dokumentow pomiaréw cech geometrycznych,

d) protokotéw odbioru robét,

e) korespondenejdotyczca budowy- protokoty (notatki) ze spotkaa budowie.

5.1.1 Dziennik budowy.

Zapisy w dzienniku budowy powinny &ydokonywane na bigco i chronologicznie w
odniesieniu do wyspujacych na budowie przypadkow wymag@jch odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku powinien byaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej
zapisu z podaniem imienia i nazwiska, stanowiskeabsiwego oraz nazwy instytucji,
ktorg reprezentuije.

Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy ygitguje rownie:
przedstawicielom psstwowego nadzoru budowlanego, osobom wchogn w skiad
personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezpigstzea wykonywania robot
budowlanych. Prowadzenie dziennika budowy halelo obowjzkéw Kierownika
budowy.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
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Za jaka¢ zastosowanych materiatdbw i wykonanych rob6t orah zgodné¢ z
wymaganiami STWiIORB odpowiedzialny jest Wykonawohat.

Badania laboratoryjne materiatdw prowadzi Wykonawééyniki zatwierdza Inspektor
Nadzoru.

Badania w czasie prowadzenia robopolegaj na sprawdzeniu przez Inspektora Nad-
zoru na biegco, w miae postpu robot, jakéci uzywanych przez Wykonawc
materiatow i zgodnai wykonywanych rob6t z PW i wymaganiami STWIORB.
Wszystkie pomiary i wyniki badan musz zost& opracowane na formularzach zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami i normami i podpisane przez przadgtieli Wykonawcy i
Inspektora Nadzoru. Dokumenty te stanpwitegraly czes¢ Operatu Kolaudacyjnego
Rob6t. Sporzdza s¢ je w dwoch egzemplarzach- oryginat dla Zamaygego i kopia dla
Wykonawcy.

Koszty bada kontrolnych jakéci ponosi Wykonawca.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawe bada zostam uznane przez
Zamawiajcego za niewiarygodne, to tmon zagdac powtdrzenia badaw niezaleénym
laboratorium. Jeeli wyniki sie potwierdz i spetny wymagania STWIORB, to koszty
tych bada ponosi Zamawiagry. W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

7 OBMIAR ROBOT.
Obmiar robo6t zgodny z warunkami Umowy (obmiar net@bmiar robét polega na
wyliczeniu i zestawieniu rzeczywistej i wykonanych robét wykazanych w Tabeli
Elementéw Rozliczeniowych. Obmiarow roboét statychtyimczasowych dokonuje
Wykonawca i wyniki zamieszcza w zestawieniaclsciowych, a Inspektor Nadzoru
potwierdza prawidiow& obmiarow. W wypadku niezgodém obmiarow sposob
postpowania okrélajg warunki Umowy.
Obmiar rob6t obejmuje roboty ¢if w Umowie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.
Roboty g podane w jednostkach wedlug STWIORB i Tabeli Eletbe
Rozliczeniowych. Roboty pomiarowe do obmiaru powirloy¢ wykonane w Sposob
jednoznaczny i zrozumiaty.
Koszt robot tymczasowych potrzebnych do wykonanikratkotrwatym zastosowaniu
powinien by uwzgkdnione w cenie robét podstawowych.

7.1 Obmiar robét zanikaj gcych przeprowadza siw czasie ich wykonywania.

7.2 Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadza siprzed ich zakryciem.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub obgtosci powinny by uzupetnione
szkicami w ksizce obmiarow lub datzone do niej w formie zadznika. Wyniki
obmiaru naley poréwn& z podanymi warteciami w Tabeli Elementow
Rozliczeniowych dla ok&enia r@nic (wielkosci roznic beda kwalifikowane zgodnie z
warunkami Umowy).

8 ODBIOR ROBOT.
Odbior robot jest to ocena robot wykonanych przegkdviawe. Odbioru robét naley
dokonyw& zgodnie z wymaganiami olkilenymi w warunkach wskazanyoh pkt. 10
[16].

8.1 Rodzaje odbioréw.

8.1.1 Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.
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8.1.2

8.1.3

8.1.4

Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie
realizacji zanikaj lub ulegag zakryciu.

Odbior czesciowy.

Jest to ocena ifmi i jakosci wykonanych robét, stanowdych zakaéczony, odgbny
element konstrukcyjny lub technologiczny wymienionwyUmowie, wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia.

Odbior koncowy.
Jest to ocena ifoi i jakosci catagsci wykonanych robot, wchodeych w zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniemnkowego rozliczenia finansowego.

Odbior ostateczny (pogwarancyjny).
Okreslajg warunki Umowy.

8.2 Dokumenty do odbioru robét.

Wykonawca przygotowuje do odbioréwczesciowych i odbioru kécowego nagpujace
dokumenty:

a) Projekt Wykonawczy (PW) i Specyfikacje TechniczneyRdhania i Odbioru

Robd6t Budowlanych (STWIORB);

b) dziennik budowy,

c) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@aoznaczé laboratoryjnych,

d) atesty jakéciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

e) wyniki bada i pomiarow zajczonych do dokumentéw odbioru,

f) dokumentagj powykonawcai,

g) operat kolaudacyjny

h) certyfikaty, aprobaty techniczn@yiadectwa dopuszczenia.

Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowymTy
samym przekazuje Inspektorowi Nadzoru kompletnyrajp&olaudacyjny i kacowe
rozliczenie finansowe robot.

Zamawiajacy po stwierdzeniu zakmzenia robdt i sprawdzeniu komple§ob operatu
kolaudacyjnego potwierdza ten fakt Wykonawcy.

Odbioru koncowegodokonuje komisja powotana przez Zamawsago po zgtoszeniu
przez Wykonawe zakmczenia robot. Jako i ilos¢ zakaczonych robot komisja
stwierdza na podstawie operatu kolaudacyjnego loadz i pomiaréw wymienionych w
pkt. 8.3. i na ocenie wizualnej. Komisja sprawdz@dna¢é wykonania robot z PW i
STWIORB.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

Warunki i podstawy ptatrici podane $ w Umowie oraz w Przedmiarze robot. Podstawy
ptatnaci, odnoszce s¢ do wymaga, wynikagcych z ninieszej g&ci STWIORB,
podane sw Przedmiarze robot.

Podstaw pfatnaci jest stawka jednostkowa, skalkulowana na jedgostomiarovy
ustalory dla danej pozycji przedmiaru.
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Stawka jednostkowa pozycji powinna uwgijtiac wszystkie wymagania oraz czyrico
i badania skladage st na jej wykonanie, oké&tone w Specyfikacji dla tej roboty i w
Dokumentacji Projektowe.

Ptatnagci beda dokonywane zgodnie z ustaleniami, podanymi Umowie.
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Zarzagdzenie Nr 144 z dnia 23 pdeiernika 2000r., Instrukcja o organizacji i
wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej D-19.

Id-18 (D-27) “Instrukcja o sposzlzaniu i aktualizacji planéw schematycznych
stacji”.

Zarzzgdzenie Zarzdu PKP PLK S.A. Nr 120 z dnia 29 sierpnia 2000rspawie
ustalenia “Instrukcji o dokonywaniu pomiarow, badaceny stanu toréw"- D-75.

Decyzja Nr 42 Ministra Transportu i Gospodarki Moe$ z dnia 28 grudnia
2000r., w sprawie ustalenia terenéw, przez ktéeelmegaj linie kolejowe, jako
terendéw zamkrtych.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 30 kwietni@Qr., w sprawie
swiadectw dopuszczenia do eksploatacji typu budowitzadzen przeznaczonych
do prowadzenia ruchu kolejowego oraz typu pojazolejewego. Dz. U. Nr 103
poz. 1090 z 2004r.
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14.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wéneéa 2003r., w sprawie
wykazu typow budowli i urgdzer przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz typdw pojazddéw kolejowych, na ktangdawane g swiadectwa
dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr 175 po96172003r.

15.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskie2@ lipca 2000r., w
sprawie zakresu baflakoniecznych do uzyskanigwiadectwa dopuszczenia do
eksploatacji budowli i umdzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego orazwiadectwa dopuszczenia do eksploatacjidego typu pojazdu
szynowego Dz. U. Nr 69 poz. 813 z 2000r.

16. Przepisy, normy i instrukcje oboyziujagce na PKP.

17.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia
1998r., w sprawie aprobat i kryteribw technicznycinaz jednostkowego
stosowania wyrobow budowlanych. Dz. U. Nr 107 @2 z 1998r.

18.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upemianych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i foraprobat oraz trybu ich
udzielania, uchylania lub zmiany Dz. U. Nr 209 pbz80 z 2002r.

19.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca
1998r., w sprawie systeméw oceny zgodmowzoru deklaracji zgodroi oraz
sposobu znakowania wyroboéw budowlanych dopuszcirango obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie. Dz. U. N8 doz. 728 z 1998r.

20.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 w sprawie
systeméw oceny zgodéa wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE. Dz. U. Nr 209 poz. 1779 z 2002r.

21.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020, w sprawie
warunkéw i trybu pospowania dotycgcego rozbidrek oraz z zmiany sposobu
uzytkowania obiektu budowlanego. Dz. U. Nr 120 paiZ311z 2003r.

22.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020, w sprawie
rodzajéw obiektéw budowlanych, daytkowania ktérych mzna przysipi¢ po
przeprowadzeniu przez widwy organ obowjzkowej kontroli. Dz. U. Nr 120
poz. 1128 z 2003r.

23.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020, w spawie
dziennika budowy, monta i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia. Dz. U. Nr
108 poz. 953 z 2002r.

24.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020, w sprawie
informacji dotycace] bezpieczgstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia. Dz. U. Nr 120 poz. 11268003.

25.Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@ @rzenia 1997 r., w
sprawie
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26.0g0Inych przepiséw bezpieadmdwa i higieny pracy (tekst jednolity). Dz. U. Nr
169 poz. 1650 z 2003r.

27.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widdaych. Dz. U.
Nr 47 poz. 401 z 2003r.

28.Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni& Znaja 1996r.,w
sprawie szczegotowych zasad szkolenia w dzieddiezpieczastwa i higieny
pracy. Dz. U. Nr 62 poz. 285 z 1996r.

29.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéz& 2001r., w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszymych urzdzen
technicznych do robot ziemnych, budowlanych i deegch. Dz. U. Nr 118 poz.
1263 z 2001r.

30.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 29 listopada 2002r., w sprawie
warunkéw, jakie naley speiné przy wprowadzenidgciekow do wod lub do ziemi
oraz w sprawie substancji szczegolnie szkodliwylehshdowiska wodnego. Dz.
U. Nr 212 poz. 1799 z 2002r.

31.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrémgowiska. Dz. U. 62 poz.627 z
2001r.

32.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach. D62)oz. 628 z 2001 r.

33.Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ugtawPrawo ochrony
srodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie nigktbustaw. Dz. U. Nr 100
poz. 1085 z 2001 r.

34.Ustawa z 18 lipca 2001 r. Prawo Wodne - Dz. U. Nrdoz. 1229 z piejszymi
zmianami.

35.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r., w sprawie
wzoréw dokumentéw stosowanych na potrzeby ewideodpadow. Dz. U. Nr
152, poz. 1736.

36.Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne rtogeaficzne (tekst
jednolity). Dz. U. Nr 100 poz. 1086 z 2000r.

37.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweacz dnia 21
lutego 1995r., w sprawie rodzaju i zakresu opraéowgeodezyjno -
kartograficznych oraz czynéa geodezyjnych obowtujagcych w budownictwie.
Dz. U. Nr 25 poz. 133 z 1995r.

38.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 marca
1999r., w sprawie standardéw technicznych dafygeh geodezji, kartografi oraz
krajowego systemu informacji o terenie. Dz. U. Rrgz. 297 z 1999r.

39.Instrukcje techniczne Gtéwnego Wdu Geodezji i Kartografi.
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40.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 lipca 200& sprawie ogélnych
warunkéw prowadzenia ruchu kolejowego i sygnalizBej. U. Nr 172 po 1444 z
2005r. z pan. zmian

41.Ustawa z dnia 4 lutego 1994r., Prawo geologiczg@micze (tekst jednolity). Dz.
U. Nr 27 poz. 96 z 1994r.

42.Ustawa z dnia 4 lutego 1994r., o prawie autorskipnawach pokrewnych (tekst
jednolity). Dz. U. Nr 80 poz. 904 z 2002r.

43.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z 10 marca 2000r., wawpe trybu
certyfikacji wyrobéw. Dz. U. Nr 17 poz. 219 z 2000r

44.Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw drogovprohowych i warunki ich
umieszczania na drogach. Zatniki nr 1 do Rozposmdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie sagatowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazdeer bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na atbgDziennik Ustaw Nr
220 z dnia 23 grudnia 2003r. poz. 2181.

45. Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw drogovpaiomych i warunki ich
umieszczania na drogach. Zatniki nr 2 do Rozpomdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie sagatowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatébw drogowych orazdeer bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na atbgDziennik Ustaw Nr
220 z dnia 23 grudnia 2003r. poz. 2181.

46.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénga 2004r., w sprawie
szczegotlowego zakresu i formy dokumentacji projekio specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdét budowlanyabraz programu
funkcjonalno-aytkowego. Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.

47.Rozporadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dniakk@etnia 2006r. w
sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budietwie Dz. U. Nr 83 poz.
578 - 2006r.

48.Wykonawca jest zobowzany do stosowania oboyzujacych norm, aktéw
prawnych, itd. w momencie przygienia do robdt i uwzgbniania ich
ewentualnej aktualizacji. Przepisy i normy brawe zwhpzane z projektowaniem i
wykonaniem rob6t gswymienione w poszczegolnych Specyfikacjach oragkiv
2. niniejsze] STWIORB.

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



20 SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BRANZY KOLEJOWEJ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T7.00.00.01.
BUDOWA ZAG ESZCZONEJ WARSTWY
TLUCZNIA
(PODUSZKI TLUCZNIOWEJ).
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Robot
Budowlanych (STWIORB) g wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budow dolnej warstwy ttucznia (poduszki ttuczniowej) 0. d7cm w
ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefys@adarcze;j

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania ii@dbRobét Budowlanych jest
stosowana jako dokument w pgsbwaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robot zwizanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.2 Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych
z budowg dolnej warstwy tlucznia o gr. 17cm. Zakres robégjmuje:
» zaladunek tlucznia na samochody samowyladowcze tymazasowej bazie
kruszyw zorganizowanej przez Wykonawc
e transport tlucznia z tymczasowe] bazy kruszyw doejsca wbudowania
samochodami samowytadowczymi po drogach kotowych
* wyladunek ttucznia  z samochodu samowytadowczego
* rozcielenie tlucznia przy pomocy spycharkigsgenicowej (lub réwniarki
samojezdne)j);
* zagszczenie poduszki thuczniowej zmgczarlk spalinov;

1.3 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w STWIORB T.00.00.00 “Wymagg ogolne".

1.4 0Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogdlne wymagania dotygee robdét podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.

Materiaty do budowy zagzczonej dolnej warstwy tlucznia mygszpetnig wymagania
podane w warunkach technicznych 1d-3 (D-4); orazme PN-EN 13450.

Podsypka ttuczniowa ze skat naturalnych (mater@ky) o parametrach technicznych
okreslonych w standardach konstrukcyjnych nawierzchrnpawdadajca nasipujacym

parametrom:
» szerokd¢ pryzmy podsypki od czota podktadu powinna wyha najmniej 0,15
m;

» warstwa grubgci 17 cm po zagszczeniu;
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* thuczea klasy | gat. 1 o frakcji nominalnej 31,5-50mm ¢hen 31.5/50 1/1) wedtug
normy PN- EN 13450
* wytrzymaldci nasciskanie w stanie powietrzno-suchym MPa nie mnizjL60;
» Scieralnag¢ w bebnie Devala,% nie wksza ni 5,6;
* nasikliwos¢, % w stosunku do suchej masy kruszywa nigcejiniz 1,5;
* mrozoodpornéc, % ubytku masy, nie wecej niz 1,5;
* zawartd¢ ziaren mniejszych od 63mm. % -100;
» zawartd¢ nadziarna, % nie wksza ni- 30;
* zawartd¢ ziaren wydtaonych ponad 100mm, % nie ¢gej niz- 5;
* zawartd¢ podziarna, % nie wksza ni- 20;
e zawartd¢ ziaren mniejszych od 22,4mm, % niecksza ni- 3;
» zawartd¢ ziaren mniejszych od 2mm, % niegksze ni- 2;
» zawartd¢ czgstek mniejszych od 0,063mm niegksza ni- 0,3;
» zawartd¢ ziaren nieforemnych, % nie gaej niz- 30;
» zawartd¢ zanieczyszcze obcych, % nie wicej niz- 0,10; Zakup i transport
ttucznia na koszt Wykonawcy
3 SPRZET.

3.1 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegotowy dolsprztu zapewniajcy
prawidtowe wykonanie robot okilenych w Przedmiarze Robo6t i Specyfikacii
Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanychazo zgodnie z zaimmng
technologa.

Do wykonania zagszczonej dolnej warstwy tlucznia naje uzywaé
nastpujacego spretu mechanicznego:

tadowarka kotowa do zatadunku tlucznia na tymczagdazie kruszyw;
samochody samowytadowcze;

spycharka gsienicowa (réwniarka samojezdna);

zagszczarka wibracyjna spalinowa do gsgrzenia warstwy mechanicznie oraz
ubijaki spalinowe w miejscach trudno dgstych dla zagszczarki;

4 TRANSPORT.

4.1 0Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagani
ogolne”.

4.2 Transport materiatow.

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BRANZY KOLEJOWEJ 23

Transport tlucznia na zesgczom dolmg warstwe tlucznia powinien odbywa sig
transportem  kotowym (samochodami samowytadowcegympoduszk nalezry budowa
poprzez roztadunek samochoddw.

5 WYKONANIE ROBOT.

Dolng zag;szczom warstwe ttucznia naley wykona na catej szerokai projektowanej
pryzmy podsypki. Roboty wykonanalezy mechanicznie rozkladgy tluczeh z
samochodow | zagzczg mechanicznie do uzyskania wsgki&a zagszczenia
zgodnego z Id-3

Roboty te nalgy wykon& zgodnie z projektem wykonawczym, a zakzgodnie z
przepisami BHP i ruchu kolejowego i kotowego.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
0golne”.
Przy budowie dolnej zagzczonej warstwy ttucznia gr. 17cm kontroli podtega
* gruba¢ poduszki tluczniowej- bezgredni pomiar w kacowej fazie
zag:szczania, co najmniej w dwoch miejscach nadkp dziatce roboczej, $¢mg
lub taty dopuszczalne odchyiki w grudm do 10%;
» szerokd¢ poduszki tluczniowej- pomiar co 50m i w punktach
charakterystycznych- dopuszczalne odchyiki +1cfrcim;,
e dlugci¢- pomiar tdma- dopuszczalne odchyiki +1cm i -1cm;
* potozenie osi- pomiar we wszystkich zatomachgidch charakterystycznych oraz
co 100m na prostej- dopuszczalne odchyiki +/-10cm;
o profil podiuzny- pomiar niwelatorem, tatz poziomnig co najmniej w dwoch
miejscach na dziennej dzialce roboczej- dopuszezadichytki +/-2cm;
Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdza Inspektor 2¢ad.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogoblne zasady obmiaru robat.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB T@OM“Wymagania ogolne”.
Roboty ulegajce zakryciu bda obmiarowane bezgcednio przed zakryciem przy udziale
Inspektora Nadzoru. Budowa dolnej warstwy tluczipi@duszki ttuczniowej) jako robota
ulegapca zakryciu bdzie obmiarowana bezg@dnio przed zakryciem przy udziale
Inspektora Nadzoru.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarowg dla dolnej zagszczonej warstwy tlucznia jest “m3" zmgczonej
poduszki ttuczniowe..

8 ODBIOR ROBOT.

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



24 SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BRANZY KOLEJOWEJ

8.1 0Ogodblne zasady odbioru robat.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB T.000 “Wymagania ogdolne”.
Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdza Inspektor 2¢ad.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnaeci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platsoi podano STWIORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej.
Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

» zaladunek tlucznia na samochody samowytadowcze tynazasowej bazie
kruszyw zorganizowanej przez Wykonawc

» transport tlucznia z tymczasowej bazy kruszyw dejsea wbudowania

* wytadunek tlucznia w miejsce wbudowania

» rozcielenie tlucznia przy pomocy spycharkigsgenicowej (lub rowniarki
samojezdne)j);

» zagszczenie poduszki thuczniowej zmgczarlk spalinov;

10 PRZEPISY ZWI AZANE.

10.1 Normy
PN-EN 13450- “Kruszywa na podsypkolejowng”.

10.2 Przepisy zwnzane.

1. Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na lihidmlejowych Id-1 (D-1),
20065r.

2. Dz. U. Nr 151- Rozporglzenie nr 987 MTIGM z dnia 10 wrgda 1998r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpmi& budowle kolejowe i
ich usytuowanie

3. Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiarow walezji kolejowej- D-19, z
2000r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T1.00.00.02.
ROBOTY ZIEMNE W TOROWISKU
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ay&nia i odbioru robo6t budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotycce wykonania i odbioru robét ziemnych w torowisku
wykonywanych w ramach inwestycji: Uzbrojenie Praeskmej Strefy Gospodarczej..

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd@&wlanych jest stosowana jako
dokument w pospowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na wgknie robot
zZwigzanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia robot azanych z
wykonywaniem robot ziemnych w torowisku. ZakresGbbbejmuije:

* Pomiar przy wykopach w terenie réwninnym i nizinnywraz z geodezym
obstug robdt ziemnych na odcinku demaiia odbudowy toru

* mechaniczne wykonanie koryta z zatadunkiem na showyc samowytadowcze
(lub srodki transportu kolejowego) z odwozem na odktadb (ldo miejsca
utylizaciji);

 mechaniczne profilowanie i zeggczenie podia pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni torowej.

* uporzdkowanie terenu robot;

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB T.00.00.00. “Wymagangolne",

1.5 0Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.
Nowe materiaty nie wyspuja.

3 SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu.
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".
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3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczego6towy dapirtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robot okrdonych w Projekcie Wykonawczym i STWIORB oraz zgeda
zalazong technologi. Do wykonania rob6t ziemnych nale uzywaé nastpujacego
sprztu mechanicznego:

» koparka jednonaczyniowasgjenicowa

* koparka dwudrogowa typu ATALS

* wagony platformy 2 i 4 osiowe.

4 TRANSPORT.

4.1 0Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagani
ogolne".

4.2 Transport materiatow.
Transport mas ziemnych oraz starej podsypki zwmka powinien odbywa sie
samochodami samowytadowczyndrddkami transportu kolejowego) w §la i objetosci
nie przekraczapej dopuszczalnego olgenia stosowanegéodka transportu w miejsce
skladowania.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogolne wymagania dotycgce wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D@00 “Wymagania ogolne".
Wszystkie kanalizacje podziemne zaprojektowane wltqgrau naley utozy¢ przed
zag;szczeniem korony torowiska. Roboty polegaj na usugciu starej podsypki naty
wykona mechanicznie. Wykonanie robot uzalene jest od ich rodzaju. Wykopy naje
wykonywa w kierunku podnoszenia ¢siniwelety dla umeliwienia odptywu waod
opadowych. Wykonug wykopy kopark gasienicows podsebierry naley ziemi
odspaja w sposoéb cigly i tadowa bezpdrednio nasrodki transportu kotowego. Nadmiar
urobku pochodgy z wykopu nalgy wywiez¢ na odktad lub zagospodarogva

W czasie prac wykopowych nale wykona i utrzymywa tymczasowe rowki
odwadniajce, a take wyrownywa z grubsza skarpy wykopu. Po wykonaniu wykopow
nalezy skarpy obroli na czysto poprzez przekopanie rowkéw lub podsypaniezek na
skarpach i scigcie wypukicgci miedzy rowkami ze sprawdzeniem prawidiaiep
wykonania za pomadaty .

Torowisko powinno by wykonane z pochyleniem poprzecznym 4% od osi tdia
zapewnienia odptywu wody opadowej z nawierzchni otge z przekrojem
konstrukcyjnym w Projekcie Wykonawczym).

Teren naley mechanicznie wyréwrgaprzezsciecie wypukiaci i zasypanie wgbien i
ostatecznie wyprofilowa ze sprawdzeniem prawidtow@ wykonania za pomactaty.
Zageszczenie naley wykon& mechanicznie na catej szergkbkorony torowiska. Nalbey
wykonywa je w sposOb agty na catej szerokmi dostpnego aktualnie frontu robot.
GoOrmg warstwe podtorza naley po uprzednim spulchnieniu doggbkasci 20cm zagscic¢
tak. by wskanik zag:szczenia Ig byt nie mniejszynD,95 dla gruntow spoistych i 0,97
dla gruntéw niespoistych (metoda badawcza 1 i 3wgedormy PN-88/B- 04481).

Uzbrojenie Przasnyskiej Strefy Gospodarczej



28 SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BRANZY KOLEJOWEJ

Wilgotnas¢ gruntu w czasie jego zeggczania powinna lByzblizona do wilgotnéci
optymalnej. Jeeli wilgotnos¢ wynosi mniej nk 80% wilgotndci optymalnej grunt nalsy
polewa& woda, natomiast w wypadku, gdy wilgotéio wynosi wecej niz 120%
wilgotnosci optymalnej grunt nalgy przesuszg naturalnie lub sztucznie.

Rob6t ziemnych nie natg prowadzé, jezeli grunt jest zamarzegly lub nawodniony po
opadach. Roboty te nale wykona zgodnie z projektem, a tad zgodnie z przepisami
BHP i prowadzenia ruchu kolejowego i kotowego.

Nalezy przeprowad& reczrg rozbiorke toréw kolejowych z szyn typu 42E1 na
podktadach strunobetonowych z mechanicznym zaladmmi wytadunkiem koparkami
dwudrogowymi. Materiat z rozbiorki toru nale uzy¢ do ponownej zabudowy. Roboty
polegajce na uzupetnieniu podsypki na odcinku regulowan(ggodnie z Projektem
Wykonawczym) naley wykona& na dtugdci 75 m.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakaci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB “Wymagania ogolne".

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogodlne zasady obmiaru robat.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB T@OM“Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkami obmiarowymi dla robo6t ziemnych przekaponasypowych g
* Dla usungcia mas ziemnych z zatadunkiem geodki transportu kotowego
(kolejowego) z transportem na odktad i zagospodan@m-m3";

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 0Ogodblne zasady odbioru robaét.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB T.000 “Wymagania ogolne”.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w STWIORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
» dla robot ziemnych:
1) mechaniczne wykonanie koryta z zatadunkiem na shothc samowytadowcze
(lub srodki transportu kolejowego) z odwozem na odktadb (ldo miejsca
utylizaciji);
2) mechaniczne profilowanie i zesgczenie podia pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni torowe;j.
3) uporzdkowanie terenu robot;

10 NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE.
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Normy:
1) BN-88/8930-03- “Gruntowe podtorze i podekolejowe. Nazwy i okienia.";
2) BN-88/8932-02- “Podtorze i podie kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania."
Przepisy zwhzane:
1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na lihi&olejowych Id-1 (D-1), 2005r.

2) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowedy@ (D-4) 2004r.
3) Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiarow waglezji kolejowej - D-19, 2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.03.
BUDOWA NAWIERZCHNI TOROW
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej my&nia i odbioru rob6t budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotycce wykonania i odbioru robét budowy nawierzchni
torowej ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiegfy Gospodarcze).

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd@&wlanych jest stosowana jako
dokument w pospowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na wgknie robot
zZwigzanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia robot azanych z
wykonywaniem nawierzchni torowej. Zakres robot ogg:

o zaladunek materiatbw nawierzchniowych (szyny, padi} elementy
przytwierdzenia szyn do podkladéw) w miejscu skimdoia oraz transport
srodkami transportu szynowego do miejsca wbudowania;

» roztadunek elementéw nawierzchni torowej w miejatwdowania;

» rozkladanie podkiadéw

» wktadanie szyn o diugciach 30m typu 49E1 na podkiady przy pomocy ukfeidar
mechanicznej szyn (lukzaiignikow bramowych ¢cznych);

e przymocowanie szyn do podktadow (maontdaoru) za pomog elementow
przytwierdzenia

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB T.00.00.00. “Wymagmangolne",

1.5 0Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".

2 MATERIALY.

Wszystkie stosowane materiaty wchgde w sktad nawierzchni mugposiada polskie
atesty i odpowiadapolskim normom oraz posiagdl@okument komisarycznego odbioru.
W przypadku materiatébw, co do ktérych pawgye wymagania nie zachedndbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.
Wyroby, ktére wymagaj swiadectwa kwalifikacyjnego CNTK w Warszawie (pisrD&
PKP Nr 181/95 z dn. 18.09.95r.) to min.:

* szyny nowe

* elementydczace szyny (akcesoria);
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» elementy przytwierdzenia szyn do podktadow drewycan
» podkfady drewniane twarde;
» podkiady strunobetonowe

3 SPRZET.
3.1 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu.

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogllne".

3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczego6towy dapirtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robo6t okrdonych w Projekcie Wykonawczym i STWIORB oraz zgeda
zalazong technologi. Do budowy toréw nalyy uzywaé nastépujacego sprztu
mechanicznego:

* koparka dwudrogowa typu ATLAS

e zuraw samochodowy;

* koparka dwudrogowa,;

» spycharka gsienicowa;

o zakrtarka spalinowa;

* sprztreczny

» samochdéd samowytadowczy;

4 TRANSPORT.
4.1 0Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymaagani
ogolne”.

4.2 Transport materiatow.

Transport materiatdbw nawierzchniowych do budowydvor powinien odbywa sie
transportem drogowym dostosowanym do przewozu lasunponadgabarytowych do
transportu poszczegdélnych asortymentéw materiatbwye ilosci i objetosci nie
przekraczajcej dopuszczalnego olkegenia stosowanegosrodka transportu oraz
zabezpieczonych.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 0Ogoblne wymagania dotycgce wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D@00 “Wymagania ogolne".

Do budowy torow mana przysipi¢ dopiero po wykonaniu i odbiorze dolnej zagczonej
warstwy ttlucznia (poduszki ttuczniowej).
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Na przygotowanym podim (dolnej zagszczone] warstwie tlucznia) naleroztadowa
szyny podkitady drewniane i szyny typu 49E1. Podikbkaalery rozktadd z zachowaniem
ich potazenia w osi toru oraz z zachowaniem akwaego rozstawu 75cm. Uktadark
mechanicza (lub dzwignikami bramowymi ¢cznymi) utay¢ szyny na podkiadach,
zalazy¢ zlaczki i przymocowad szyny do podktadow poprzez montarzytwierdzenia typu
“K" w przypadku podktadow drewnianych wykorzystm zaketarek spalinowych do
srub stopowych oraz momtgrzytwierdzé SB w podkiadach strunobetonowych. Roboty
nalezy wykona zgodnie z obowgizujacymi przepisami BHP.

Rozstaw podktadéw nalg regulowa recznie przed ostatecznym przytwierdzeniem
szyn. Zhczki naley roztadowé& w miejscu wbudowania i montowaoprzez dokycanie
srub stopowych zaktarkami spalinowymi w przypadku przytwierdzeniu tyfK".
Uszkodzone podktady nate wymieni na nowe podkiady

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakaci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB “Wymagania ogolne".

Przy budowie torow kontroli podlega:
» szerokdc¢ toru +/-4mm mierzona toromierzem co drugi podkiad;
» gradient szeroki toru 2mm mierzony toromierzem co drugi podktad;
* roOznica wysok@ci tokow szynowych 6mm- mierzona wraz z szesgkptoru;
* wichrowat@d¢ 6mm mierzona toromierzem na bazie 9 podktadow;
* nierébwndci poziome 6mm mierzone teodolitem co 10m;
* nierébwngci pionowe 6mm mierzone niwelatorem co 10m;
» prostoliniowa¢ ztgcz zgrzewanych +/-1,0mm;
» rozstaw podktadow +/-2cm mierzony miark
Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdza Inspektod2¢au.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogolne zasady obmiaru robat.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB T@OM“Wymagania ogolne".
Obmiar robot dokonywanyehzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub ogob
przez niego wyznaczah i na biegco rejestrowany w ksdze obmiarow. lléci robot
zarejestrowane w ksize obmiarow podlegajweryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w#se obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarowy dla budowy toréw jest “km toru".
Jednostk obmiarow dla pohczen szyn jest ,styk toru”
Jednostlk obmiarows dla wymiany podktadow jest szt podktadéw”

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 0Ogolne zasady odbioru robaot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB T 000 “Wymagania ogolne".
Roboty budowy toréw podlegagasadom odbioru Kaowego. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru
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9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w STWIORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

zatadunek materiatdbw nawierzchniowych (szyny, padi¢ elementy
przytwierdzenia szyn do podkladoéw) w miejscu skimdoia oraz transport
srodkami transportu do miejsca wbudowania,

roztadunek elementow nawierzchni torowej w miejgtudowania;

rozktadanie podktaddéw na przygotowanej ¢smgzonej dolnej warstwie tlucznia
(poduszce ttuczniowej);

wkiadanie szyn klasycznych typu 49E1 na podkiptzy pomocy uktadarki
mechanicznej szyn (lukzaiignikow bramowych ¢gcznych);

przymocowanie szyn do podkiadéw (montaoru) za pomog elementéw
przytwierdzenia klasycznego typu “K";

przymocowanie szyn do podkiadéw (mont@oru) za pomog elementow
przytwierdzenia typu “SB";

10 NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE.

Normy:

1.
2.

PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnie butow
PN-84/H-93421 Szyny normalnotorowe

Przepisy zwnzane:

1)

2)

3)
4)
5)

Dz. U. Nr 151 - Rozpogdzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrgea 1998 r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpesa budowle kolejowe i
ich usytuowanie

Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzcha liniach kolejowych,
2005r.

Id-3 (D-4)- Warunki techniczne utrzymania podtokoéejowego;

D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiaroéw, badaceny stanu torow

Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiarow veaglezji kolejowej - D19,
2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.04.
BUDOWA NAWIERZCHNI ROZJAZDY
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1 WSTEP.
1.1 Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej my&nia i odbioru rob6t budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotycce wykonania i odbioru robét budowy nawierzchni
torowej ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiegfy Gospodarcze).

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd@&wlanych jest stosowana jako
dokument w pospowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na wgknie robot
zZwigzanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia robot azanych z
wbudowaniem rozjazddw. Zakres robét obejmuje:
» zaladunek w miejscu sktadowania oraz transfraxddikami transportu kotowego do
miejsca wbudowania;
* roztadunek rozjazdow w miejscu wbudowania;
» rozktadanie podrozjazdnic
* monta rozjazdu

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okredlenia podstawoweagszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB T.00.00.00. “Wymagmongolne”.

1.5 Ogoblne wymagania dotycgce robot.

Ogdélne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
0golne”.

2 MATERIALY.

2.1 Rozjazdy

Szczegotowe wymagania dotyce rozjazdow (zawiergge podstawowe dane techniczne
i materiatowe zwrotnic, szymydzacych, krzyownic, kierownic i akcesoriow dla kdego
rodzaju rozjazdu) powinny kByzawarte w dokumentacjach technicznych oraz wamnka
technicznych wykonania i odbioru, uzgodnionych preegan upowzniony lub w innym
dokumencie przez niego wydanym oraz w odpowiednarimach i przepisach.

Wszystkie rozjazdy musgzposiada Swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji. Nowe
rozjazdy maj posiada dokumentag konstrukcyjm dostarczog przez producenta i
zaakceptowanprzez Zamawiagego.
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Rozjazdy zwyczajne; 49E1 - 300 - 1:9. z przytwremiami spgzystymi typu Skl-12 w
odmianie spawanej; w uzasadnionych przypadkach shopa si zastosowanie rozjazdu
lukowego wykonanego na bazie powyego rozjazdu.

Rozjazdy zwyczajne; 49E1 190 1:9 dlaqkosci V = <100 km/h z przytwierdzeniami
sprzystymi typu Skl-12 w odmianie spawanej

Dla rozjazdow dla mdkaosci ponizej 120 km\h dopuszczacsszyny bez pochylenia.
Przytwierdzenie speyste powinny speinta wymagania warunkéw podanych w pkt.
10[40] i [38].

Rozjazdy powinny b przystosowane do elektrycznego ogrzewania zwrptirzamknec
nastawczych.

W rozjazdach o skosie 1:9 i promieniu 300 m w thrhocznicowych nalsy wbudowa
urzadzenia stabilizujce iglice.

Urzadzenia stabilizyjce potaenie iglic powinny speinia wymagania dokumentu
normatywnego Centrum Naukowo Technicznego Kolejvadnr 17/98

Ponadto, urgdzenia stabilizujce potaenie iglic powinny by zgodne z zaakceptowanymi
przez upowaniong jednostk zarzdcy infrastruktury PKP ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru technicznego stabilizatoréwagaehia iglic w rozjazdach typu UIC60
i S49” oraz posiadaodpowiednieSwiadectwo dopuszczenia do eksploatacji wydane przez
Urzad Transportu Kolejowego lub Gtéwny Inspektorat Koietwa.

2.2 Podrozjazdnice
Dobor podrozjazdnic jak dla rozjazdu wolnazdeego lub do pakczen torow w tym
podrozjazdnice przystosowane do mocowaston zamknric nastawczych oraz
umocowania naggu i urzdzex grzewczych.
W rozjazdach na podrozjazdnicach drewnianych olmwe ten sam rozstaw i diugo
podrozjazdnic jak w rozjglzie na podrozjazdnicach strunobetonowych.
Podrozjazdnice strunobetonowe przystosowane dotvperglzer sprzystych Skl-12 i

geometrii rozjazdu.

Podktady i podrozjazdnice betonowe powinny spétmgmagania zawarte w warunkach
podanych w pkt. 10[30] oraz normach podanych w p8f59], [60] i [61].

Podrozjazdnice i podktady drewniane powinny spétmegmagania zawarte w normach
podanych w pkt. 10[55], [56] i [135].

Podrozjazdnice winny léyroztazone zgodnie z dokumentadjonstrukcyjm rozjazdu.

3 SPRZET.
3.1 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu.

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagania
ogolne".
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3.2 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczeg6towy dapdrtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robot okridonych w Projekcie Wykonawczym i STWIORB oraz zgieda
zatazong technologa.

4 TRANSPORT.
4.1 0Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB T.00.00.00 “Wymagani
ogolne".

4.2 Transport materiatow.

Transport materiatdw powinien odbyiwaie transportem drogowym dostosowanym do
przewozu tadunkéw ponadgabarytowych do transpodszgzegodlnych asortymentow
materialowych w iléci i objetosci nie przekraczagej dopuszczalnego olgenia
stosowanegérodka transportu oraz zabezpieczonych.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 0Ogoblne wymagania dotycgce wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D@00 “Wymagania ogolne".

Wbudowanie rozjazdu zwyczajnego, kiawego lub skrzyowania na podrozjazdnicach
strunobetonowych lub drewnianych sedby¢ wykonane jeds z dwoch technologii:
* przstowo - w formie kompletnego rozjazdu lub skrawania przy pomocy
zespotu urzdzen podnagnikowych np. typu UWR lulaurawia samojezdnego,
» bezprzstowo - poprzez montaw miejscu docelowego utenia. Technologi
przestows naley stosowa wowczas, gdy pozwoli to na zmniejszenie czasu
trwania i zakresu ogranicaeksploatacyjnych.

Kazdy rozjazd, skrzyowanie toréw, wstawki mgdzy nimi oraz odcinki przylegie o
dtugasci minimum 50 m powinny by uktadane na przygotowanej subwarstwie ttucznia
zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [23].

Podczas spawania najeprzestrzegapostanowié instrukcji dotycacych spawania szyn
termitem zgodnie z przepisami podanymi w pkt. 107][1[27], [28]. Spawanie
zewretrznych stykow rozjazdu z torem bezstykowym nglevykona w zakresie
temperatur przytwierdzania toru bezstykowego wysogn +15°C do +30°C.
Balastowanie uloonego rozjazdu, skrzgwania, wstawek i odcinkow przylegtych naje
wykonywa zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [23].

Godrna powierzchnia warstwy podsypki na ditga@wrotnicy powinna b§ potozona o 50
mm nizej od goérnej powierzchni podrozjazdnic. .

Do unoszenia elementow stalowych rozjazdu oragsptzozjazdowych i torowych néidg
stosowa@ trawersy lub urgdzenia podnénikowe zgodnie z przepisem wymienionym w
pkt. 10 [23]. Roboty nalgy wykona zgodnie z projektem i przepisami podanymi w pkt.
10 [14] 83.
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Odbiér rozjazdow musi si odbywa& na podstawie warunkéw i kart odbiorczych
akceptowanych przez PKP PLK S.A.

Po zabudowie rozjazdu nalerozjazd oznaczytabliczlq informacyjry. Koszt tabliczki
nalezy uja¢ w cenie wstawki rozjazdu.

Montaz urzadzen stabilizupcych potaenie iglic powinien by przeprowadzony zgodnie z
zaakceptowan przez upowzniong jednostke zarzdcy infrastruktury PKP Instrukgj
montau stabilizatorow iglic w rozjazdach UIC60 i S49 idoych w torach PKP.
Zaakceptowas Instrukcg nalery dolgczye do oferty.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robaot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB “Wymagania ogolne”.

Przy wbudowaniu rozjazdéw kontroli podlega:

» Powierzchnia tocznaa szyn pod wagm rownéci sladu od két szczegdlnie w
strefie podczer szyn oraz dziobow krzpwnic, szyn skrzydtowych i zwrotnic,

* sprawdzenie i usugtie luzow w ziczkach szynowych,

* sprawdzenie poprawRoi dziatania zwrotnic i dokonanie ostatecznych tequ
pomiar geometrii i regulagj potazenia zgodnie z pkt 10 [23], stabilizacj
dynamiczna,

» ostateczne oprofilowanie pryzmy podsypki

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inspektod2dau.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogodlne zasady obmiaru robat.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB T@OM“Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarow dla rozjazdow jest “szt".

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 0Ogolne zasady odbioru robaot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB T 000 “Wymagania ogolne".
Roboty budowy toréw podlegagasadom odbioru Kaowego. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru

Odbiory naley wykona zgodnie z warunkami wskazanymi w pkt. 10 [14] ta€anik 15
oraz wg przepisu wskazanego w pkt. 10 [23] i [146]az innymi obowjzujgcymi
warunkami odbioru.

Podczas odbioru okila sk zakres i kompletni@ wykonanych prac, ich jaké i
przydatnd¢ techniczg.

Formalnego odbioru dokonujezgrzykrotnie:

po jego catkowitym zmontowaniu na bazie,

po catkowitym ukdczeniu robot w torze przed przekazaniem rozjazduutthu,
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po przejciu obchzenia okrélonego dla torow wg przepisu wskazanego w pkt. 28], [
przy czym dopuszczac¢sskrocenie tego okresu o potewv odniesieniu do rozjazdow i
skrzyzowan potazonych w torach gtownych dodatkowych.

Kazdy z odbiorow powinien ky udokumentowany technicznie poprzez zapis w karcie
odbioru i powinien obejmowéa

* sprawdzenie wymiarow wskazanych w karcie odbioru,

e wpisanie tych wymiaréw do karty, poréwnanie z wyraai nominalnymi
i ustalenie czy rinice mieszcg, sic w odchytkach dopuszczalnych,

* sprawdzenie prawidtowego dziatania rozjazdu,

* o0gledziny elementdéw rozjazdu zgodnie z przepisem wyraigrm w pkt. 10 [16] i
sprawdzenie, czy zauweane usterki nie maj wplywu na bezpiecZstwo
pociagow.

Odbior rozjazddw przez inspektorow odbiorczych adhyse u producenta w nagiujacy
sposob:

» zwrotnica wraz z zamketiami zmontowana na stole odbiorczym o szefoktmru
1435 mm, na ktérymasstabilizowane otwory w podkitadkach jak dla kooralyn
wymiennego do montowania na podrozjazdnicach shetomowych,

* mozliwos$¢ pomiaru oporow przestawiania zwrotnicy na stankwisdbiorczym,

* pomiar dlugéci szyn hczacych oraz pomiar strzatek szynckacych kierunku
zwrotnego,

» kierownice: prosta i tukowa zmontowane na stole t@amwym odbiorczym, na
ktorym g stabilizowane otwory w podktadkach,

* krzyzownica zmontowana nha stole margavym odbiorczym, na ktorym gs
stabilizowane otwory w podktadkach.

Po dokonanym odbiorze inspektorskim Wykonawca izelh Zamawiajcemu
deklarac¢ zgodndci.

Wszystkie cgsci metalowe obrobione mechanicznie unglezabezpieczy srodkami
antykorozyjnymi.

Producent dokona doboru w zatesci od uktadu geometrycznego i rozstawu torow w
pofaczeniu.

Wykonanie dolnej warstwy podsypki i podbicie podlegasadom odbioru robét
ulegapcych zakryciu, a podbicie zasadom odbioru ndawego Dokumentagj
konstrukcyjr rozjazdu nalgy przekaza w posiadanie liyniera. Odchytki montaowe
dla rozjazdu staroaytecznego powinny liyzgodne z przepisem wskazanym w pkt. 10
[16].Przy montau rozjazdu kontroli podlega prawidtowmontau oraz zgodn& jego
usytuowania w terenie z dokumentapyojektows. Wykonanie montau kazdego rozjazdu
sprawdza i potwierdza hynier wpisem do dziennika budowy

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w STWIORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowe.

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
,SZt." utozonego rozjazdu i skrzgwania.
» ,Szt.” dostosowania rozjazdu do wymiany odp.
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- ,m¥

utozonej sub-warstwy podsypki.
Cena montau rozjazdu lub skrzxowania obejmuje
e zakup i dostaw materiatow na miejsce wbudowania kompletu elememtizjazdu
zgodnie ze specyfikagtypu rozjazdu
» zakup i monta urzadzen stabilizupcych potaenie iglic
* monta rozjazdu na sub-warstwie ttucznia gratizgodnej z STW i ORB
» podbicie (doprowadzenie tlucznia do wysgdia@godnej z STW i ORB
e jednoramowy napravg

10 NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE.

10.1 Przepisy zwnzane:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlanesftgdnolity). Dz. U. z 2006r
Nr 156 poz. 1118 i Nr 170, poz. 1217 zZpigjszymi zmianami.

2) Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kelgjo(tekst jednolity) Dz. U. z 2007r
Nr 116, poz.94 z piejszymi zmianami.

3) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegogndci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z gaiejszymi zmianami).

4) Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepgia 10 wrzénia
1998 r., w sprawie warunkéw technicznych, jakim pow odpowiada
budowle kolejowe i ich usytuowanie. Dz. Nr 151 p837 z 1998 r.

5) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@mwth. Dz. U. Nr 92 poz.
881z 2004 .

6) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad202 r., w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych ugaigaych do ich wydawania. Dz.
U. z 2004r Nr 249 poz. 2497.

7) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wéneéa 2003 r., w sprawie
wykazu typow budowli i urgdzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
kolejowego oraz typow pojazdow kolejowych, na ktoveydawane $
swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U1NM& poz.1706 z 2003 r.

8) Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wize 2001 r., w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszymych urzdzea
technicznych do robdét ziemnych, budowlanych i dwgch Dz. U. Nr 118, poz.
1263 z 2001 r.

9) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcad20r., w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 920.

10) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 21
kwietnia 2006 r., w sprawie ochrony przeciwpowej budynkdéw, innych
obiektow budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr 80 po@3% 2006 r.

11) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca
2009r.,, w sprawie przeciwparowego zaopatrzenia w wpdoraz drog
pozarowych. Dz. U. Nr 124 poz. 1030 z 2009 r.

12) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 6 Ilutego 2003 my sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych.
Dz. U. Nr 47, poz. 401 z 2003 r.
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13)

14)

15)
16)

17)

18)

19)
20)
21)

22)

23)

24)

25)

26)

27)
28)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 sierpniaO80r., w sprawie
wymaga w zakresie odlegkmi i warunkow dopuszczagych usytuowanie
drzew lub krzewéw, elementéw ochrony akustycznejykonywania robot
ziemnych w sgsiedztwie linii kolejowej, a tate sposobu ugdzania i
utrzymywania zaston ddieznych oraz pasow przeciwparowych. Dz. U. Nr
153 poz. 955 z 2008 r.

Id-1(D-1) - Warunki techniczne utrzymania nawienzicha liniach kolejowych
Zalacznik do Uchwaty nr 173 Zagdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia
18 maja 2005 r.

Id-3 (D-4) - Warunki techniczne utrzymania podtokzdejowego, Zargdzenie
nr 9 Zaradu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z 4 maja 2009r.

ld-4 (D-6) — O ogidzinach, badaniach technicznych i utrzymaniu rajaz
Zarzadzenie nr 15 Zaggdu PKP z 18 maja 2005 r.

Instrukcja D7 - Instrukcja spawania szyn termitefarzadzenie Dyrektora
Generalnego PKP, Warszawa 1993 r. z poprawkami 5@ Zarzdu PKP
z 7 listopada 2000 r.

Instrukcja D19 - ,O organizacji i wykonywaniu ponmba&v w geodezji
kolejowej". Zahcznik do Zarzdzenia nr 144 Zasgdu PKP 2z dnia
23 padziernika 2000 r.

Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obatimyvestyciji.

Id-14 (D75) Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badaceny stanu torow
Standardy Techniczne - Szczegétowe Warunki Techeicdla modernizacji
lini CMK do predkosci 200/250 km/h - przyfe do stosowania w
przedmiotowej umowie.

Warunki odbioru prac modernizacyjnych obiektow Zaaizea na linii kolejowej
E-20, zatwierdzone przez Zegte Dyrektora Generalnego PKP w dniu 25 maja
1995 r. - przyte do stosowania w przedmiotowej umowie.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6ét Nawodmiowo -
Podtorzowych - warunki uzupetnagae z dnia 20.05.2003 r. znowelizowane dnia
16.05.2006r.

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normaljmago z dnia 29 lipca
2003 r. w sprawie wykazu norm zharmonizowanych M.NP 46, poz. 693
z2003r.

Katalog pofczer toréw rownolegtych rozjazdami na podrozjazdnicach
strunobetonowych do nawierzchni UIC 60 - oprac. WER®LBET" S.A.
w Suwatkach.

Katalog podczen toréw rownolegtych rozjazdami prawymi i lewymi o
rozstawie osi torow 4500 mm, 4750 mm, 5000 mm, 5260 - oprac. SITK
Zespot Rzeczoznawcow NR REJ. 5/95 W-wadagernik 1996 r.

Wytyczne zgrzewania szyn w torze - CION2-513-9/9@rS¥¥awa 1999 r.

Ztacza szynowe izolowane klejono-spone: Wymagania PKP PLK S.A. na
ztagcza typu P” lub ,S” wg WT-97/01/DG ,Nawierzchnia olei
normalnotorowej. Zcza szynowe izolowane Kklejono-gpone typu ,S".
Wymagania i badania.(zatwierdzone pismem KD4-518FKK z dnia
11.06.1997) lub WT-98/02/TOR-KARSSQNawierzchnia kolei
normalnotorowej. Zcza szynowe izolowane Kklejono-gpone typu ,P”.
Wymagania i badania (zatwierdzone pismem WT-98/0RIKARSSON z
dnia 01.03.1999) Ilub WT-98/02/APEX .Nawierzchnia  kolei
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normalnotorowej. Zcza szynowe izolowane Kklejono-gpone typu ,S".
Wymagania i badania.(zatwierdzone pismem 116/97a t2.06.1997).

29) WTWIiO szyn kolejowych nr WTWIiO-ILK3-5181-2/2004E.Bbowhzujace od
1 wrzenia 2004 r.

30) Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru podktadéw podrozjazdnic
strunobetonowych Nr WTWIiO-1LK3a-5187/01/05 pry do stosowania przez
PKP PLK S.A. z dniem 1 kwietnia 2005 r.

31) WT Podrozjazdnice strunobetonowe. Wykonanie, odbi@ostawa. -
Zatwierdzone decyzjNr KD4W-72122/27/95 z dnia 30 wraga 1995 r.

32) WTWIO technicznego rozjazdéw kolejowych z szyn UIC8o V<160 km/h
1 V<120 km/h do montau na podrozjazdnice strunobetonowe i drewniane
WTWIiOT-94/HA-05 zatwierdzone przez DG PKP-KD nr KiK418/59/95
z dnia 14 listopada 1995

33) WTWIO Zgrzewanie ksztattownikow klockowych, przekeh ksztattownikow
iglicowych i odkuwek dziobow z szynami oraz szymggciowych Nr WTWiO-
446/04/90.

34) WTWIO elementow rozjazdow kolejowych perlityzowahyz nagrzaniem
ptomieniowym Nr WTWIOT 99/HA-14.

35) WTWIiO odkuwek dziobéw do rozjazdéw kolejowych Nr/92, zatwierdzone
decyzp nr KD4e-723/01/93.

36) Warunki Techniczne Produkcji i Odbioru ksztattowiikdo budowy rozjazdéw
kolejowych, nr WT/PMT/8/96 z dnia 23 lipca 1996 r.

37)WTWIO ksztattownikéw oraz podktadetebrowych Pm60, Pm49.zz&16, Rb16 Nr
WTWIi0-96/ST-R-01, opracowane przez Trineckelezarny Czechy, zatwierdzone
decyzp Nr KD4-518-6/3/96/JW z dnia 18 wigea 1996 r.

38) WTWIO elementéw z tworzyw sztucznych stosowanych nawierzchni
kolejowej. Wymagania i badania. Nr ILK2-5185/14/BOM®pracowane przez
CNTK, zatwierdzone decygjDyrektora Wydziatu Linii Kolejowych z dnia
1 wrzenia 2000 r.

39) WTWIO sprzyn Df-2 Nr WT-01/93 opracowane przez FEZ Siemiaroawi
Slaskie, zatwierdzone decyzNr KD4K/518/20/93 z dnia 22 grudnia 1993 r.

40) WTWIO nr ILK3-5183-4/2003E.P. Warunki Technicznea dhpek spzystych
przytwierdzajcychszynydo podktaddw i podrozjazdnic z dnia 11 marca 2003 r

41) WTWIO naketek samozabezpiecaaych  széciokatnych  zwyktych
i kotnierzowych do nawierzchni kolejowej Nr WTWiGB&KW-01 opracowane
przez ZaktadSlusarski Krzysztof Wotek Mikotéw, zatwierdzone w idn
14 czerwca 1993 r.

42) WTWIO naketek samozabezpiecaaych do nawierzchni kolejowej
Nr WTWIO 1/97 opracowane przez FEZ Siemianowtgskie, zatwierdzone
decyzp Nr KD4518-8/1/97/JW z dnia 23 fpdziernika 1997 r.

43) WTWIO naketek samozabezpiecaaych zwyktych i kotnierzowych do
nawierzchni kolejowej Nr WTWiO-3/IF/47K/98 opracoma przez InterFrez
Tarnébw Mdcice, zatwierdzone decyzjNr CILK2-518-5/1/98/JW z dnia
6 sierpnia 1998 r.

44) Tymczasowe warunki techniczne wykonania i odbioru ksztattowniki
walcowane na ggco do produkcji tubkdw wzmocnionych oraz tubki
wzmocnione Nr TWTWIiO-3/94, opracowane przez HukKosciuszko,
zatwierdzone decygjNr KD4W-518/21/6/95 z dnia 07 marca 1995 r.
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45) WTWIO spiral MK-1, MK-2-A, MK-2-B, MK-3-A, MK-3-B Przedsgbiorstwo
Wielobranzowe KARPA Lublin, zatwierdzone decyzNr KD4-518-6/2/96/JW
z dnia 12 lipca 1996 r.

46) Przepisy, normy i instrukcje oboyziujagce na PKP.

10.2 NORMY.

47) BN-77/8934-08  Zcza szynowe izolowane klejono-gpone.

48) PN-EN/50122-1:2003 Zastosowania kolejowe. ddeenia stacjonarne.
Czesé 1. Srodki ochrony dotycgee bezpieczestwa elektrycznego i uzienfie

49) PN-EN/50122-2:2003 Zastosowania kolejowe. ddeenia stacjonarne.

Czes¢ 2. Srodki ochrony przed oddziatywaniem apow
btadzacych wywotanych przez trakeplektryczna pdu statego.

50) PN-EN 13450:2004 Kruszywa na podsyiolejows, .

51) PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizychnyetasciwosci
kruszyw. Czs¢ 6: Oznaczanieggtasci ziarn i nasikliwosci.

52) PN-EN 1367-1:2001 Badania wtawosci cieplnych i odporngi kruszyw
na dziatanie czynnikbw atmosferycznych. ¢&&z 1. Oznaczanie
mrozoodpornéci.

53) PN-EN 13674-1:2006 Kolejnictwo — Tor — Szyna — Sgzykolejowe
Vignole’a o masie 46kg/m i wksze,.

54) PN-84/H-93421  Szyny normalnotorowe

55) PN-73/D-95006 Materiaty drzewne nawierzchni kolegpwormalnotorowe;.

56) PN-D-95014:1997 Nawierzchnia kolejowa. Sosnowebotve i1 bukowe
materiaty drzewne nawierzchni kolejowej nasycamgeoh impregnacyjnym.

57) PN-EN 13145:2003 Kolejnictwo. Tor. Podklady i pozjezdnice
drewniane.

58) PN-K-02101:1998 Nawierzchnia kolejowa. Podktadyobetve. Wymagania i
metody bada

59) PN-EN-13230-1:2006(U) Kolejnictwo — Tor - Podkiady podrozjazdnice
betonowe. Cg¢ 1: Wymagania ogdlne.

60) PN-EN-13230-2:2006(U) Kolejnictwo — Tor - Podkiady podrozjazdnice
betonowe. C&¢ 2: podktady monoblokowe z betonu gmnego.

61) PN-EN-13230-4:2003(U) Kolejnictwo — Tor - Podkiady podrozjazdnice
betonowe. Cg¢ 4: Podrozjazdnice z betonu gponego do rozjazdow i
skrzyzowan.

62) BN-83/9313-04 Rozjazdy i skrzgwania torow. Wymagania i badania.

63) PN-84/H-84027:00 Stal dla kolejnictwa. Gatunki. @gowytyczne.

64) PN-84/H-84027/08/Apl1:2001 Stal dla kolejnictwa. owniki
walcowane na akcesoria nawierzchni kolejowej. Gatun

65) PN-1SO 3755:1994 Staliwogglowe konstrukcyjne ogélnego przeznaczenia.

66) PN-EN 10025-1:2005(U) Wyroby walcowane naagor z niestopowych stali
konstrukcyjnych. Cg¢ 1 Ogélne warunki techniczne dostawy.

67) PN-EN 10025-2:2005(U) Wyroby walcowane na gor ze  stali
konstrukcyjnych. Cg¢ 2 Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnych
niestopowych.

68) PN-EN 1563 Zeliwo sferoidalne.

69) PN-80/H-93423/00 Ksztattowniki stalowe walcowane gaico do budowy
rozjazdow kolejowych normalnotorowych.

70) PN-80/H-93423/07 Ksztattownik wysoki na kierowniKe/49. Wymiary.
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71)
72)

73)
74)

75)
76)

77)

78)

79)
80)
81)
82)
83)
84)
85)
86)
87)
88)
89)
90)
91)
92)

93)

94)

PN-87/H-93425/01 Stal. Ksztattowniki do budowy amjéw kolejowych.
PN-87/H-93425/05 Ksztattowniki do budowy rozjazdokolejowych typu
KL60. Wymiary.

PN-80/H-93423/08 Ksztattownik niski na kierownice®0. WWymiary.
PN-87/H-93425/06 Ksztattowniki do budowy rozjazddkolejowych typu
KLA49.

PN-87/H-93423/03 Ksztattowniki do budowy rozjazdkelejowych typu I60.
PN-87/H-93425/03 Ksztattowniki do budowy rozjazdé&aiejowych typu 149.
Wymiary.

PN-80/H-93424/01 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
lubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normatiorowej. Ksztattownik
KL60.

PN-80/H-93424/03 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
lubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalarowej Ksztattownik
KL49

PN-88/H-93427/01 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej.

PN-88/H-93427/02 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowych. Wymiary ksztattownika KPZ2.

PN-88/H-93427/03 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztattownika KPZ3.

PN-88/H-93427/04 Stal. Ksztatltownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztattownika KPZ4.

PN-88/H-93427/05 Stal. Ksztatltownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztattownika KPZ5.

PN-88/H-93427/06 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary ksztattownika KPZ6.

PN-88/H-93427/51 Stal. Ksztatltownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych Pm60.
PN-88/H-93427/52 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych Pz60.
PN-88/H-93427/53 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych Ps60.
PN-88/H-93427/54 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych asymetrycznych Ps49.
PN-88/H-93427/55 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych Pm49.
PN-88/H-93427/56 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych Pz49.
PN-88/H-93427/57 Stal. Ksztattownikiebrowe oraz podkiadkiebrowe dla
nawierzchni kolejowej. Wymiary podktadekbrowych BL3.
PN-83/H-93426/00 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podkiadki ptaskie dla naegbni kolejowe.
PN-83/H-93426/02 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podkitadki ptaskie dla naegbni kolejowe).
Ksztattownik KP42. Wymiary.

PN-83/H-93426/55 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
podktadek ptaskich oraz podkiadki ptaskie dla nawdbni kolejowe).
Podktadka ptaska P1 S. Wymiary.
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95) PN-83/H-93426/56 Ksztaltowniki stalowe walcowane g@aco

do produkgciji

podktadek ptaskich oraz podkiadki ptaskie dla nawdkni kolejowe).

Podktadka ptaska P3S. Wymiary.

96) ZN-96/H05/0646-20 Podktadki zebrowe dla
normalnotorowych.

97) PN-89/K-80021

98) PN-89/K-80030
i badania.

99) PN-88/K-80017 Nawierzchnia kolejowa. Ri@enie spgzyste.
100) PN-80/H-93443/00 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;j.

101) PN-80/H-93443/01 Ksztatltowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;.
Kipl. Wymiary.

102) PN-80/H-93443/02 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz ftapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe.
KELp2. Wymiary.

103) PN-80/H-93443/03 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;.
KELp3. Wymiary.

104) PN-80/H-93443/05 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe.
KELp5. Wymiary.

105) PN-80/H-93443/06 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;.
Kipal. Wymiary.

106) PN-80/H-93443/07 Ksztaltowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe.
Kkpa2. Wymiary.

107) PN-80/H-93443/08 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;.
Kipa3. Wymiary.

108) PN-80/H-93443/09 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe.
Kipwl. Wymiary.

109) PN-80/H-93443/10 Ksztatltowniki stalowe walcowane g@aco
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe;.
Kipzl. Wymiary.

110) PN-80/H-93443/51 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco

Nawierzchnia kolejowaSruby i wkrety.

tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej.

Wymiary.
111) PN-80/H-93443/52 Ksztatltowniki stalowe walcowane g@aco

tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej.

Wymiary.
112) PN-80/H-93443/53 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco

tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej.

Wymiary.

rozjazdow kolejowych

Nawierzchnia kolejowa. \Wky ze tbem prostaktnym.

Wymagania

do produkciji

do produkciji
Ksztattownik

do produkgciji
Ksztattownik

do produkciji
Ksztattownik

do produkgciji
Ksztattownik

do produkciji
Ksztattownik

do produkgciji
Ksztattownik

do produkciji
Ksztattownik

do produkgciji
Ksztattownik

do produkciji
Ksztattownik

do produkgciji
tapka tpl.

do produkciji
tapka tp2.

do produkgciji
tapka Lp3.
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113) PN-80/H-93443/55 Ksztaltowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej. tapka tp5.
Wymiary.

114) PN-80/H-93443/56 Ksztatltowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe|. Lapka tpal.
Wymiary.

115) PN-80/H-93443/57 Ksztaltowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej. tapka tpaZ2.
Wymiary.

116) PN-80/H-93443/58 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowe|. tapka tpa3.
Wymiary.

117) PN-80/H-93443/59 Ksztaltowniki stalowe walcowane gayco do produkcji
tapek oraz fapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej. tapka tpwl.
Wymiary.

118) PN-80/H-93443/60 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkciji
tapek oraz tapki dla nawierzchni kolejowej normabrowej. tapka tpzl.
Wymiary.

119) PN-84/K-80001  Nawierzchnia kolejow$ruba stopowa.

120) PN-89/K-80004  Nawierzchnia kolejowaSruba spezajaca do zicz
szynowych.

121) PN-89/K-80005 Nawierzchnia kolejow&ruby ze tbem kwadratowym do
zkacz szynowych.

122) PN-86/K-80011  Nawierzchnia kolejow&ruby ze tbem kwadratowym do
rozjazddéw kolejowych.

123) PN-86/K-80013 Nawierzchnia kolejowa. Podkiladka kradolva.

124) PN-86/K-80014 Nawierzchnia kolejowa. Natki szeciokatne.

125) PN-86/K-80015 Nawierzchnia kolejowa. Natki sz&ciokatne kotnierzowe.

126) PN-86/K-80016  Nawierzchnia kolejowa. Podktadkigujte.

127) PN-80/H-93424/00 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
lubkow oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalarowej.

128) PN-80/H-93424/02 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
lubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normatorowej. Ksztattownik
KELS60. Wymiary.

129) PN-80/H-93424/51 Ksztaltowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
tubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normaiorowej. tubek £60.
Wymiary.

130) PN-80/H-93424/52 Ksztattowniki stalowe walcowane g@aco do produkcji
lubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normatarowej. tubek £S60.
Wymiary.

131) PN-80/H-93424/53 Ksztaltowniki stalowe walcowane gaaco do produkcji
tubkéw oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normaiorowej. tubek £49.
Wymiary.

132) PN-H-93411:1997 Ksztalttowniki stalowe walcowane g@gco do produkcji
tubkéw wzmocnionych oraz tubki wzmocnione.

133) BN-79/8939-14  Prefabrykowane elementy betonowe Zelbetowe
wyposaenia obiektéw kolejowych. Wymagania i badania.

134) PN-69/K-02057  Koleje normalnotorowe. Skrajnia bado
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135) PN-EN-13145:2002(U)  Kolejnictwo — Tor - Podkiady piodrozjazdnice
drewniane.

136) PN-EN-13232-1 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Cgs¢ 1
Definicje.

137) PN-EN-13232-2 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Cgs¢ 2
Wymagania dotycgce projektowania uktadu geometrycznego.

138) PN-EN-13232-3 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Czgs¢ 3
Wymagania dotycgce wspotpracy koto/szyna.

139) PN-EN-13232-4 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skinyania. Cgsc¢ 4
Uruchomienie, zamykanie i kontrola.

140) PN-EN-13232-5 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Cgs¢ 5
Zwrotnice.

141) PN-EN-13232-6 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Czs¢ 6
Krzyzownice pojedyncze i podwojne ze statymi dziobami.

142) PN-EN-13232-7 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skimyania. Cgs¢ 7
Krzyzownice z ruchomymi dziobami.

143) PN-EN-13232-9 Kolejnictwo — Tor — Rozjazdy i skieyania. Cgs¢ 9 —
Uktady.

144) PN-EN-13674-2 Kolejnictwo — Tor — Szyna. 8¢ 2 — Szyny do rozjazdow i
skrzyzowan stosowane w petzeniu z szynami kolejowymi Vignole’a o masie
46 kg/m i wekszej.

145) PN-EN-13674-3 Kolejnictwo — Tor — Szyna. & 2 — Szyny kierownice.

146) PN-EN-13231-2 Kolejnictwo — Tor — Odbiér prac.¢€z2 — Prace na torach
na podsypce — Rozjazdy i sképyvania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T1.00.00.05.
WARSTWY OCHRONNE - POKRYCIA
OCHRONNE Z GRUNTOW MINERALNYCH
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ay&nia i odbioru robo6t budowlanych
(STWIORB) & wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgaanych z budow
warstwy ochronnej realizowanej w ramach inwestygfibrojenie Przasnyskiej Strefy
Gospodarczej.

1.2 Zakres stosowania STWiIORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i ©@dbiRob6ot Budowlanych jest

stosowana jako dokument w pgsbwaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie rob6t budowlanych zyzianych z realizagjzadania wymienionego w punkcie
1.1

1.3 Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
podtorzowych w zakresie zabudowy warstw ochronnyplokrycia ochronnego z warstwy
niesortu kamiennego 0/31,5mm grabidi20cm.

2 MATERIALY.
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Wszystkie materialy wykorzystywando wbudowania jako warstwa ochronna powinny
spetnig& normy bratiowe podtorza i podi@ kolejowego oraz kruszyw tamanych do nawierzchni
kolejowych.

Kruszywa do budowy warstw ochronnych powinny s@étmiarunek Terzaghiego.

3 SPRZET.
3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca winien dostosowasprzt stuzacy do zagszczania gruntéw uwzglniajgcy
miejscowe warunki zabudowy w celu zapdieieia naruszenia ich stateczaio
Przewidywany spkg:

» sprzt mechaniczny, taki jak: spycharki lub réwniarki mascielenia kruszywa,

» walce statyczne i wibracyjne do mechanicznegoggazania warstwy oraz w
miare potrzeb ubijaki mechaniczne, wibratory ptytowe wiejscach trudno
dostpnych,

* inny sprzt niezlzdny do realizacji zadania

4 TRANSPORT

4.1 Transport materiatow.
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Transport kruszywa winien odby#a sie w sposéb przeciwdzialgy jego
rozsegregowaniu i zanieczyszczeniu.
Przy transporcie samochodowym rigle przestrzega zakazu poruszaniu ¢si po

zagszczonych i przygotowanych do zabudowy warstwy achej goérnych warstw
podtorza.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1 0Ogoblne zasady wykonania robat.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DOO0 “Wymagania ogoélne"
pkt. 5.

5.2 Wykonania warstwy ochronne,;.

Wykonanie warstwy ochronnej mma rozpoczé dopiero po wykonaniu i odbiorze
nastpujacego zakresu robot:
* roboty ziemne wraz z profilowaniem torowiska (nadaspadkow poprzecznych
zgodnie z dokumentagcprojektows),
» wykonaniu kanalizacji kablowej w podtorzu.

Warstwe ochronm naley wykona na cale] szerokmi korony torowiska. Roboty
wykon& nalezy mechanicznie, rozktadgy warstwami dostarczone transportem kotowym
badz szynowym kruszywo i zagci¢. Na odcinkach pracy kombajnu podtorzowego
pokrycie wzmacniace wbudowanedazie jako jednowarstwowe z niesortu.

Roboty naley wykona zgodnie z projektem, a tak zgodnie z przepisami BHP
okreslonymi w przepisach wskazanych w pkt. 10 [8], [@P], [11], [12] oraz [14].

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robaot.

Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdzaynier wpisem do dziennika budowy.

Na odcinkach, na ktorych warstwa ochronnazokia lgdzie za pomag kombajnu
podtorzowego kontrola jakoi jej wbudowania winna ldyzgodna z regulaminem pracy
maszyny.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogoblne zasady obmiaru robat.

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB T@OM “Wymagania ogolne”.
Obmiar robot dokonywanyehzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub ogob
przez niego wyznaczah i na biegco rejestrowany w ksdze obmiarow. lléci robot
zarejestrowane w ksize obmiarow podlegajweryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w#se obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiaru jest ,m*® wykonanej zagszczonej warstwy ochronne;.
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8 ODBIOR ROBOT.
8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Zgodnie z przepisem wskazanym w pkt. 10 [15] §dhlica 14 odbioru robot dokonuje
sie po sprawdzeniu zgodid ich wykonania z projektem i warunkami technicamny
Za dzialke robocz uwaza st 250mb toru.

Wilgotnos¢ uktadanego materiatu powinien oklié Wykonawca rob6t na whasnyzytek
w celu odpowiedniego zagzczenia warstwy.

Dla pokry¢ jednorodnych i do grudoi 30cm wykonuje sijeden pomiar zagzczenia.
Podczas odbioru okska sk wartc¢ techniczig wykonanych prac.
Roboty podlegajzasadom odbioru egciowego, kacowego i pogwarancyjnego.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.
9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano STWIORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
* dowdz materiatu do wbudowania
» roztadunek materiatu z transportu kotowego
* zagsszczenie niesortu

10 PRZEPISY ZWI AZANE.

Przepisy zwi gzane:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlanes(tgdnolity). Dz. U. z 2006r.
Nr 156 poz. 1118 i Nr 170 poz. 1217 zzpi@jszymi zmianami.

2) Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kolgjo (tekst jednolity) Dz. U. z
2007r. Nr 16, poz. 94 z pidiejszymi zmianami.

3) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegoyngci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z gdiejszymi zmianami).

4) Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepdaia 10 wrzénia
1998 r., w sprawie warunkéw technicznych, jakim pow odpowiada budowle
kolejowe i ich usytuowanie. Dz. Nr 151 poz. 987088 r.

5) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@owth. Dz. U. Nr 92 poz.
881 z 2004 r.

6) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad202 r., w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaych do ich wydawania. Dz.
U. z 2004r Nr 249 poz. 2497.

7) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wénéa 2003 r., w sprawie
wykazu typow budowli i urgdzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu
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kolejowego oraz typow pojazddw kolejowych, na ktargdawane &, swiadectwa
dopuszczenia do eksploatacji. Dz. U. Nr. 175 pd¥617 2003 r.

8) Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wézea 2001 r., w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszymnych urzadzen
technicznych do robét ziemnych, budowlanych i dwgch Dz. U. Nr 118, poz.
1263 z 2001 r.

9) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcad20r., w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 920.

10)Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 r., w sprawie ochrony przeciw@wowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr 80 poz. 563 z 2006

11)Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca
2009r.,, w sprawie przeciwparowego zaopatrzenia w wpdoraz drog
pozarowych. Dz. U. Nr 124 poz. 1030 z 2009 r.

12)Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 6 Ilutego 2003 rw sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych. Dz. U.
Nr 47, poz. 401 z 2003 r.

13)Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7sierpnia 008 r., w sprawie
wymaga w zakresie odlegkui i warunkéw dopuszczagych usytuowanie drzew
lub krzewdw, elementéw ochrony akustycznej i wykeagia robot ziemnych w
sasiedztwie linii kolejowej, a tatle sposobu ugdlzania i utrzymywania zaston
odsnieznych oraz pasoéw przeciwparowych. Dz. U. Nr 153 poz. 955 z 2008 r.

14)1d-1(D-1) - Warunki techniczne utrzymania nawienzicima liniach kolejowych
Zalkacznik do Uchwaty nr 173 Zagdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 18
maja 2005 r.

15)1d-3 (D-4) - Warunki techniczne utrzymania podtokodejowego, Zarzdzenie nr
9 Zarzdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z 4 maja 2009 r.

16)Instrukcja D19 - ,,O organizacji i wykonywaniu pomdav w geodezji kolejowej".
Zalacznik do Zarzdzenia nr 144 Zaszdlu PKP z dnia 23 gaziernika 2000 r.

17)Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obatugvestyciji.

18)Standardy Techniczne - Szczegotowe Warunki Techeicla modernizacji linii
CMK do prdkosci 200/250 km/h - przyfe do stosowania w przedmiotowe]
umowie.

19)Warunki odbioru prac modernizacyjnych obiektow zagizeh na linii kolejowej E-
20, zatwierdzone przez Zapte Dyrektora Generalnego PKP w dniu 25 maja 1995
r. - przygte do stosowania w przedmiotowej umowie.

20)Warunki Techniczne Wpykonania i Odbioru Robo6t Nawdémiowo -
Podtorzowych - warunki uzupetnage z dnia 20.05.2003 r. znowelizowane dnia
16.05.2006 r.

21)Z. Zelek: Aktualizacja katalogu materiatbw na weanst ochronne podtorza
kolejowego pod &em wykorzystania ich na liniach odwh predkosciach. Praca
CNTK nr 2055/22. Warszawa 1998 r.

22)Przepisy, normy i instrukcje oboyzujace na PKP.

NORMY.
23)PN-EN 13450:2004 Kruszywa na podsyolejons,.
24)PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizychnwyitasciwosci kruszyw.
Cz¢é¢ 6: Oznaczanieggtasci ziarn i nasikliwosci.
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25)PN-EN 1367-1:2001 Badania w&wosci cieplnych i odporngi kruszyw na
dziatanie czynnikdéw atmosferycznych.¢& 1. Oznaczanie mrozodporuo.

26)PN-S-06102 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych maaicznie ustanowiona
przez Polski Komitet Normalizacyjny dnia 11 gruda@97 r. (Uchwata nr 42/97-
0).

27)PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnia bado

28)BN-88/8932-02 Podtorze i podie kolejowe. Roboty ziemne Wymagania i
badania.
29)PN-88/B-04481 Grunty budowlane badanie prébektgrun

30)PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

31)PN-B-11111 Kruszywa naturalne do nawierzchni dveggh; Zwir i mieszanka z
dnia 16 luty 1996 r. (Uchwata 4/96-0).

32)PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa taenaso nawierzchni
drogowych

33)BN-77/8931-12: Oznaczenie wgkeka zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.06.
POLACZENIA KO NCOW SZYN
STYKI KLASYCZNE
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej my&nia i odbioru rob6t budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotyere wykonania i odbioru robdt zyaanych z
pofaczeniami podpartymi kadw szyn poprzez tubki czterotworowe realizowanymi
ramach inwestycji Uzbrojenie Przasnyskiej Strefysadarcze.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i @dbiRob6ot Budowlanych jest

stosowana jako dokument w pgsbwaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robo6t budowlanych zyzianych z realizagjzadania wymienionego w punkcie
1.1

1.3 Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad wykonania  stykow
klasycznych.
Zakres robot obejmuije:

» laczenie kacOw szyn poprzez styki klasyczne podparte za pamabkow
czterootworowych

2 MATERIALY.

2.1 0Ogoblne wymagania dotycgce materiatow.

Wszystkie materiaty wykorzystywane dectenia kacow szyn czy te wykonywania
stykbw  bezpfrednio w torze musggz posiadé polskie atesty i odpowiadapolskim
normom oraz posiadadokument komisarycznego odbioru. W przypadku nter, co
do ktérych powysze wymagania nie zachadadbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Wyroby, ktore wymagaj $wiadectwa kwalifikacyjnego CNTK w Warszawie (pisiD&
PKP Nr 181/95 z dn. 18.09.95r.) to min.:

» elementydczace szyny (akcesoria);

2.2 Rodzaje materiatow do hczenia kaicow szyn:

Do fgczenia szyn stykiem klasycznym najeizy¢:
* lubki 4- otworowe £49;
o Sruby tubkowe 24x150mm z najtkami M24;
* piercienie spgzyste dosrub tubkowych;

3 SPRZET.
3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczego6towy dapdrtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robot okridonych w Przedmiarze Robo6t, Projekcie Wykonawczymmiejszej
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Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob®tudowlanych oraz zgodnie z
zalazorg technologi. Przy hczeniu kacow szyn nalgy uzywat nastpujgcego sprztu

recznego
* Klucz dynamometryczny
* wiertarka

4 TRANSPORT

4.1 Transport materiatow.

Transport wszystkich materiatdw dectenia kacow szyn nalgy prowadzé w sposob
zapobiegajcy ich uszkodzenigrodkami transportu kotowego

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1 0Ogoblne zasady wykonania robat.

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWIORB D@00 “Wymagania ogoélne
5.2 Ztacza szynowe klasyczne wigze.

Ztacza torowe klasyczne nalewykonywa zgodnie z obowgizujagcym zagcznikiem nr 8
przepisow Id-1 (D-1).

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robaot.

taczenie kacow szyn podlega kontroli zgodnej z obemijagcymi przepisami w tym
zakresie.

7 OBMIAR ROBOT.
7.1 0Ogoblne zasady obmiaru robat.

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB T@OM “Wymagania ogolne”.
Obmiar robot dokonywanyehzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub ogob
przez niego wyznaczah i na biegco rejestrowany w ksdze obmiarow. lléci robot
zarejestrowane w ksize obmiarow podlegajweryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w#se obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowg dla:
» wykonywania stykow klasycznychyk';

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 0Ogolne zasady odbioru robot
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taczenie kacow szyn podlega zasadom odbioruémwego.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 0Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano STWIORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
* laczenie kacow szyn poprzez styki klasyczne podparte

10 PRZEPISY ZWI AZANE.

Przepisy zwi gzane:

1) Dz. U. Nr 151 - Rozpoeglzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrgea 1998r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpeda budowle kolejowe i
ich usytuowanie.

2) ld-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzcha liniach kolejowych,
2005r.

3) D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badaceny stanu toréw
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

T.00.00.07.
ROWY
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wylnia i odbioru robot budowlanych
(STWIORB) @ wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zydanych z
wykonaniem rowéw w ramach inwestycji Uzbrojenied&nyskiej Strefy Gospodarcze;.

1.2 Zakres stosowania STWiIORB.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania ii@dbRobét Budowlanych jest

stosowana jako dokument w pgsbwaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robét budowlanych zgwianych z realizagjzadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyazpracowania bramowego w zakresie
profilowania dna i skarp rowu.

2 MATERIALY.

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow.
Wszystkie stosowane materiaty do robot odwodniegawmusz posiadé polskie atesty
i odpowiad& polskim normom oraz posiagdlalokumenty komisarycznego odbioru. W
przypadku materiatdbw, co do ktorych pakgyge wymagania nie zachadzodbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru.

2.2 Materialy do budowy rowow
Materiaty nie wystpuja.

3 SPRZET.

3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczego6towy dapdrtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robot okfdonych w Przedmiarze Robot i Specyfikacji Technajzn
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych oraz zgodnEatazong technologa.

3.2 Sprzet do budowy drenazu
Do budowy drenau stosowa nalery uzywaé nastpujacego spratu:
» koparek podsbiernych,
» spycharek lemieszowych,
» réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
* urzadzer kontrolno-pomiarowych,
» zagsszczarek ptytowych wibracyjnych.
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4 TRANSPORT.

4.1 0Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w pkt. 4 STWIORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

4.2 Transport materiatow.

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej STWIORB, nmma korzysta z
dowolnychsrodkow transportowych.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1 0Ogoblne zasady wykonania robaot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DOO0 “Wymagania ogoélne"”
pkt. 5.

5.2 Wykonanie rob6t budowy rowow.
W wyniku prac naley uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z 1d3-(D4):szeroké dna co najmniej 0,30 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3,
gtebokas¢ min 0,30 m . Nalegy utozy¢ humus po zaki@zeniu profilowania rowow.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robaot.

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w STWIORB T-00.00.00 “Wymagania
0golne" pkt 6.

6.2 Kontrola jako $ci rob6t budowy rowdw.

Sprawdzeniu podlega:
* wysokaciowe potaenie dna rowu
* Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inspektor 2¢ad.

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robot dokonywanyehzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub ogob
przez niego wyznaczah i na biegco rejestrowany w ksdze obmiarow. lléci robot
zarejestrowane w ksize obmiarow podlegajweryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w#se obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarowg dla budowy rowéw jestnb®;
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8 ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w STWIORB T-00.00.00 “Wymagania
0golne" pkt 8

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowg, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoruzéé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano STWIORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje dla budowy drana
» roboty pomiarowe i przygotowawcze,
» 0znakowanie robot,
» profilowanie rowu i skarp
» Scigcie trawy i krzakow,
* odwiezienie urobku,
* roboty wykmczeniowe,
* przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjiniczne;.

10 NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE.

10.1 Przepisy zwhzane:

1) Dz. U. Nr 151- Rozporglzenie nr 987 MT i GM z dnia 10 wrgea 1998r. W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpasa budowle kolejowe i
ich usytuowanie

2) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na lihidolejowych Id-1 (D-1),
2005r.

3) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowedy@ (D-4), 2005r.

4) Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiarow veaglezji kolejowej- D-19,
2000r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA TOROWA

7.00.00.08.
REGULACJA TOROW W PLASZCZY ZNIE
POZIOMEJ | PIONOWEJ.
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1 WSTEP.

1.1 Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wylnia i odbioru robot budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotyexe wykonania i odbioru rob6t zgaanych z ostateczn
regulacy torow w ptaszczsnie poziomej i pionowej toru na odcinkach bez detaan
toru, realizowanych w ramach inwestycji UzbrojeRreasnyskiej Strefy Gospodarcze;j.

1.2 Zakres stosowania STWiORB.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania ii@dbRobét Budowlanych jest
stosowana jako dokument w pgsbwaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robo6t budowlanych zyzianych z realizagjzadania wymienionego w punkcie

1.1

1.3 Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
ostatecza regulacy potazenia torow w planie i w profilu wraz z oprofilowam pryzmy
podsypki i stabilizagj toru.

Zakres robot obejmuije:

2 MATERIALY.

wyznaczenie podniesienia i przesiai@ toru przez zespot pomiarowy w
oparciu o osnowrealizacyjra zatazong zgodnie z instrukgjD-19;
przygotowanie toru do ostatecznej regulacji w maniv profilu poprzez
mechaniczne (lub ¢czne) wypetnienie okienek ruzy podkiadami
podsyplg ttuczniows;

ostateczp regulacg w planie i w profilu toru przez mechaniezn
wysokowydajm podbijarke torowa w oparciu o wyznaczone podniesienia i
przesungcia;

mechanicza stabilizacg potazenia toru stabilizatorem dynamicznym typu
DGS;

ostateczne mechaniczne (lwezne) oprofilowanie pryzmy podsypki wraz
z oczyszczeniem wierzchu podktadow i elementowtprieydzenia szyn do
podktadow z podsypki ttucznioweyj;

W robotach zwgzanych z ostateczrmechaniczg regulacy potazenia toréow w planie i w
profilu nowe materiaty nie wygpuja.

3 SPRZET.

3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczego6towy dapdrtu zapewniajcy prawidtowe
wykonanie robot okridonych w Przedmiarze Robot, Projekcie Wykonawczymmiejszej
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Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob®tudowlanych oraz zgodnie z
zatazong technologi.

Do ostatecznej mechanicznej regulacji toru w planie profilu wraz z oprofilowaniem
pryzmy podsypki ttuczniowej i stabilizacji torow leay uzywaé nastpujacego sprztu
mechanicznego:

e automatyczna podbijarka torowa typu MD/PT,;

* mechaniczna profilarka podsypki typu USP (ZTU);

* mechaniczny stabilizator dynamiczny toru typu DGS;

* sprzt pomiarowy do wyznaczania podniesienia i przegtiaiosi toru;

* sprztreczny,

4 TRANSPORT.
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w pkt. 4 STWIORB T.00.00.00
“Wymagania ogolne".

5 WYKONANIE ROBOT.
Ostateczna regulacja paknia torow w planie i w profilu obejmuje ostateczrmdbicie
toru z oprofilowaniem pryzmy podsypki ttuczniowepiechanicza stabilizacg toru.
Do ostatecznego podbicia torow ma przysipi¢ dopiero po wykonaniu balastowania
torow i wykonaniu pomiarow magych na celu ok&enie podniesienia i przesggia osi
torébw w oparciu o geodezyjrosnowe realizacyjm.
Podbicie toru wraz z ostateczregulacy potazenia osi toru w planie i w profilu nalg
prowadzé¢ wysokowydajy podbijarky torowa Ilub rozjazdow Odcinki przejcia
pomidzy niweley projektowal a niweley istniegcg torow naley wykona w taki
spos6b i na takiej dlugoi aby zachowa pochylenie tzw. ramp wsgiowych i
zegciowych w wysokéci 0,1% (Imm/m).

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogoblne zasady kontroli jakaci robaot.
Przy ostatecznej regulacji torow w planie i w pieoiontroli podlega:

* rbznica wysokéci tokdw szynowych 6mm- mierzona teodolitegeznym
lub elektronicznym;

* wichrowat@d¢ 6mm mierzona toromierzem na bazie 9 podktadow;

* nierdbwndci poziome 6mm mierzone teodolitem co 10m;

* nierdbwndci pionowe 6mm mierzone niwelatorem co 10m;

» rozstaw podktaddw +/-2cm mierzony miark

* szerokd¢ pryzmy podsypki od czota podktadow, ktora powirimgnosic
min. 45cm- tolerancja wynosi +/-5¢cm;

» wizualna ocena oczyszczenia gornych powierzchnkipodw i elementéw
przytwierdzenia szyn do podkiadéw z podsypki thicware;j;

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 0Ogolne zasady obmiaru robat.
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB T@OM “Wymagania ogolne”.
Obmiar robot dokonywanyehzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub ogob
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przez niego wyznaczah i na biegco rejestrowany w ksdze obmiarow. lléci robot
zarejestrowane w ksize obmiarow podlegajweryfikacji i pisemnemu zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru poprzez wpisy w#se obmiarow.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarows dla ostatecznej regulacji torow w planie i w plwfivraz z

ostatecznym oprofilowaniem pryzmy podsypki i mecbamej stabilizacji toru jesm
toru".

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 0Ogodblne zasady odbioru robaét.
Roboty ostatecznej regulacji torow w planie i wfpoowraz z oprofilowaniem pryzmy
podsypki i stabilizagj torow podlegaj zasadom odbioru kaowego. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

9 PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano STWIORB T.00.00.00.
“Wymagania ogolne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

* wyznaczenie podniesienia i przesiaid toru przez zespot pomiarowy w
oparciu o osnowrealizacyjra zatazong zgodnie z instrukgjD-19;

» przygotowanie toru do ostatecznej regulacji w manw profilu poprzez
mechaniczne (lub e¢czne) wypetnienie okienek gudzy podkladami
podsyplg ttuczniowy;

» oOstatecza regulacg w planie i w profilu toru przez mechaniezn
wysokowydajr podbijarke torowg w oparciu o wyznaczone podniesienia i
przesungcia;

» ostateczne mechaniczne (luezne) oprofilowanie pryzmy podsypki wraz
z oczyszczeniem wierzchu podktadow i elementowtprieydzenia szyn do
podktadéw z podsypki ttucznioweyj;

* jednorazow napraw nowo ut@onych torow kolejowych

10 PRZEPISY ZWI AZANE.

10.1 Przepisy zwhzane:

1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na lihidolejowych Id-1 (D-1),
2005r.

2) Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejoweggh3 (D-4) wprowadzone
Zarzadzeniem nr 30 Zagdu PKP PLK S.A. z dnia 05 pdziernika 2005r.

3) Dz. U. Nr 151- Rozporgdzenie nr 987 MTIGM z dnia 10 wrgda 1998r. W
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpamda budowle kolejowe i
ich usytuowanie
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4)

5)
6)

7)

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru (WTWIO) pypki tluczniowej
naturalnej i z recyklingu stosowanej w nawierzchwolejowej nr ILK3b-
5100/10/07 obowgizujgce od dnia 01-06-2007r.

D-75- Instrukcja o dokonywaniu pomiaréw, badaceny stanu toréw.

Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiarow \ealezji kolejowej- D-19, z
2000r.

“Tymczasowe Warunki Technologiczno- KonstrukcyjneyR&hania i Odbioru
Rob6t  Nawierzch- niowo- Podtorzowych  wykonywanych  vgposob
zmechanizowany- warunki uzupeiryeg”; dokument ILK3-5100-A/2003
zatwierdzony przez IT dn. 20.05.2003r. obgemijagce od 20 maja 2003r. wraz z
nowelizacy nr 1 z dnia 16 maja 2006r.
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